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Description of product

STOP button

Height adjustment knob
Charging inlet

Rear wheel

Control panel

Blade plate

Carry handle

Power switch button
Battery slot
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Extension cord Wire pegs Spare blades Connectors Garage top cover

Measurement ruler Battery Pack Boundary wire Manuals



Installation

Installation guide

This chapter explains how to install the Robotic Mower. Please read this completely before you
start the installation.

Introduction

We recommend creating a drawing of your lawn, including all obstacles and how these should be
protected. This makes it easier to find a good position for the docking station and how to correctly
place the boundary wire around your garden perimeter protecting bushes, flower beds etc. You will
also need some tools, like a hammer and wire cutters, pliers or scissors.

Pre cut your lawn

Your lawn needs to be prepared correctly, prior to installing the robot lawnmower.
Pre cut your lawn to a height of 60 mm or less.

> 60 mm I
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Cutting limitations

The Robotic Mower is equipped with collision sensors. These detect all rigid and solid obstacles
that are higher than 100 mm, such as walls, fences and garden furniture.

When the sensors report an obstacle, the Robotic Mower stops, backs up and then mows in a
different direction. As a long-term solution, it is recommended to lay the boundary wire accordingly
using the ruler to protect obstacles and the device. Lay the boundary wire so that the Robotic
Mower is not more than 20 m away from the boundary wire at any point in the mowing area.

Trees

The Robotic Mower treats trees as common obstacles, but if the roots of the tree are exposed and
lower than 100mm, this area should be excluded using boundary wire in order to protect the tree
root, cutting blades or rear wheels from damage.

Stones

We recommend clearing the lawn of small (less than 100 mm high) rocks and stones and any
stones with a round or sloped edge. The Robotic Mower might try and climb such rocks instead of
recognising them as a barrier. The Robotic Mower getting stuck on such a stone requires user
intervention to restart mowing. Contact with stones can result in damage to the blades.

Slopes

The Robotic Mower can navigate slopes up to a maximum of 40% incline or decline.

The boundary wire should never be perpendicular to an incline of more than 10%. Also, leave strip
of at least 2 m between a slope of 10% or steeper and the boundary wire. Otherwise, the higher
speed going down the slope may cause the Robotic Mower to go over the boundary wire, especially
on wet and slippery ground.

Paths, driveways and roads

If an elevated driveway crosses your lawn, better keep it outside the boundary wire.
Please allow a safety distance of 30 cm between driveway and boundary wire.

If the driveway and lawn are at the same level, feel free to use the boundary wire to create a
corridor. This allows your Robotic Mower to cross the driveway and reach the opposite lawn.



Uneven lawn surfaces

Uneven lawn areas may cause the blades to touch the ground. We recommend leveling the lawn
before using your Robotic Mower or excluding uneven areas with the boundary wire.

Placing the docking station
Please unpack the carton box and then take out the docking station parts, please assemble the
docking station with below sequence.

Complete assembly

Base before unfold Base after unfold Insert the column
(pay attention to the insert angle)
Then locate the best position for your docking station. Be aware that it needs a permanent
connection to the mains, so take into account the location of the nearest power outlet.
To ensure the Robotic Mower can return to the docking station smoothly, leave 1.5 m of straight
wire to the front of the docking station and 30 cm to the side facing the cutting area. Use a shaded
location for the docking station, as a lower temperature while charging is beneficial to the battery.
Important: Place the docking station on an even, flat surface away from ponds, pools or stairs. We
recommend suitable protection from the elements, for example a robot port or garage.
Do not place the docking station too close to a slope, such as at the top of a hillor the bottom of a
furrow. Avoid left and right inclination in excess of 5 degrees.

ymbol should be towards

he triangle s
> the inside of lawn

>0.5m 8
If your lawn has a soft or uneven surface, we recommend supporting the area around the docking
station with a grass protection mesh. Otherwise, the repeated stress of the rear wheels can
damage the lawn.
Once the position of the docking station is confirmed and mains electrical connection is laid out,
please do not connect to main power yet. Finish all boundary layout work before connecting the
docking station to the power supply.

Pegging your boundary wire

We strongly recommend mowing the lawn to 60 mm or less before laying out the boundary wire.
Burying the boundary wire is entirely optional. Still, the closer to the ground you lay out the
boundary wire, the lower the chance of tripping over it or damaging it when mowing the lawn.
Use the included ruler to ensure the required 30 cm distance between wire and obstacles.

— — — — —
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The recommended distance between two pegs is about 80 cm in straight lines, and less in tight
curves. Note that the pegs' hook and wire slit always faces the outside of the boundary. Within a

short time the cable will be covered with grass. Since the voltage is only 24V, there is no risk of
electric shock.

When first planting the pegs, do not drive them fully into the ground. Use a light hammer to drive
them in a little bit. Also locate the fixing pegs and lay each one on the lawn at approximately the
correct distance from lawn edges (30 cm) and obstacles.



Flowerbeds

Use the boundary wire to exclude any flowerbeds from the cutting area. There are two options for
the two lengths of boundary wire running between the flowerbed and the outer boundary:

1) Keep the distance between the parallel wires above 5 cm. This way, the Robotic Mower will
recognise the boundary wire as an ordinary obstacle. When cutting, it will "bounce" off it as usual.
When following the boundary wire back to the docking station, it will take the detour around the
flower bed.

2) Alternatively, keep the distance between the two parallel wires below 5 cm. Do not cross the wires
- see below. This way, the Robotic Mower will not recognise the wires and travel across them
unhindered. This option requires placing an obstacle on the boundary wire around the flowerbed.
Place the obstacle, e. g. a large rock or pole, near position A indicated on the below illustration. The
obstacle must be surrounded by a flat area of about 1 m x 1 m, without any slopes. This obstacle
will allow the machine to exit the circle.

uww%mwum%wmmmum
80 cm 80 cm

When first planting the pegs, do not drive them fully into the ground. Use a light hammer to drive
them in a little bit. Also locate the fixing pegs and lay each one on the lawn at approximately the

correct distance from lawn edges (30 cm) and obstacles.

Ponds and pools

While the Robotic Mower is protected against rain and spray water, being submerged is likely to cause
severe damage to the electronic parts.

Therefore, it is imperative to exclude any pools from the cutting area. For added safety, we
recommend placing a fence around the pool.

Corridor

If you have created a boundary corridor inside your working area, the corridor should be at least 2m
wide and a max length of 8 m.

If a corridor is too narrow or too long, the Robotic Mower might not be able to navigate it from one
end to the other.

Connect the docking station to the boundary wire

Run the boundary wire underneath the front of the docking station and connect the end of the wire to
the left (black) connector marked 'F' (front). After you have placed the wire around the garden then
place the other end into right (red) connector marked "B" (back).




Insert the battery pack into the machine and make sure its securely located, and then insert the
mains plug into a properly installed socket. Once the blue LED confirms all is OK, test the robotic
mower's function.

Check the LED regularly to ensure fixing the boundary wire has not affected the connection and
signal shows S1 on the charging station. Then place the Robotic Mower in the working area, a
few metres beside the docking station. Set the main power switch to "ON", and then check the

S1 signal on the panel is light on, press key @ and @ to select the PIN code number, and then

Press the buttons and button , a few seconds later, the Robotic Mower should

automatically return to the docking station by locating and following the boundary wire in anti-
clockwise direction. If Robotic Mower fails to dock correctly, move the docking station to a more
suitable position.

o S

Once the device has docked, "Charging" will show on the display, and the S1&S2 indicators on
the docking station will flash alternately. This indicates that the battery is charging correctly.

After initial installation, the Robotic Mower will remain in the docking station until the battery is
fully charged.

Successful docking and charging indicates that you have found a suitable position for the docking
station. You should now drive fixing pegs into ground fully.

Signal selection

Note: the default signal is S1, no need to change the signal when there isn’t a influence signal
form the neighbors.

(- I 4 )
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S1 s2 S1 s2
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If your neighbour is using the same mower, you will need to keep a distance of 0.5 m between you
and your neighbour's boundary wires to prevent the two devices interfering with each other. Ensure
to position your docking station at least 10 m away from your neighbour's boundary wires and that
both products are using different signals. Please refer to section "Signal setting" in order to select
signal S1 or S2 for your installation.

1. Press the “signal” button on the charging station, the indicator will be switched to S2.

2. Press the "S2" button on the control panel. the indicator will be switched to S2

I >10 m

>0.5m
N

>10 m

Garage installation

After the docking station is fixed in the lawn, then please install the garage with the docking station.
Please follow below instructions, please find the clips position under the garage and the
corresponding parts on the top of docking station column.




Operation
Control panel

Unlock interface

WELCOME

When power on your robotic mower, after entering the default PIN code “0000“, you will see the
initial interface on the display.

PLEASE ENTER PIN

* 0 — —

PLEASE ENTER PIN

* K Xk

Mower status

S'ta:ndby

12=22 15: 24

80

X

Mower system
date and time

10

Mower left
battery capacity

Function of the buttons on console panel
Boundary wire signal selection key S1 and S2

Current Signal
is S1

Current Signal
is S2
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Spiral mowing key
The mower will enter Spiral mowing function when spiral mowing key is activated, the display will
show "Spiral mowing is activated", and mower will mow with spiral rotating behavior.
Mower will escape spiral mode automatically if the safety sensor (lift or collision sensor) is
triggered, meanwhile if mower approaches boundary wire, it will escape spiral movement
automatically also.

Spiral mowing is

activated

N

~

Bluetooth enable/disable key
The mower Bluetooth function can be activated/deactivated via the Bluetooth key, when the

bluetooth function is deactivated (Bluetooth button LED is off), the screen shows "BLE is OFF", then
press the bluetooth button, the function will be activated (bluetooth button LED is on), the screen
shows "BLE is ON, Not connected", after the mower is connected with mobile phone (please refer to
APP manual for further App usage), the screen shows "BLE is ON, Connected", and the

bluetooth button LED will blink.

BLE is OFF

~
BLE is ON BLE is ON
Not Connected ‘_ %\ Connected
\

Before starting your robotic mower
Please follow below_steps to adjust the time settings before starting your Robotic Mower.

Press the button to enter the "menu setting". There are six settings in mower main menu,

includes "Work time setting”, "Daily mowing time setting", "Start mowing time setting", "System
language setting", "System date setting" and "System time setting".



Work time setting

There are two options for working time setting, with "Daily Mowing" mode, the mower will work
with specified start time and defined duration time every day, with "APP" mode, user can set
individual start time and end time for each day. Use the and to select the working time
mode, once the setting is done, press to verify.

WORK TIME IN WORK TIME IN
<DAILY MOWING> <APP>

Note: once the working time set via APP, the time will sync to mower and the mower work mode will
switch to "APP" mode automatically. For detailed time setting via APP, please refer to our APP
manual.

Daily mowing time setting (Operable when "Daily mowing" is activated)

When the mower works with "Daily mowing" mode, then Daily mowing duration time setting is
available for setting, use the and @ to increase/decrease the duration time. Once the setting
is done, press to verify.

| MOW DAILY
23.5 HOURS

Start mowing time setting (Operable when "Daily mowing" is activated)
When the mower works with "Daily mowing" mode, then daily mowing start time setting is
available for setting, use the and to change the start time, once the setting

is done, press to verify.

| START MOWING
AT 01:00

System language setting
For system language setting, please use the and to change the system language,
once the setting is done, press to verify.

I SPEAK

ENGL | SH

System date setting

For System date setting, please use the and to change the system date, once the
setting is done, press to verify.

= THE DATE IS
- 2021—12—22
12

System time setting
For system time setting, please use the and to change the system time,
once the setting is done, press to verify.

THE TIME IS

16: 19

PIN code reset setting

There are two methods to modify the mower PIN code, either from the APP or modify on_mower
panel, if modified via mower panel, please unlock the device firstly and then please press and
hold until hear the beep from the mower buzzer, then press to enter mower PIN code setting
e. Please use the and to select the PIN code number, once the setting is done, press
9K) to verify.

ENTER OLD PIN

* * * *

ENTER NEW PIN
* ok Kk %

RE-ENTER NEW PIN

* * * *

NEW PIN IS SAVED

Cutting height adjustment
The cutting height can be adjusted by rotating the height adjustment dial located on the top of the

machine. Cutting height range from 20 mm - 60 mm.

NOTE!

We recommend using an ordinary lawn mower or trimmer to cut the lawn below 60
mm before using the Robotic Mower. This will ensure you get the optimum
performance.

13



Start mowing

After finishing the time settings, now you can start your Robotic Mower.

1. Press the button to enter PIN code input page, use the and to select, press @ to
verify.

2.  Press the button and ,the Robotic Mower will start to work.

Return to the docking station

1. Press the button to enter PIN code input page, use the and to select, press @ to
verify.

2. Press the button and , the Robotic Mower will start to go home.

&....»

Emergency stop
Press STOP button to halt the mower at any time.

14

Technical data

Model

MB 800

Max cutting area

800 m*

Battery pack

20V/ 2500 mAh

Switch power supply

Input: 100-240 V~,
50/60 Hz, 36 W
Output: 24V ,===CC1.5 A

FY2401500S1/
Power supply model* FY2401500S2/

FY2401500S3
Mowing time on one charge 80 min
Rated voltage 20V
Rated power 42 W
No load speed 3500 min™'
Cutting width 18 cm
Cutting height Approx 20-60 mm
Charging time 90 min
Blade model 846210
Weight 8.4 kg
Frequency Band 0-148.5 kHz
Radiated Power 58.93 dBUA/m

Bluetooth Frequency
Band/Power

2402-2480MHZ/0.3dbm

Max sound pressure level

L,,=53 dB, K=3 dB

Max sound power level

L,.=64 dB, K=3 dB

Degree of protection:

Robotic Mower IPX5
Switching power supply IP67, Plug IP44
Spare parts

Spare Blades 6 Pcs
Boundary pegs 200 Pcs
Boundary wire 150 m
Connectors 3 Pcs

* WARNING: For the purposes of recharging the battery, only use the detachable supply unit

provided with this appliance.
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Maintenance and storage

Maintenance work that has not been described in these instructions must be carried out by a
servicing agency authorised by the manufacturer. Only use original parts.

Maintenance

Check and clean your Robotic Mower regularly and replace worn parts if necessary. Preferably
use a dry brush, a damp cloth or a sharpened wooden piece.

Following these maintenance instructions can extend your Robotic Mower's service life.

Battery life
The Robotic Mower has a maintenance free Li-ion battery, with an estimated life of more than 2
years (depending on treatment and usage).

Winter storage

During winter, keep your mower, docking station and power supply in a dry place.

We recommend a shed, garage or preferably store it indoors.

Prepare your device for winter storage as follows:

Fully recharge the battery.

Set the mains power switch to "OFF".

Thoroughly clean your Robotic Mower.

Unplug the power supply from the mains outlet.

Disconnect the power supply from the docking station.

Disconnect the boundary wire from the docking station. Lift up the docking station and clean.
The boundary wire can remain outside. However, it is imperative to protect the wire against
corrosion. We recommend a water-free grease or suitable sealing tape.

If available, repack the product in the original packaging.

Alternatively, our service centre offers a winter service for your device. This will include a check-up
of all parts and - if available - a software upgrade.

oo, ON~

Preparing for spring

After winter storage, please clean the charging contacts on both the Robotic Mower and the
docking station.

Use a fine abrasion paper or a brass brush; this will help to achieve the best charging efficiency
and avoid any charging interference.

Cleaning the mower body

Ensure the main power switch is in OFF position

As your Robotic Mower is battery powered you need take care when cleaning. Remove rough dirt
with a soft brush. Use a manual water spray with mild household detergent for intensive cleaning.
Wipe off any residue after cleaning with a moist rag.

Disposal

To help the environment, please dispose of the product properly when it has reached the end of
its useful life and not in the household waste. Information on collection points and their opening
hours can be obtained from your local authority.

Li-lon environmental damage through incorrect disposal of the batteries / rechargeable batteries.
Remove the battery pack from the product before disposal. Batteries /rechargeable batteries may
not be disposed of with the usual domestic waste. They may contain toxic heavy metals and are
subject to hazardous waste treatment rules and regulations. Please dispose of batteries according
to the relevant local requirements.

16

Replacing the battery

While the actual battery life will depend on usage and environmental factors, the typical service
life is several years. Spare batteries are available from customer support. To replace the battery,
please follow the instructions below:

1. Ensure the main power switch is turned OFF.

2. Pull out the battery and disconnect it from the Robotic Mower.

Cleaning the underside

Ensure the main power switch is in OFF position, the battery pack removed and the door firmly
securely locked in place. Suggest to take out the battery pack, please wear protective gloves, turn
the Robotic Mower on to its side to expose its underside. Clean the blade disc and frame using a
soft brush or damp cloth. The mower can works with garden hose to clean the dust, please do not
use high pressure water to spray water towards the battery chamber in the rear of the mower.
Please rotate the blade disc to make sure that it can move freely, check that the blades can turn
on their pivots and that there is no grass is obstructing them.

=

Clean the contact pins and the charging strips

Using wire wool, metal cleaner or very fine grade emery paper, clean the contact pins and the
charging strips on your mower and docking station. Remove any debris, leaves, or grass clippings
around the contact pins and charging strips to ensure efficient charging.

17



Reversing or replacing the blades

WARNING!
Ensure the Robotic Mower is completely shut off before cleaning, adjusting or
replacing the blades. Always wear protective gloves.

WARNING!
To ensure maximum cutting efficiency and safety, always use recommended
replacement blades and blade mounting parts when replacing.

Your Robotic Mower has three blades, fixed to the blades disk.

Unless damaged by hard obstacles, these blades can last for up to five months of everyday use.
Weekly inspection of the blades and the fixing screws is advised. Note that the blades are double-
edged. When the first side becomes blunt, loosen the fixing screw and the blade upside down and
re-fix. Check that the blade can move freely.

Two sets of spare blades are included with the Robotic Mower. More blades can be purchased via
customer support.

To ensure you get the best performance from your machine, always replace all three blades at the
same time. Only use spare parts recommended by manufacturer.

NOTE: if blades have been removed/ changed, please ensure that the screw is firmly
secured in place and that the blade is free to move.

Spare parts list

In case you need spare parts or any support with your device, please call our after sales centre.

My 2% &
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Troubleshooting

Robotic Mower cannot dock with docking station
e Check that the boundary wire in front and underneath the charger is in a straight line.
e  Check that the docking station's position is suitable as explained in this manual.

Robotic Mower runs in circles while mowing or while following

boundary wire back to docking station

e Verify that no power cable runs parallel and in close proximity the boundary wire. If
necessary, reposition the boundary wire.

e  Check if a front wheel is stuck.

° If a neighbor has a similar Robotic Mower, the signals may interfere. Try setting your docking
station and Robotic Mower are set to the alternative boundary signal S1 to S2.

o Driving motor may be damaged, please contact customer support.

The Robotic Mower is noisy

° Inspect the blade fixing screws; tighten if necessary.

o Inspect the blades for damage; replace if necessary.

e  Grass may be too high. Try increasing the cutting height, or mow the lawn with an ordinary
lawnmower first.

e  Cutting motor failure, please call after sales service.

Mower remains at or returns to docking station when pressing START
button

e  Check if the mower has already completed the programmed working time for that day.
o Battery is low, the Robotic Mower needs to be chargedplace the machine in the charge
station.

LED signal indicator on docking station

)
@ 0 r @ /'i S1/S2 indicator lights on.

_ h Boundary wire signal in good condition.
s1 s2 | @ |

A
o o | Q x| S$1/S2 indicator flashes.
|_ | Boundary wire broken, no signal.

>t 52 ) S1and S2 indicators flash continuously.
Mower is charging in the docking station.
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Charging trouble shooting

Problem

Possible cause

Corrective action

Problem

Possible cause

Corrective action

No light on charge base

Incorrect wire connection

Check wire connections "F and B"

AC Power has not been switched
ON

Switch on AC power

S1 or S2 indicator flashes
separately

Boundary wire broken, no signal

Repair broken cable with provided
connectors

Robot not charging

Machine not correctly docked in
charge base

Check machine is fully docked in
charge base

Mower runs in circles

Power cable runs parallel/close to
wire

Reposition of boundary wire

Front wheel is stuck

Clean front wheel area

Signal interfere with robot in
neighborhood

Change to alternative boundary
signal (S1/S2)

Driving motor failure

Please call after sales service

Connection issue or broken/cut
boundary wire

Repair/check connections on
charge base and boundary wire
being broken/cut

Check charge base is on flat
surface

Charger pins corroded

Clean the charger pins

Battery pack is not installed
correctly

Insert the battery pack again

Mowing trouble shooting

Problem

Possible cause

Corrective action

No Power to machine

ON/OFF key has not been
activated

Switch ON the machine and try
again

Robotic Mower has low charge

Place machine in the docking
station

Machine fails to START

Time setting not activated

Select time schedule and then try
again

Grass build up under deck

Clean under deck with brush

Battery power low

Place machine in docking station

Grass too long

Mow the lawn to 60mm

Cutting height is too low

Mow the lawn to 60mm and raise
cutting height

Battery temperature too cold /hot

Working condition is between 5
and 45 °C

Boundary wire broken

Repair broken boundary wire

Mower outside the
boundary wire

Boundary wire is on a slope

Modify boundary wire and leave
bigger distance on slope

Parts of the lawn are
uncut

Mower needs more cutting time

Increase scheduled cutting time

Grass too long

Mow the lawn to 60 mm

Mower gets stuck in Lawn
area

Obstacles on lawn

Remove obstacles from the lawn

Boundary wire not correct laid

Modify boundary wire to zone out
obstacles

Wire in front of docking station
incorrect installed

1.5 m of straight cable to front of
docking station needed

Excessive vibration/noisy

Blade loose

Tighten screw bolt

Blades damaged jammed

Replace damaged blades

Grass maybe to high

Increase cutting height, reduce
later step by step or mow the lawn
with ordinary lawnmower first

Cutting motor failure

Please call the after sales service

20
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Installation

Guide d’installation
Ce chapitre explique la procédure d’installation du robot-tondeuse. Veuillez lire entierement ce
guide avant de commencer l'installation.

Introduction

Nous vous recommandons de faire un dessin de votre pelouse, en y incluant tous les obstacles et
la fagon dont ils doivent étre protégés. Il sera ainsi plus facile de trouver une bonne position pour la
station d’accueil et de placer correctement le fil périphérique autour du périmeétre de votre jardin en
protégeant les buissons, les parterres de fleurs, etc. Vous aurez également besoin de quelques
outils, comme un marteau et une pince coupante, des pinces ou des ciseaux.

Taillez préalablement votre pelouse

Votre pelouse doit étre préparée correctement avant I'installation du robot-tondeuse.
Taillez préalablement votre pelouse a une hauteur de 60 mm.

> 60 mm I

Limites de coupe

Le robot-tondeuse est équipé de capteurs de collision. Ceux-ci détectent tous les obstacles
rigides et solides d’une hauteur supérieure a 100 mm, tels que les murs, les clétures et les
meubles de jardin.

Lorsque les capteurs signalent un obstacle, le robot-tondeuse s’arréte, recule et tond dans une autre
direction. Comme solution a long terme, il est recommandé de poser le fil périphérique en
conséquence a l'aide de la regle afin de protéger les obstacles et I'appareil. Posez le fil
périphérique de maniéere a ce que le robot-tondeuse ne soit pas a plus de 20 m en tout point de la

zone de tonte.

v,
mify

Arbres

Le robot-tondeuse traite les arbres comme des obstacles courants, mais si les racines de I'arbre sont
exposées et ont une hauteur inférieure a 100 mm, cette zone doit étre exclue a I'aide d’un fil
périphérique afin de protéger les racines de I'arbre, les lames de coupe ou les roulettes arriere contre
les dommages.

Pierres

Nous recommandons de débarrasser la pelouse des petits cailloux et pierres (de moins de
100 mm de haut) et de toute pierre a bord rond ou incliné. La robot-tondeuse pourrait essayer de
grimper sur ces pierres au lieu de les reconnaitre comme un obstacle. Si le robot-tondeuse reste
coincé sur une telle pierre, I'utilisateur doit intervenir pour reprendre la tonte. Le contact avec les
pierres peut endommager les lames.

Pentes

Le robot-tondeuse peut se déplacer sur des pentes jusqu’a un maximum de 40 % d’inclinaison ou de
déclinaison.

Le fil périphérique ne doit jamais étre perpendiculaire a une pente de plus de 10 %. De méme, laissez
une bande d’au moins 2 m entre une pente de 10 % ou plus et le fil périphérique. Sinon, la vitesse
plus élevée en aval de la pente peut faire passer la tondeuse robotique par-dessus le fil périphérique,
surtout sur un sol humide et glissant.




Chemins, allées et routes

Si une allée surélevée traverse votre pelouse, il est préférable de la laisser en dehors du fil
périphérique.
Laissez une distance de sécurité de 30 cm entre I'allée et le fil périphérique.

oL L

Si I'allée et la pelouse sont au méme niveau, n’hésitez pas a utiliser le fil périphérique pour créer un
couloir. Cela permet a votre robot-tondeuse de traverser I'allée et d’atteindre la pelouse dans le sens
opposé.

Surfaces de pelouse inégales

Les surfaces de pelouse inégales peuvent faire en sorte que les lames touchent le sol. Nous vous
recommandons de niveler la pelouse avant d’utiliser votre robot-tondeuse ou d’exclure les zones
irrégulieres avec le fil périphérique.

Mise en place de la station d’accueil
Veuillez déballer le carton et sortir les pieces de la station d’accueil, puis assemblez la station
d’accueil dans 'ordre suivant.

Base avant dépliage Base apres dépliage Insérer la colonne Montage complet
(faites attention a I'angle d’insertion)

Trouvez ensuite la meilleure position pour votre station d’accueil. Sachez qu’elle nécessite une
connexion permanente au secteur, tenez donc compte de I'emplacement de la prise électrique la
plus proche.

Pour que le robot-tondeuse puisse retourner a la station d’accueil sans probléme, laissez 1,5 m de
fil droit a I'avant de la station d’accueil et 30 cm sur le c6té faisant face a la zone de coupe. Utilisez
un endroit ombragé pour la station d’accueil, car une température plus basse pendant la charge est
bénéfique pour la batterie.

Remarque importante : placez la station d’accueil sur une surface plane, a I’écart des étangs, des
piscines ou des escaliers. Nous recommandons une protection appropriée contre les éléments, par
exemple un port robot ou un garage.

Ne placez pas la station d’accueil trop pres d’une pente, par exemple au sommet d’une colline ou
au fond d’un sillon. Evitez les inclinaisons & gauche et a droite supérieures a 5 degrés.

> Volume de batterie restant de
la tondeuse
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Si votre pelouse présente une surface souple ou irréguliére, nous vous recommandons de soutenir
la zone autour de la station d’accueil avec un filet de protection pour gazon. Sinon, les contraintes
répétées des roulettes arriére risquent d’endommager la pelouse.
Une fois que la position de la station d’accueil a été confirmée et que le raccordement électrique au
réseau a été établi, ne la branchez pas tout de suite a I'alimentation électrique. Terminez tous les
travaux de délimitation avant de brancher la station d’accueil a I’alimentation électrique.

Pose du fil périphérique

Nous vous recommandons vivement de tondre la pelouse a 60 mm ou moins avant de poser le fil
périphérique. L’enfouissement du fil périphérique est tout a fait facultatif. Néanmoins, plus vous
posez le fil périphérique prés du sol, moins vous risquez de trébucher dessus ou de I’endommager
lorsque vous tondez la pelouse.

Utilisez la régle fournie pour respecter la distance requise de 30 cm entre le céble et les obstacles.



30 cm
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La distance recommandée entre deux piquets est d’environ 80 cm en ligne droite, et moins dans les
courbes serrées. Notez que la fente du crochet et du fil du piquet est toujours orientée vers I'extérieur
de la limite. En peu de temps, le cable sera recouvert d’herbe. Comme la tension n’est que de 24 V,
il n’y a aucun risque d’électrocution.

Lorsque vous plantez les piquets pour la premiére fois, ne les enfoncez pas complétement dans le
sol. Utilisez un marteau Iéger pour les enfoncer un peu. Localisez également les piquets fixatifs et
posez-les sur la pelouse a une distance approximativement correcte des bords de la pelouse (30 cm)
et des obstacles.
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Parterres de fleurs

Utilisez le fil périphérique pour exclure les parterres de fleurs de la zone de coupe. Il existe deux
options pour les deux longueurs de fil périphérique entre le parterre de fleurs et la limite extérieure :
1) Maintenez la distance entre les fils paralléles a plus de 5 cm. De cette fagon, la robot-tondeuse
reconnaitra le fil périphérique comme un obstacle ordinaire. Lors de la coupe, elle « rebondit»
dessus comme d’habitude. Lorsqu’elle suit le fil périphérique pour revenir a la station d’accueil, elle
effectue un détour par le parterre de fleurs.

2) Une autre solution consiste a maintenir la distance entre les deux fils paralléles a moins de
5 cm. Ne croisez pas les fils - voir ci-dessous. De cette fagon, la robot-tondeuse ne reconnaitra
pas les fils et les traversera sans encombre. Cette option nécessite de placer un obstacle sur le fil
périphérique autour du parterre de fleurs. Placez I'obstacle, par exemple un gros rocher ou un
poteau, prés de la position A indiquée sur l'illustration ci-dessous. L'obstacle doit étre entouré
d’une zone plane d’environ 1 m x 1 m, sans aucune pente. Cet obstacle permettra a la machine
de sortir du cercle.

uwu%uwmum?wwmmmw
80 cm 80 cm

Lorsque vous plantez les piquets pour la premiére fois, ne les enfoncez pas complétement dans le
sol. Utilisez un marteau léger pour les enfoncer un peu. Localisez également les piquets fixatifs et
posez-les sur la pelouse a une distance approximativement correcte des bords de la pelouse

(30 cm) et des obstacles.

Etangs et piscines

Bien que la robot-tondeuse soit protégée contre la pluie et les projections d’eau, son immersion est
susceptible d’endommager gravement les composants électroniques.

Par conséquent, il est impératif d’exclure toute piscine de la zone de coupe. Pour plus de sécurité,
nous vous recommandons de placer une cléture autour de la piscine.

Couloir

Si vous avez créé un couloir de délimitation a 'intérieur de votre zone de travail, celui-ci doit avoir
une largeur d’au moins 2 m et une longueur maximale de 8 m.
Si le couloir est trop étroit ou trop long, la robot-tondeuse risque de ne pas pouvoir le parcourir d’'un

I




Connectez la station d’accueil au fil périphérique

Faites passer le fil périphérique sous la partie avant de la station d’accueil et connectez I'extrémité
du fil au connecteur gauche (noir) marqué « F » (avant). Aprés avoir placé le fil autour du jardin,
placez I'autre extrémité dans le connecteur droit (rouge) marqué « B » (arriére).

Insérez le bloc-batterie dans la machine et assurez-vous qu’il est bien placé, puis insérez la fiche
secteur dans une prise correctement installée. Une fois que la LED bleue confirme que tout est OK,
testez le fonctionnement du robot-tondeuse.

Vérifiez régulierement la LED pour vous assurer que la fixation du fil périphérique n’a pas affecté la
connexion et que le signal indique S1 sur la station de charge. Placez ensuite le robot-tondeuse
dans la zone de travail, a quelques métres a c6té de la station d’accueil. Mettez I'interrupteur
principal sur « MARCHE », puis vérifiez que le signal S1 sur le panneau est allumé, appuyez sur la

touche et pour sélectionner le numéro de code PIN, puis appuyez sur pour vérifier, le
code PIN par défaut est « 0000 ».

Appuyez sur les boutons et ; au bout de quelques secondes, le robot-tondeuse devrait

retourner automatiquement a la station d’accueil en localisant et en suivant le fil périphérique dans
le sens antihoraire. Si le robot-tondeuse ne parvient pas a se connecter correctement, déplacez la
station d’accueil vers une position plus appropriée.

T S
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Une fois I"appareil connecté, le message « En charge » s’affiche a I’écran et les
indicateurs S1&S2 de la station d’accueil clignotent en alternance. Cela indique que la
batterie se charge correctement.

Aprés I'installation initiale, le robot-tondeuse restera dans la station d’accueil jusqu’a ce que la
batterie soit complétement chargée.

La réussite de I'accostage et du chargement indique que vous avez trouvé un emplacement
approprié pour la station d’accueil. Vous devez maintenant enfoncer complétement les piquets
fixatifs dans le sol.

Veillez a ne pas endommager ou entortiller le fil excédentaire stocké sous la station d’accueil.

Sélection de signal

Remarque : le signal par défaut est S1 ; il n’est pas nécessaire de changer le signal en I’'absence
d’un signal d’interférence provenant des voisins.

4 I 4 N

S1 S2 S1 S2
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Si votre voisin utilise la méme tondeuse, vous devez maintenir une distance de 0,5 m entre vous et
les fils périphériques de votre voisin pour éviter que les deux appareils n’interférent I'un avec I'autre.
Veillez a placer votre station d’accueil a au moins 10 m des fils périphériques de votre voisin et a ce
que les deux produits utilisent des signaux différents. Veuillez consulter la section « Réglage du
signal » afin de sélectionner le signal S1 ou S2 pour votre installation.

1. Appuyez sur le bouton « signal » de la station de charge, I'indicateur passe a S2.

2. Appuyez sur le bouton « S2 » du panneau de commande, I'indicateur passe a S2.
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Pose de garage

Une fois la station d'accueil fixée dans la pelouse, veuillez installer le garage avec la station d'accueil
veuillez suivre les instructions ci-dessous, veuillez trouver la position des clips sous le garage et le
pieces correspondantes sur le dessus de la colonne de la station d'accueil.

1 E_®
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Fonctionnement
Panneau de commande

4 N

BIENVENUE

Déverrouillage de l’interface
Lorsque vous mettez votre robot-tondeuse sous tension, aprés avoir entré le code PIN par

défaut « 0000 », vous verrez I'interface initiale sur I’écran.

VEUILLEZ ENTRER LE PIN

* 0 — —

VEUILLEZ ENTRER LE PIN

O I S

Etat de la tondeuse

En veille

restant de la tondeuse

12—22 15:. 24 80% Volume de batterie

Date et heure du systéme de
tondeuse
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Fonction des boutons du panneau de la console
Touche de sélection du signal du fil périphérique S1 et S2

Le signal actuel Le signal actuel

est S1 est S2

@ @,

Rt ~
Touche de tonte en spirale
La tondeuse entre dans la fonction de tonte en spirale lorsque la touche de tonte en spirale
est activée, I’écran affiche « Tonte en spirale activée », et la tondeuse tond en effectuant un
mouvement de rotation en spirale.
La tondeuse sort automatiquement du mode spirale si le capteur de sécurité (capteur de levage
ou de collision) se déclenche, ou si la tondeuse s’approche du fil périphérique.

O\
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La tonte en spirale
est activée

Touche d’activation/désactivation du Bluetooth
La fonction Bluetooth de la tondeuse peut étre activée/désactivée via la touche Bluetooth.
Lorsque la fonction Bluetooth est désactivée (la LED du bouton Bluetooth est éteinte), I’écran
affiche « BLE is OFF » (la connexion BLE est désactivée). Appuyez ensuite sur le bouton
Bluetooth, la fonction sera activée (la LED du bouton Bluetooth est allumée), I’écran affiche « BLE is
ON, Not connected » (la connexion BLE est activée, Non connecté). Une fois que la tondeuse est
connectée au téléphone mobile (veuillez vous référer au manuel de I'application pour I'utilisation de
I’application), I’écran affiche « BLE is ON, Connected » (la connexion BLE est activée,
Connecté), et la LED du bouton Bluetooth clignote.

LA BLE EST ETEINTE @

BLE ESTACTIVE

AUCUNE CONNEXION P

BLE ESTACTIVE
CONNECTE
\

Avant le démarrage de votre robot-tondeuse

Veuillez suivre les étapes ci-dessous pour régler les parametres de I’heure avant de démarrer
votre robot-tondeuse.

Appuyez sur le bouton pour accéder au « réglage du menu ». Le menu principal de la
tondeuse comporte six réglages, a savoir « Réglage du temps de travail », « Réglage de I’heure
de tonte quotidienne », « Réglage de I'heure de début de tonte », « Réglage de la langue du
systeme », « Réglage de la date du systéme » et « Réglage de I'heure du systéme ».

Réglage du temps de travail

Il'y existe deux options pour le réglage du temps de travail : le mode « Tonte quotidienne » ou la
tondeuse fonctionne avec une heure de début spécifiée et une durée définie chaque jour, et le
mode « App » ou 'utilisateur peut régler une heure de début et de fin individuelle pour chaque jour.
Utilisez les touches etp@r sélectionner le mode de temps de travail ; une fois le réglage
effectué, appuyez sur pour vérifier.

TEMPS DE TRAVAIL DANS TEMPS DE TRAVAIL DANS
<Tonte Quotidienne> <APP >

Remarque : une fois la durée de fonctionnement définie via I’application, celle-ci se synchronisera a
la tondeuse et le mode de fonctionnement de la tondeuse passera automatiquement en mode
« App ». Pour obtenir des détails sur le réglage de I’heure a partir de 'application, veuillez

consulter notre manuel de I'application.

Réglage quotidien de la durée de tonte (utilisable lorsque Ioption « Tonte
quotidienne » est activée)
Lorsque la tondeuse fonctionne en mode « Tonte quotidienne », le réglage de la durée de tonte

quotidienne est disponible, utilisez les touches et @ pour augmenter/diminuer la durée. Une
fois le réglage terminé, appuyez sur pour vérifier.
=~ JE TONDS TOUS LES
= JOURS 23.5 HEURES

Réglage de I’heure de début de la tonte (utilisable lorsque I'option « Tonte
quotidienne » est activée)

Lorsque la tondeuse fonctionne en mode « Tonte quotidienne », le réglage de I’heure de début de

la tonte quotidienne est disponible, utilisez les touches et pour modifier I'heure de début.
Une fois le réglage effectué, appuyez sur pour vérifier.
JE COMMENCE A
TONDRE A 01:00

Réglage de la langue du systéme
Pour le réglage de la langue du systéme, veuillez utiliser les touches et . pour modifier I’heure
de début. Une fois le réglage effectué, appuyez sur pour vérifier.

JE PARLE
FRANCAIS
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Réglage de la date du systéme
Pour le réglage de la date du systeme, veuillez utiliser les touches et @ pour modifier la date
du systéme. Une fois le réglage effectué, appuyez sur pour vérifier.

LA DATE EST

2021—12—22

Réglage de I’heure du systéme
Pour le réglage de I'heure du systeme, veuillez utiliser les touches et pour modifier I’lheure
du systéme. Une fois le réglage effectué, appuyez sur pour vérifier.

L'HEURE EST

16: 19

Paramétres de réinitialisation du code PIN
Il existe deux méthodes pour modifier le code PIN de la tondeuse, soit a partir de I'application,

soit sur le panneau de commande de la tondeuse. Si vous modifiez le code a partir du panneau
de commande de la tondeuse, déverrouillez d’abord I'appareil, puis appuyez sur la touche@
maintenez-la enfoncée jusqu’a ce que vous entendiez le bip de I'avertisseur sonore de la
tondeuse, puis appuyez sur la touche @ pour accéder a la page de réglage du code PIN de la
tondeuse. Veuillez utiliser les touches et pour sélectionner le code PIN. Une fois le réglage
effectué, appuyez sur pour vérifier.

ENTRER L'ANCIEN PIN
* * * *

ENTRER NOUVEAU PIN
* * * *

SAISIR UN NOUVEAU PIN
* * * *

LE NOUVEAU PIN EST
ENREGISTRE

Réglage de la hauteur de coupe
La hauteur de coupe peut étre réglée en tournant la molette de réglage de la hauteur située sur le

dessus de I'appareil. La hauteur de coupe varie de 20 a 60 mm.

Remarque!

Nous vous recommandons d’utiliser une tondeuse a gazon ordinaire ou un coupe-
herbe pour couper la pelouse en dessous de 60 mm avant d’utiliser le robot-
tondeuse. Cela vous permettra d’obtenir des performances optimales.

14

Commencer a tondre
Apres avoir terminé les réglages de I’heure, vous pouvez maintenant démarrer votre robot-

tondeuse.

1. Appuyez sur le bouton pour entrer dans la page de saisie du code PIN, utilisez les
boutons @ et @ pour sélectionner, appuyez sur @ pour vérifier.

2. Appuyez sur le bouton et , le robot-tondeuse commence a fonctionner.

Retour a la station d’accueil
1.  Appuyez sur le bouton pour entrer dans la page de saisie du code PIN, utilisez les

boutons et @ pouecti ner, appuyez sur pour vérifier.

2. Appuyez sur le bouton et , le robot-tondeuse retourne a la maison.

G

S

B5....,

Arrét d’urgence
Appuyez sur le bouton STOP pour arréter la tondeuse a tout moment.

15



Données techniques

Modéle

MB 800

Surface maximale de coupe

800 m’

Bloc-batterie

20V/ 2500 mAh

Alimentation par

Entrée: 100-240 V~, 50/60 Hz,

commutateur . sew
Sortie: 24V ==1,5ACC
. . . FY2401500S1/
Zggfi'gu‘jef‘"me”tat'°” FY2401500S2/
FY2401500S3
Durée de tonte sur une )
80 min
charge
Tension nominale 20V
Puissance nominale 42 W
Vitesse & vide 3500 min™
Largeur de coupe 18 cm
Hauteur de coupe Environ 20-60 mm
Durée de charge 90 min
Modéle de lame 846210
Poids 8,4 kg
Bande de fréquences 0-148,5 kHz
Puissance rayonnée 58,93 dBuA/m

Fréquence Bluetooth
Bande/Puissance

2402-2480 MHZ/0,3 dbm

Niveau de pression sonore
maximal

L,»=53 dB, K=3 dB

Niveau de puissance sonore
maximal

L,.=64 dB, K=3 dB

Degré de protection :

Robot-tondeuse

IPX5

Alimentation par
commutateur

IP67, Fiche IP44

Piéces de rechange

Lames de rechange 6 pieces
Chevilles périphériques 200 pieces
fil périphérique 150 m
Connecteurs 3 pieces

* AVERTISSEMENT : Pour recharger la batterie, utilisez uniquement le bloc d’alimentation

amovible fourni avec cet appareil.
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Entretien et rangement

Les travaux d’entretien qui ne sont pas décrits dans ces instructions doivent étre effectués par un
service d’entretien agréé par le fabricant. N'utilisez que des pieces d’origine.

Entretien

Vérifiez et nettoyez régulierement votre robot-tondeuse et remplacez les pieces usées si
nécessaire. Utilisez de préférence une brosse seche, un chiffon humide ou un morceau de bois
aiguisé.

Le respect de ces instructions d’entretien peut prolonger la durée de vie de votre robot-tondeuse.

Durée de vie de la batterie
Le robot-tondeuse est équipé d’une batterie Li-ion sans entretien, dont la durée de vie est estimée
a plus de 2 ans (en fonction du traitement et de I'utilisation).

Stockage d’hiver

Pendant I'hiver, rangez votre tondeuse, la station d’accueil et Ialimentation électrique dans un
endroit sec.

Nous vous recommandons de I’entreposer dans un hangar, un garage ou de préférence a I'intérieur.
Préparez votre appareil pour le stockage d’hiver comme suit :

1. Rechargez complétement la batterie. R

Placez I'interrupteur d’alimentation secteur sur « OFF » (ARRET).

Nettoyez soigneusement votre robot-tondeuse.

Débranchez I’alimentation électrique de la prise secteur.

Débranchez I'alimentation électrique de la station d’accueil.

Débranchez le fil périphérique de la station d’accueil. Soulevez la station d’accueil et nettoyez-
la. Le fil périphérique peut rester a I'extérieur. Cependant, il est impératif de protéger le cable
contre la corrosion. Nous recommandons une graisse sans eau ou un ruban

d’étanchéité approprié.

Si possible, remballez le produit dans son emballage d’origine.

Alternativement, notre centre de service offre un service d’hiver pour votre appareil. Ce service
comprendra un contrOle de toutes les piéces et, le cas échéant, une mise a niveau du logiciel.

oo~ WN

Préparation pour le printemps

Apres le stockage d’hiver, veuillez nettoyer les contacts de charge du robot-tondeuse et de la
station d’accueil.

Utilisez un papier abrasif fin ou une brosse en laiton ; cela permettra d’obtenir la meilleure
efficacité de charge et d’éviter toute interférence de charge.

Nettoyage du corps de la tondeuse

Avertissement : assurez-vous que I'interrupteur principal est en position « OFF » (ARRET).
Puisque votre robot-tondeuse est alimenté par une batterie, vous devez faire attention lors du
nettoyage. Enlevez les saletés grossiéres avec une brosse douce. Utilisez un vaporisateur d’eau
manuel avec un détergent domestique pour un nettoyage intensif. Essuyez tout résidu aprés le
nettoyage avec un chiffon humide.

Elimination

Pour protéger I'environnement, veuillez éliminer le produit de maniére appropriée lorsqu’il a atteint
la fin de sa durée de vie utile et non dans les ordures ménageéres. Vous pouvez obtenir des
informations sur les points de collecte et leurs heures d’ouverture auprés de votre autorité locale.
Dommages environnementaux des batteries Li-lon en raison d’une élimination incorrecte des piles
/ batteries rechargeables.
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Retirez le bloc-batterie de I’'appareil avant de le mettre au rebut. Les piles / batteries rechargeables
ne doivent pas étre jetées avec les déchets domestiques habituels. Elles peuvent contenir des
métaux lourds toxiques et sont soumises aux régles et réglementations relatives au traitement des
déchets dangereux. Veuillez vous débarrasser des batteries conformément aux exigences locales
en vigueur.

Remplacement de la batterie

Bien que la durée de vie réelle de la batterie dépende de I'utilisation et des facteurs
environnementaux, la durée de vie typique est de plusieurs années. Des batteries de rechange
sont disponibles aupres du service clientele. Pour remplacer la batterie, veuillez suivre les
instructions ci-dessous.

1. Assurez-vous que I'interrupteur d’alimentation secteur est sur « OFF » (ARRET).

2. Retirez la batterie et déconnectez-la du robot-tondeuse.

Nettoyage de la face inférieure de I’appareil

Assurez-vous que l'interrupteur d’alimentation secteur est en position OFF (ARRET), que le bloc-
batterie est retiré et que la porte est bien verrouillée. Pour retirer le bloc-batterie, veuillez porter
des gants de protection. Tournez le robot-tondeuse sur le coté pour exposer sa face inférieure.
Nettoyez le disque et le cadre de la lame a I’'aide d’une brosse douce ou d’un chiffon humide. La
tondeuse peut fonctionner avec un tuyau d’arrosage pour nettoyer la poussiere, mais n’utilisez pas
d’eau a haute pression pour pulvériser de I'eau vers le compartiment de la batterie situé a I'arriere
de la tondeuse.

Faites tourner le disque de la lame pour vous assurer qu’il peut se déplacer librement, vérifiez que
les lames peuvent tourner sur leurs pivots et qu’aucune herbe ne les obstrue.

=
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Nettoyer les broches de contact et les bandes de charge

A Iaide de laine métallique, d’un nettoyant pour métaux ou de papier émeri trés fin, nettoyez les
broches de contact et les bandes de charge de votre tondeuse et de la station d’accueil. Enlevez
les débris, les feuilles ou les brins d’herbe autour des broches de contact et des bandes de charge
pour assurer une charge efficace.

Inverser ou remplacer les lames

AVERTISSEMENT!
Assurez-vous que le robot-tondeuse est complétement éteint avant de nettoyer, régler
ou remplacer les lames. Portez toujours des gants de protection.

AVERTISSEMENT!

Pour garantir une efficacité de coupe et une sécurité maximales, utilisez toujours

les lames de rechange et les piéces de fixation des lames recommandées lors du
remplacement.

Votre robot-tondeuse est équipé de trois lames, fixées au disque des lames.

Ces lames peuvent durer jusqu’a cing mois d’utilisation quotidienne, sauf si elles sont
endommageées par des obstacles durs.

Il est conseillé de faire un contréle hebdomadaire des lames et des vis de fixation. Notez que les
lames sont a double tranchant. Lorsque le premier c6té s’émousse, desserrez la vis de fixation,
retournez la lame et fixez-la a nouveau. Vérifiez que la lame peut bouger librement.

deux jeux de lames de rechange sont fournis avec la tondeuse robotique. Vous pouvez acheter
d’autres lames aupres du service client.

Pour garantir de meilleures performances de votre machine, remplacez toujours les trois lames
simultanément. Utilisez uniquement les piéces de rechange recommandées par le fabricant.

REMARQUE : si les lames ont été retirées/changées, assurez-vous que la vis est fermement
fixée en place et que la lame est libre de bouger.

Liste des piéces de rechange

Si vous avez besoin de piéces de rechange ou d’aide pour votre appareil, veuillez appeler notre
centre apres-vente.

M % ®
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Dépannage

Le robot-tondeuse ne peut pas se connecter a la station d’accueil.

e Vérifiez que le fil périphérique situé devant et sous le chargeur forme une ligne droite.

e Vérifiez que la position de la station d’accueil est appropriée, comme expliqué dans ce
manuel.

Le robot-tondeuse tourne en rond pendant la tonte ou en suivant le fil

périphérique jusqu’a la station d’accueil.

e Vérifiez qu’aucun cable d’alimentation n’est paralléle au fil périphérique et a proximité de
celui-ci. Si nécessaire, repositionnez le fil périphérique.

e \Vérifiez si une roue avant est bloquée.

e Siun voisin posséde un robot-tondeuse similaire, les signaux peuvent interférer. Essayez de
régler votre station d’accueil et le robot-tondeuse sur le signal de limite alternatif S1 a S2.

° Le moteur d’entrainement peut étre endommagé, veuillez contacter le service client.

Le robot-tondeuse est bruyant

e  Vérifiez les vis de fixation des lames ; resserrez-les si nécessaire.

e \Vérifiez si les lames sont endommagées ; remplacez-les si nécessaire.

o L’herbe est peut-étre trop haute. Essayez d’augmenter la hauteur de coupe, ou tondez d’abord
la pelouse avec une tondeuse a gazon ordinaire.

o Panne du moteur de coupe, veuillez appeler le service apres-vente.

La tondeuse reste ou retqurne sur la station d’accueil aprés avoir
appuyé sur le bouton « DEMARRER ».

e \érifiez si la tondeuse a déja terminé le temps de travail programmé pour cette journée.
o La batterie est faible, le robot-tondeuse doit étre rechargé. Placez la machine dans la station
de charge.

InpjcateULdg signal LED sur la station d’accueil
- __

o © ®

S1 S2 =
o | =

& O " |
> | @ Lindicateur s1/s2 clignote.
| Le fil périphérique est cassé, pas de signal.

=

& 5

L’indicateur S1/S2 est allumé.
Le signal du fil périphérique est en bon état.

L’indicateur S1/S2 clignote en continu.
La tondeuse se charge dans la station d’accueil.
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Dépannage de la charge

Probléme

Cause possible

Action corrective

Pas de lumiere sur le
socle de charge

Mauvais raccordement des fils

Vérifiez les raccordements des fils
«FetB».

L’alimentation CA n’a pas été
mise sous tension

Allumez 'alimentation CA

L’indicateur S1 ou S2
clignote séparément

Le fil périphérique est cassé, pas
de signal

Réparez le fil cassé avec les
connecteurs fournis

Le robot ne se charge pas

La machine n’est pas
correctement installée dans le
socle de charge

Vérifiez si la machine est bien
insérée dans le socle de charge

Vérifiez si le socle de charge est
sur une surface plane

Les broches du chargeur sont
corrodées

Nettoyez les broches du chargeur

La batterie n'est pas installée
correctement

Insérez a nouveau le bloc-batterie

Résolution des problémes de tonte

Probléme

Cause possible

Action corrective

La machine n’est pas
alimentée

La touche MARCHE/ARRET n’a
pas été activée

Mettez la machine en marche et
réessayez

La charge du robot-tondeuse est
faible

Placez la machine dans la station
d’accueil

La machine ne DEMARRE
pas

Le réglage de I'heure n’est pas
activé

Sélectionnez I'horaire, puis
réessayez.

Accumulation d’herbe sous le
plateau de coupe

Nettoyez le dessous du plateau de
coupe a I'aide d’une brosse

La batterie est faible

Placez la machine dans la station
d’accueil

L’herbe est trop longue

Tondre la pelouse a 60 mm

La hauteur de coupe est trop
basse

Tondez la pelouse a 60 mm et
augmentez la hauteur de coupe.

Température de la batterie trop
froide/chaude

Les conditions de travail sont
comprises entre 5 et 45 °C

Le fil périphérique cassé

Réparez le fil périphérique cassé

La tondeuse hors du fil
périphérique

Le fil périphérique est sur une
pente

Modifiez le fil périphérique et
laissez une plus grande distance
sur la pente

Certaines parties de la
pelouse ne sont pas
taillées

La tondeuse a besoin de plus de
temps de coupe

Augmentez le temps de coupe
prévu

L’herbe est trop longue

Tondre la pelouse a 60 mm

La tondeuse reste
coincée dans la zone de
la pelouse

Les obstacles sur la pelouse

Enlevez les obstacles de la pelouse

Fil de périphérique mal posé

Modifiez le fil périphérique pour
réduire les obstacles

Le fil a ’avant de la station
d’accueil est mal installé

1,5 m de fil droit nécessaire
a I'avant de la station
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Probléme

Cause possible

Action corrective

Vibrations/bruits excessifs

Lame desserrée

Serrez le boulon de la vis

Lames endommagées bloquées

Remplacez les lames
endommagées

L’herbe est peut-étre trop haute

Augmentez la hauteur de coupe,
réduisez-la progressivement ou
tondez d’abord la pelouse avec
une tondeuse a gazon ordinaire.

Panne du moteur de coupe

Veuillez appeler le service apres-
vente

La tondeuse tourne en
rond

Le céble d’alimentation est
paralléle/proche du fil

Repositionnez le fil périphérique

La roue avant est coincée

Nettoyez la zone de la roue avant

Le signal interféere avec le robot
dans le voisinage

Passez a un autre signal de limite
(S1/S2)

Panne du moteur d’entrainement

Veuillez appeler le service apres-
vente

Probleme de raccordement ou fil
périphérique cassé/coupé

Réparez/vérifiez les raccordements

sur le socle de charge et le fil
périphérique cassé/coupé.

22

Nettoyage / Entertien

1. Votre tondeuse peut étre réparée par vos soins en suivant scrupuleusement les
instructions fournis dans ce manuel ou par un agent de réparation agréé. cette
tondeuse est fabriquée conformément aux réglementations de sécurité applicables.
Pour prévenir un danger, assurez vous de posséder les compétences techniques
requises ou il sera préférable de confier votre tondeuse a des techniciens
qualifiés en vue de sa réparation.

2. Utilisez exclusivement des accessoires et piéces congus pour cet outil par le
fabricant. Ne pas respecter cette exigence peut provoquer des blessures
corporelles.

3. Pour connaitre les réparateurs agréés de la marque, merci de contacter directement
votre magasin ou le service consommateur SUMEC : Par Téléphone au
02.47.39.24.00 du Lundi au Vendredi de 9h a 18 h et le Samedi de 10ha 16 h Par mail a
I’adresse sav@ sumec-fr.com

OUTILS NECESSAIRE A LA REPARATION

Tournevis Cruciforme Tournevis Plat Clé

S e

Préparation avant le printemps

Aprés |'entreposage pendant I'hiver, veuillez nettoyer le port et les bornesde
chargement du robot-tondeuse et de la station de chargement.

Utilisez du papier de verre a grains fins ou une brosse en laiton ; cela permettra
d'obtenir une efficacité de chargement optimale et d'éviter toute interférence de
chargement.

Nettoyage et entretien

Il est important de maintenir votre robot-tondeuse propre.

Le robot-tondeuse s’engagera dans les pentes plus facilement si les roues sont propres.
Des lames de coupe affltées requiérent moins de puissance et permettent des coupes
plus nettes. N'oubliez pas de mettre le bouton d'alimentation principal sur arrét avant tout
entretien. Utilisez des gants de protection lorsque vous manipulez les lames ! N'utilisez
jamais un nettoyeur haute pression, un tuyau d'arrosage ou I'eau du robinet pour nettoyer
I'appareil.
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Nettoyer le corps du robot-tondeuse

Votre robot-tondeuse étant alimenté par une batterie, soyez prudent(e) lorsque vous le nettoyez.
Retirez les grosses salissures a I'aide d'une brosse douce. Utilisez un pulvérisateur d'eau a
main contenant du détergent ménager pour un nettoyage intensif. Essuyez tout résidu apres le
nettoyage avec un chiffon humide.

Nettoyer sous l'appareil

Assurez-vous de mettre le bouton d'alimentation principal (11) sur arrét. Portez des gants
de protection. Inclinez le robot-tondeuse sur son flanc pour exposer le dessous de
I'appareil. Nettoyez le support de lames et le cadre a I'aide d'une brosse douce ou d'un
chiffon humide. Faites pivoter le support de lames pour vous assurer qu'il tourne librement
et vérifiez que les lames tournent sur elles-mémes sans étre obstruées par de I'herbe.

Nettoyer les bornes de contact et de chargement

En utilisant de la paille de fer, une éponge métallique ou du papier de verre a grains fins,
nettoyez les bornes de contact et de chargement sur votre robot

tondeuse et la station de chargement. Retirez les débris, feuilles et herbes autour des
bornes de contact et de chargement pour garantir un chargement efficace.
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Retourner ou remplacer les lames

AVERTISSEMENT!

A Assurez-vous que le robot-tondeuse est completement éteint avant tout
nettoyage,réglage ou remplacement des lames. Portez toujours des gants de
protection.

AVERTISSEMENT!

A Pour une efficacité et une sécurité de coupe maximales, utilisez toujours
des lames et piéces de fixation des lames recommandées pour le
remplacement.

Votre robot-tondeuse est équipé de trois lames fixées sur le support des lames.

Sauf si elles sont endommagées par des obstacles durs, ces lames peuvent
supporter jusqu'a cing mois d'utilisation quotidienne.

Une inspection hebdomadaire des lames et des vis de fixation est nécessaire. Veuillez
noter que les lames sont a double tranchant. Une fois que le premier c6té est
émoussé, dévissez la vis de fixation. Retournez la lame

et fixez-la de nouveau avec la vis de fixation. Aprés avoir serré la vis de fixation, vérifiez
si la lame tourne librement autour de la vis.

Un lot de lames de rechange est inclus avec le robot-tondeuse. Pour des
remplacements ultérieurs, contactez le service client. Le numéro de piéce de rechange
pour les lames est 846210. Utilisez uniquement des pieces détachées d'origine. Pour
obtenir une performance optimale et éviter un déséquilibre, retournez ou remplacez
toujours les trois lames en méme temps.

0G ) Do ~
= [l
g [ 2
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Piéces éclatées

o—38
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Non: Nom de la piéece Quantiteé
1 Station de charge 1
2 Section stationnaire au sol de la station de base 1
3 Partie rotative de la plaque de base 1
4 Charnieres 2
5 Couvercle avant de la station de base 1
6 Couvercle arriére de la station de base B 1
7 Carte de la station de base PCB 1
8 Joint de la station de base 1
9 Ligne du petit cercle 1
10 Bouchons d'étanchéité de la station de base 1
11 Jeux d'électrodes 2
12 Bloc de fixation des électrodes 2
13 Electrodes de la station de base 2
14 Cable étanche a deux fils a une extrémité (male) 1
15 Cable de chargement de la station de base 1
16 Téte de fixation de cable forcé externe Type PG&nbspPG9 1
17 Sertissage des coins arrondis 2
18 Borne de cadblage HT396&nbsp2P 2
19 Cadres d'enroulement 1
20 7,5%1,9 Joints 4
21 Bornier a ressort a deux positions 1
22 Commutateur de signaux de la station de base 1
23 Vis a taper a téte plate encastrée en croix 4.2*9.5 4
24 Vis a taper a téte plate encastrée en croix ST2.9¥13 2
25 Ecrou hexagonal M6 2
26 Joint plat ®6&nbspGB/T95-2002 zingué blanc 2
27 Rondelles élastiques standard / M6 2
28 Vis a taper a téte plate encastrée en croix ST4.2*¥16 13
29 Vis a tole a téte fraisée encastrée en croix ST4.2*¥19 6
30 Lignes de signaux a l'intérieur de la station de base 1
31 Bouchons d'étanchéité de la station de base 1
32 Vis a taper a téte plate encastrée en croix ST2.2X6.5 4
33 Vis a taper a téte plate encastrée en croix 2
34 Vis a tole a téte cylindriquebombée encastrée ST2.9 x 9.5 4
35 Vis a taper a téte plate encastrée en croix 4.2*9.5 4
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Nom: de la:piece Quantite
36 Joints d'étanchéité 1
37 Vis a téte fraisée 8
38 Bouchon de la station de base B 1
39 Assemblage du couvercle supérieur 1
40 Couverture supérieure 1
41 Capuchons en silicone pour les clés 1
42 Plaque d'habillage de la clé STOP 1
43 Couvercle de la garniture avant 1A 1
a4 Touche STOP B + sérigraphie 1
45 Aimants permanents cylindriques 2
46 Assemblage de la plaque de Hall 2
47 Ressort de clé LS&nbspSTOP 2
48 Autocollants pour le visage 1
49 Couvercle du panneau d'affichage 1
50 Panneau de commande PCB 1
51 Joint d'huile du bouton 1
52 Colonne de guidage de la lumiére rectangulaire 10
53 | Cable de connexion du support d'eau de pluie au tableau de commande principal 1
54 Goupille en cuivre pour siege de détection d'eau de pluie 2
55 Joints toriques du capteur de pluie 2
56 Cable de connexion XP Hallstop 1
57 Carte mére - Cable de communication avec I'écran 1
58 Etiquettes graduées 1
59 Vis a taper a téte plate encastrée en croix 4.2*9.5 2
60 Vis a tole a téte cylindrique bombée encastrée ST2.9 x 9.5 7
61 Vis a taper a téte plate encastrée en croix ST4.2*16 4
62 Joints d'étanchéité 4
63 Anneaux magnétiques 1
64 Assemblage du couvercle inférieur 1
65 Couvercle inférieur&nbspYF Modele&nbspGS 1
66 Support de contact de charge 2
67 Contacts de charge 2
68 Support de contact de charge Joint torique 4
69 Porte-roue extérieur 1
70 Support de roue intérieure de changement de vitesse 1
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Nom de la piece

71 Plateaux d'amortissement 1
72 Ressorts a bouton 1
73 Assemblage de la plaque de Hall double 2
74 Cable de connexion entre la carte Dual Hall et la carte mére 1
75 Interrupteur principal&nbspKAN-L7 -&nbspSilkscreen 1
76 Composants USB 1
77 Couvercle d'étanchéité du composant USB 1
78 Panneau de signalisation - Nouveau 1
79 Bandes d'étanchéité trapézoidales 1.6
80 Cable de chargement 2
81 Fils du moteur de la tondeuse a gazon 1
82 Joint de fil d'adaptation 2 1
83 Assemblage des fils du connecteur de la batterie Y 1
84 Ressorts de torsion pour les couvercles de bacs 1
85 Vis ST&nbspM4.2 *&nbsp86 1
86 Poignée de verrouillage du compartiment a piles 1
87 Clapet de verrouillage du compartiment a piles 1
88 Cable de connexion entre la carte de pilotage et la carte de commande 1
89 Joints 0.33
90 Gaine en caoutchouc 1
91 Vis a taper a téte plate encastrée en croix ST4.2*16 40
92 Montage de la carte de pilotage 1
93 Composants de la carte mére 1
94 Moteur de tondeuse a gazon 24V 1
95 Support de moteur 1
96 Arbre de fixation de la fraise 1
97 Joints toriques 1
98 Vis d'arrét fendues et encastrées M5*12 1
929 Vis sans téte fendue avec extrémités encastrées M5X8 1
100 Vis a téte cylindrique a empreinte cruciforme, rondelles élastiques et rondelles 4
plates combinées M4X16
101 Joint d'huile-LS 1
102 Assemblage de la boite de vitesses sans balais LS 2
103 Moteurs de déplacement sans balais 1
104 Accouplement de la roue arriére 2
105 Goupilles cylindriques élastiques&nbspStraight Groove&nbspHeavy 4
Duty&nbsp3X16
106 Ressort de la poignée du compartiment a piles 2
107 Cable de mise a la terre 1
108 Fil de mise a la terre pour le bofitier du moteur de marche 2
109 Connecteurs pour conducteurs de mise a la terre 1
110 Mise a la terre du boitier 2
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Non: omde lapiéece Quantite
111 Vis a téte cylindrique encastrée en croix&nbspM3X4 3
112 Couvercle mobile du compartiment a piles 1
113 Vis a tole a téte fraisée encastrée e n croixST4.2x13 4
114 Anneaux magnétiques 1
115 Vis a téle a téte cylindrique bombée encastrée ST2.9 x 9.5 2
116 Grandes rondelles&nbspClasse C&nbsp3 2
117 Vis a tapera t éte p late e ncastrée e ncroix ST4.2x16 10
118 Vis atapera téte plate encastrée en croix 4.2*9.5 2
119 Montage de laroue avant 2
120 Montage du support de laroue avant 1
121 Roue avant 2
122 Essieu avant 1
123 Supports de roues avant 1
124 Anneaux de gainage 1
125 Protection de la broche 1
126 Bagues huilées 1
127 Rondelles en nylon graphite 1
128 Soulever le p orte-aimant 1
129 Aimants permanents de levage 1
130 Roulem ents a billes a gorge profonde 2
131 Jointsd 'étanchéité 2
132 Vis a taper a t étep late e ncastrée e ncroix 2
133 Bague de retenue d'ouverture 6 mm 2
134 Patin plat 8 2
135 Tampons en silicone 1
136 Ensemble de coupe 1
137 Ecrous ronds insérés 3
138 Lames de coupe d'herbe 6
139 Vis de positionnement a téte de fromage s phérique fendue 6
140 Entretoises pour fraises 1
141 Vis a téte cylindrique a empreinte cruciforme, rondelles élastiques et rondelles 3

plates combinées M4 X16
142 Pack batterie - 2AH pour écran numérique 1
143 Ecrous fins hexagonaux de verrouillage a insert non métallique M10 120
144 Panneaux transparents 1
145 Boutons de commande 1
146 Roue arriére 2
147 Enjoliveur de roue arriére 2
148 Contrepoids des roues arriére 2
149 Pointes de cables 120
150 Rallonge de cable étanche a 2 fils9m 1
151 Kit d'alimentation 24V 1
152 kit de fixation pourstation d'accueil 1
153 Ligne de démarcation 100m 1
154 Clip dejonction du fil d'antenne 314 3
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Montage

Montageanleitung

Dieses Kapitel erklart, wie Sie den Mahroboter einrichten. Bitte lesen Sie die Anleitung vollstandig
durch, bevor Sie mit der Installation beginnen.

Einfiihrung

Wir empfehlen, eine Zeichnung lhres Rasens anzufertigen, auf der Sie alle Hindernisse und die Art
und Weise, wie diese geschiitzt werden sollen, eintragen. Dies erleichtert die Suche nach einer
guten Position fur die Ladestation und die korrekte Verlegung des Begrenzungskabels um lhren
Garten herum, um Stréucher, Blumenbeete usw. zu schitzen. AuBerdem bendtigen Sie einige
Werkzeuge, wie einen Hammer und eine Kabelschneider, Zange oder Schere.

Rasen vorschneiden

Bevor Sie den Méahroboter installieren, missen Sie lhren Rasen entsprechend vorbereiten.
Schneiden Sie lhren Rasen auf eine Héhe von 60 mm vor oder weniger.

> 60 mm I

Einschrankungen beim Schneiden

Der Méhroboter ist mit Kollisionssensoren ausgestattet. Diese erkennen alle starren und festen
Hindernisse, die hoher als 100 mm sind, wie Mauern, Zaune und Gartenmdbel.

Wenn die Sensoren ein Hindernis melden, halt der Méhroboter an, fahrt zuriick und méaht dann in
eine andere Richtung. Als langfristige L6sung empfiehlt es sich, das Begrenzungskabel mithilfe des
Lineals entsprechend zu verlegen, um Hindernisse und das Geréat zu schiitzen. Verlegen Sie das
Begrenzungskabel so, dass der Mahroboter an keiner Stelle des Mahbereichs weiter als 20 m vom
Begrenzungskabel entfernt ist.

Baume

Der Mahroboter behandelt Bdume als gewdhnliche Hindernisse, aber wenn die Wurzeln des
Baumes freiliegen und niedriger als 100 mm sind, sollte dieser Bereich mit einem
Begrenzungskabel abgegrenzt werden, um die Baumwurzel, die Messer und die Hinterrdder vor
Schaden zu schiitzen.

Steine

Wir empfehlen, den Rasen von kleinen (weniger als 100 mm hohen) Steinen sowie von Steinen mit einer
runden oder schragen Kante zu sdubern. Der M&hroboter konnte versuchen, auf solche Steine zu
klettern, anstatt sie als Hindernis zu erkennen. Wenn der Mahroboter auf einem solchen Stein stecken
bleibt, miissen Sie eingreifen, um den Méahvorgang fortzusetzen. Der Kontakt mit Steinen kann zu
Schéden an den Messern flihren.

Héange

Der Mahroboter kann Hange bis zu einer maximalen Steigung oder einem maximalen Gefélle von 40 %
befahren.

Das Begrenzungskabel sollte nie senkrecht zu einer Steigung von mehr als 10 % verlaufen. Lassen
Sie auBerdem einen Streifen von mindestens 2 m zwischen einer Steigung von 10 % oder steiler und
dem Begrenzungskabel. Anderenfalls kann der Mahroboter aufgrund der héheren Geschwindigkeit
beim Abwartsfahren Gber das Begrenzungskabel fahren, insbesondere auf nassem und rutschigem
Boden.




Wege, Einfahrten und StraBen

Wenn eine erhdhte Einfahrt lhren Rasen kreuzt, halten Sie den Méahroboter besser von der Einfahrt
mit Hilfe des Begrenzungskabels weg.

Lassen Sie einen Sicherheitsabstand von 30 cm zwischen Einfahrt und Begrenzungskabel.

‘ IIULM_I_N

Wenn die Einfahrt und der Rasen auf gleicher Hohe liegen, konnen Sie das Begrenzungskabel
verwenden, um einen Korridor zu schaffen. So kann |hr Mahroboter die Einfahrt Uberqueren und die
gegenuberliegende Rasenflache erreichen.

| L

Unebene Rasenflachen

Unebene Rasenflachen kénnen dazu fiihren, dass die Messer den Boden berthren. Wir
empfehlen, den Rasen vor dem Einsatz Ihres Mahroboters zu glatten oder unebene Bereiche mit dem
Begrenzungskabel auszuschlieBen.

Aufstellort der Ladestation
Packen Sie den Karton aus und nehmen Sie dann die Teile der Ladestation heraus. Bauen Sie die
Ladestation in der folgenden Reihenfolge zusammen.

Standflache vor  Standflache nach dem Saule einsetzen
(achten Sie auf den korrekten Winkel)

Vollstadndig montiert

dem Ausklappen Ausklappen

Finden Sie dann die beste Position fiir Ihre Ladestation. Beachten Sie, dass die Ladestation einen
permanenten Anschluss an das Stromnetz bendtigt, beriicksichtigen Sie auch die Lage der
néchstgelegenen Steckdose.

Um sicherzustellen, dass der Mahroboter problemlos zur Ladestation zurlickkehren kann, lassen Sie 1,5
m geraden Draht vor und 30 cm auf der dem Mahbereich zugewandten Seite frei. Stellen Sie die
Ladestation an einem schattigen Ort auf, da eine niedrigere Temperatur wahrend des Ladens flr den
Akku von Vorteil ist.

Wichtig: Stellen Sie die Ladestation eben und flach auf, nicht in unmittelbarer Nahe von Teichen, Pools
oder Treppen. Wir empfehlen einen geeigneten Schutz vor Witterungseinflissen, zum Beispiel eine
Robotergarage.

Stellen Sie die Ladestation nicht zu nahe an einem Hang auf, wie z.B. auf einem Hugel oder in einer
Senke. Vermeiden Sie eine Neigung von mehr als 5° nach links und rechts.

Das Dreieckssymbol muss sich auf
_— der Innenseite des Rasens befinden.

>0.5m u v
Wenn |hr Rasen weich oder uneben ist, empfehlen wir, den Bereich um die Ladestation herum mit
einem Rasenschutzgitter abzustitzen. Anderenfalls kann die wiederholte Belastung durch die
Hinterrader den Rasen beschéadigen.
Sobald die Position der Ladestation bestatigt und der Stromanschluss gelegt ist, schlieBen Sie sie
bitte noch nicht am Stromnetz an. SchlieBen Sie alle Begrenzungsarbeiten ab, bevor Sie die Ladestation
am Stromnetz anschlieBen.

Begrenzungskabel verlegen

Wir empfehlen dringend, den Rasen auf 60 mm oder weniger zu mahen, bevor Sie das
Begrenzungskabel verlegen. Das Eingraben des Begrenzungskabels ist optional. Doch je naher Sie
das Begrenzungskabel am Boden verlegen, desto geringer ist die Gefahr, darliber zu stolpern oder es
beim Mé&hen des Rasens zu beschadigen.

Verwenden Sie das mitgelieferte Lineal, um den erforderlichen Abstand von 30 cm zwischen Kabel und
Hindernissen einzuhalten.
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Der empfohlene Abstand zwischen zwei Pflécken betrdgt etwa 80 cm auf gerader Linie und
weniger in engen Kurven. Achten Sie darauf, dass Haken und Kabelschlitz der Pflécke immer zur
AuBenseite der Begrenzung zeigen. Schon nach kurzer Zeit ist das Kabel mit Gras bewachsen. Da
die Spannung nur 32 V betragt, besteht keine Gefahr eines Stromschlags.

Wenn Sie die Pflocke zum ersten Mal einsetzen, schlagen Sie sie nicht vollstandig in den Boden ein.
Verwenden Sie einen leichten Hammer, um sie ein wenig einzuschlagen. Platzieren Sie die
Befestigungspflocke im korrekten Abstand zur Rasenkante (30 cm) und Hindernissen auf dem
Rasen.

.. “H

Blumenbeete

Verwenden Sie das Begrenzungskabel, um Blumenbeete aus dem Schnittbereich auszuschlieBen.
Es gibt zwei Mdglichkeiten flr die Verlegung der beiden Langen des Begrenzungskabels zwischen
Blumenbeet und duBerer Begrenzung:

1) Halten Sie einen Abstand von mehr als 5 cm zwischen den parallelen Kabeln ein. Auf diese Weise
erkennt der Méhroboter das Begrenzungskabel als ein gewdhnliches Hindernis. Beim Mahen
Lprallt* er wie gewohnt daran ab. Wenn er dem Begrenzungskabel zurlick zur Ladestation folgt,
nimmt er den Umweg um das Blumenbeet.

2) Alternativ halten Sie einen Abstand zwischen den beiden parallelen Drahten unter 5 cm.
Kreuzen Sie die Drahte nicht — siehe unten. Auf diese Weise erkennt der Méhroboter die Drahte nicht
und fahrt ungehindert Uber sie hinweg. Fir diese Option missen Sie ein Hindernis auf das
Begrenzungskabel um das Blumenbeet legen. Setzen Sie das Hindernis, z. B. einen groBen Stein oder
einen Pfahl, in die Ndhe von Position A, wie in der Abbildung unten dargestellt. Das Hindernis muss
von einer flachen Flache von etwa 1 m x 1 m umgeben sein, ohne jegliche Schragen. Dieses Hindernis
ermdglicht es dem Méahroboter, den Kreis zu verlassen.
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Wenn Sie die Pflocke zum ersten Mal einsetzen, schlagen Sie sie nicht vollstdndig in den Boden
ein. Verwenden Sie einen leichten Hammer, um sie ein wenig einzuschlagen. Platzieren Sie die
Befestigungspflocke im korrekten Abstand zur Rasenkante (30 cm) und Hindernissen auf dem
Rasen.

Teiche und Pools

Der Mahroboter ist zwar gegen Regen und Spritzwasser geschiitzt, aber wenn er untergetaucht wird,
kénnen die elektronischen Teile schwer beschadigt werden.

Daher missen Mahbereiche unbedingt von Teichen ferngehalten werden. Als zuséatzliche
Sicherheit empfehlen wir, einen Zaun um den Teich zu errichten.

Grenzkorridor

Wenn Sie einen Begrenzungskorridor innerhalb lhres Arbeitsbereichs angelegt haben, sollte dieser
mindestens 2 m breit und maximal 8 m lang sein.

Wenn ein Korridor zu schmal oder zu lang ist, kann der Mahroboter méglicherweise nicht von einem
Ende zum anderen navigieren.




Begrenzungskabel an der Ladestation anschlieBen

Verlegen Sie den Begrenzungskabel unter der Vorderseite der Ladestation und schlieBen Sie das
Ende des Kabels am linken (schwarzen) Anschluss mit der Kennzeichnung ,F*“ (Front) an. Nachdem
Sie das Kabel um den Garten gelegt haben, schlieBen Sie das andere Ende am rechten (roten) Anschluss
mit der Kennzeichnung ,,B* (Back — Riickseite) an.

Setzen Sie den Akku in das Gerét ein und vergewissern Sie sich, dass er fest sitzt, dann schlieBen Sie
den Netzstecker an einer ordnungsgemas installierten Steckdose an. Sobald die blaue LED bestétigt,
dass alles in Ordnung ist, testen Sie die Funktion des Mahroboters.

Uberpriifen Sie die LED regelmé&Big, um zu gewéhrleisten, dass die Befestigung des
Begrenzungskabels die Verbindung nicht beeintrachtigt hat und das Signal S1 an der Ladestation
anzeigt. Stellen Sie den Mahroboter dann in den Arbeitsbereich, einige Meter neben die
Ladestation. Stellen Sie den Hauptschalter auf ,ON“ und Uberprifen Sie, ob das S1-Signal im

Bedienfeld leuchtet. Driicken Sie die Tasten und @, um den PIN-Code auszuwahlen, dann
drlicken Sie , um ihn zu bestéatigen. Der Standard-PIN-Code lautet ,,0000“.

Driicken Sie und . Einige Sekunden spéter sollte der Mahroboter automatisch in die

Ladestation zurtickkehren, indem er das Begrenzungskabel findet und ihm entgegen dem
Uhrzeigersinn folgt. Wenn der Méhroboter nicht korrekt andockt, stellen Sie die Ladestation an
eine geeignetere Stelle.
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Sobald das Gerat angedockt ist, wird im Display ,Laden” angezeigt und die Anzeigen S1 und S2
an der Ladestation blinken abwechselnd. Dies zeigt an, dass der Akku korrekt geladen wird.

Nach der Erstinstallation verbleibt der Mahroboter in der Ladestation, bis der Akku vollstandig
aufgeladen ist.

Das erfolgreiche Andocken und Aufladen zeigt an, dass Sie eine geeignete Position fur die
Ladestation gefunden haben. Sie kénnen nun die Befestigungspflocke vollstéandig in den Boden
einschlagen.

Bitte verstauen Sie Uberschiissiges Kabel nicht unter der Ladestation, sondern legen Sie es
zusammen, und positionieren Sie es neben der Ladestation auBerhalb des Mahbereiches.

Signal wahlen

Hinweis: Das Standardsignal ist S1; es ist nicht n6tig, das Signal zu &ndern, wenn es kein
Storsignal von den Nachbarn gibt.

4 I 4 I
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S1 S2 S1 S2
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Wenn Ihr Nachbar denselben Mahroboter verwendet, miissen Sie einen Abstand von 0,5 m
zwischen lhrem und dem Begrenzungskabel lhres Nachbarn einhalten, damit sich die beiden
Geréte nicht gegenseitig storen. Achten Sie darauf, dass lhre Ladestation mindestens 10 m von den
Begrenzungskabeln Ihres Nachbarn entfernt ist und dass beide Produkte unterschiedliche Signale
verwenden. Bitte lesen Sie den Abschnitt ,,Signal wahlen“, um das Signal S1 oder S2 fiir lhre
Installation auszuwéhlen.

1. Dricken Sie die Taste ,Signal“ an der Ladestation, damit wechselt die Anzeige zu S2.

2. Drlcken Sie die Taste ,S2“ auf dem Bedienfeld, damit schaltet die Anzeige zu S2 um.



>10 m

A 4

P >10 m

Garageninstallation
Nachdem die Ladestation im Rasen befestigt ist, installieren Sie bitte die Garage mit der
Ladestation.

Bitte befolgen Sie die nachstehenden Anweisungen, finden Sie die Position des Clips unter der
Garage und die entsprechenden Teile oben auf der Saule der Dockingstation.

Betrieb
Bedienfeld

WILLKOMMEN

Menii entsperren
Wenn Sie |hren Mahroboter einschalten, wird nach Eingabe des voreingestellten PIN-Codes
»,0000“ das MenU im Display angezeigt.

PIN EINGEBEN

* 0 — —

PIN EINGEBEN

* K Kk

Status des Mahers

St a:n dby
12—22 15: 24 8Ot Akku-Ladezustand des

Mahers

Datum und: Uhrzeit des
Mahers
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Tastenbelegung im Bedienfeld
Auswahltaste des Begrenzungskabelsignals S1 und S2.

Aktuelles Signal Aktuelles Signal
ist S1 ist S2

@,

™ )
Taste Spiralmahen

\
Wenn Sie die Spiralmahtaste driicken, wird der Mahroboter in die Spiralmahfunktion versetzt. Im
Display wird ,,Spiral mowing is activated“ (Spiralméhen ist aktiviert) angezeigt und der Mahroboter
maht in Spiralen.
Der Méahroboter verlasst den Spiralmodus automatisch, wenn der Sicherheitssensor (Hebe- oder
Kollisionssensor) ausgeldst wird. Wenn sich der Mahroboter dem Begrenzungskabel nahert,

verlasst er die Spiralbewegung ebenfalls automatisch.

~

Spiralmahen
ist aktiviert

Taste zum Aktivieren/Deaktivieren von Bluetooth

Die Bluetooth-Funktion des Mahroboters kann Uber die Bluetooth-Taste aktiviert/deaktiviert
werden. Wenn die Bluetooth-Funktion deaktiviert ist (die LED der Bluetooth-Taste ist erloschen), wird
auf dem Bildschirm ,BLE is OFF“ (BLE ist aus) angezeigt. Driicken Sie dann die Bluetooth- Taste,
wird die Funktion aktiviert (die LED der Bluetooth-Taste leuchtet) und auf dem Bildschirm wird,,BLE
is ON, Not connected” (BLE ist an, nicht verbunden) angezeigt. Nachdem der Mahroboter
mit dem Handy verbunden ist (bitte lesen Sie das APP-Handbuch zur weiteren Verwendung der
APP), wird auf dem Bildschirm ,,BLE is ON, Connected” (BLE ist an, verbunden)

angezeigt und die LED der Bluetooth-Taste blinkt.

BLE ISTAUS

\
BLE IST AN BLE IST AN
KEINE VERBINDUNG * VERBINDET
%‘;\

Vor dem Starten lhres Mahroboters

Bitte fihren Sie die nachstehenden Schritte aus, um die Zeiteinstellung vor dem Start Ihres
Mahroboters anzupassen.

Driicken Sie #;{g um das ,Einstellungsmeni® aufzurufen. Es gibt sechs Einstellungen im
Hauptmenil des Mahroboters, und zwar ,Work time setting“ (Arbeitszeit einstellen), ,,Daily mowing
time setting” (Tagliche Mahzeit einstellen), ,,Start mowing time setting” (Mahzeit starten), ,System
language setting“ (Systemsprache einstellen), ,System date setting” (Systemdatum einstellen) und
~System time setting” (Systemzeit einstellen).
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Arbeitszeit einstellen

Es gibt zwei Optionen fur die Einstellung der Arbeitszeit. Im Modus ,,Daily mowing® (Taglich
mahen) arbeitet der Mahroboter jeden Tag zu einer bestimmten Startzeit mit einer festgelegten
Dauer. Im Modus ,,APP“ kdnnen Sie fir jeden Tag eine individuelle Start- und Endzeit einstellen.
Verwenden Sie die Tasten und @ um den Arbeitszeitmodus auszuwéhlen. Sobald die
Einstellung abgeschlossen ist, driicken Sie , um sie zu bestatigen.

MAHZEIT IN = MAHZEIT IN
<T&gliches Mahen > <APP >

Hinweis: Sobald Sie die Arbeitszeit Uber die APP eingestellt haben, wird die Zeit mit dem
Mahroboter synchronisiert und der Mdhmodus wechselt automatisch in den ,APP-Modus*“. Fur die
detaillierte Zeiteinstellung der APP lesen Sie bitte das APP-Handbuch.

Taglichen Mahzeit einstellen (wenn ,,Daily mowing“ (Taglich mahen) aktiviert ist)
Wenn der Mahroboter im ,Taglichen Mahmodus* arbeitet, kdnnen Sie die tdgliche Mahdauer

einstellen. Mit den Tasten und erhdhen bzw. verringern Sie die Zeitdauer. Sobald die
Einstellung abgeschlossen ist, driicken Sie zur Bestatigung.

TAGLICH MAHEN
ICH 23.5 STUNDEN

Startzeit zum Mahen einstellen (wenn ,,Daily mowing“ (Taglich mdhen) aktiviert
ist)

Wenn der Mahroboter im ,, Taglichen Mahmodus“ arbeitet, kdnnen Sie die Startzeit des téglichen
Mahens einstellen. Mit den Tasten und . andern Sie die Startzeit; driicken Sie nach der
Einstellung zur Bestatigung.

MAHBEGINN UM
01:00

Systemsprache einstellen
Zum Einstellen der Systemsprache verwenden Sie die Tasten und um die Sprache zu
andern. Sobald die Einstellung abgeschlossen ist, driicken Sie zur Bestatigung.

=_ [ICHSPRECHE
- DEUTSCH

Systemdatum einstellen
Zum Einstellen des Systemdatums verwenden Sie die Tasten und @ Sobald die Einstellung
abgeschlossen ist, driicken Sie zur Bestatigung.

= DAS DATUM LAUTET
=" 2021—-12-22
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Systemzeit einstellen Mahen beginnen
Zum Einstellen der Systemzeit verwenden Sie die Tasten @ und @ Sobald die Einstellung Nachdem Sie die Zeiteinstellungen vorgenommen haben, kdnnen Sie lhren Méhroboter nun
abgeschlossen ist, driicken Sie zur Bestatigung. starten.
1. Driicken Sie um das Meni zur Eingabe des PIN-Codes aufzurufen, und Verwenden Sie@
E DIE UHRZEIT LAUTET und @ zur Auswahl, Dann driicken Sie zur Bestatigung.

= 16 19 2. Driicken Sie (&) und , damit nimmt der M&hroboter seine Arbeit auf.

PIN-Code zuriicksetzen
Es gibt zwei Méglichkeiten, den PIN-Code des Mahroboters zu andern, entweder Uber die APP

oder im Bedienfeld. Wenn Sie den PIN-Code im Bedienfeld &ndern, entsperren Sie bitte zunéchst
das Gerét und halten Sie dann gedrﬁckt, bis Sie den Signalton des M&hroboters héren. Dann
driicken Sie , um das Einstellungsmeni fir den PIN-Code aufzurufen. Stellen Sie den PIN-
Code mit @ und @ ein, dann driicken Sie zur Bestatigung.

Riickkehr zur Ladestation

ALTE PIN EINGEBEN 1. Driicken Sie um das Menli zur Eingabe des PIN-Codes aufzurufen, und Verwenden Sie@
ok ok % und @zur Auswahl, Dann driicken Sie zur Bestatigung.
2. Dricken Sie und @ damit kehrt der Mé@hroboter zur Ladestation zurtick.
NEUE PIN EINGEBEN ;fgu
=l

* * * *

S

NEUE PIN WIEDERHOLEN
* * * *

B.....

NEUE PIN WURDE
GESPEICHERT

Not-Aus
Driicken Sie die Stopptaste, um den Mahroboter jederzeit anzuhalten.

Schnitthéhe einstellen
Die Schnitthéhe wird durch Drehen des Einstellrads oben auf dem Geréat eingestellt. Die

Schnitthéhe kann von 20 mm bis 60 mm eingestellt werden.

HINWEIS!
Wir empfehlen, den Rasen mit einem gewoéhnlichen Rasenmaher oder Trimmer
unter 60 mm zu schneiden, bevor Sie den Mahroboter einsetzen. So gewahrleisten
Sie die optimale Leistung.
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Technische Daten

Modell MB 800
Max. Méhbereich 800 m”
Akku 20V/ 2500 mAh
Eingang: 100 - 240 V/AC, 50/60Hz
Schaltnetzteil 36 W
Ausgang: 24 V/DC ,===1,5 A

FY2401500S1/
Netzteil Modell* FY2401500S2/

FY2401500S3
Mahdauer pro Akkuladung 80 min
Nennspannung 20V
Nennleistung 42 W
Leerlaufdrehzahl 3500 U/min
Schnittbreite 18 cm
Schnitthéhe Ca. 20 - 60 mm
Ladezeit 90 Minuten
Messer 846210
Gewicht 8,4 kg
Frequenzband 0 -148,5 kHz
Sendeleistung 58,93 dBpA/m

Bluetooth-Frequenz
Band/Leistung

2402 - 2480 MHz/0,3 dbm

Maximaler Schalldruckpegel

L,»=53 dB, K=3 dB

Maximaler
Schallleistungspegel

L,,=64 dB, K=3 dB

Schutzklasse:

Mahroboter IPX5
Schaltnetzteil IP67, Stecker IP44
Ersatzteile

Ersatzmesser 6 Stick
Begrenzungsstifte 200 Stuck
Begrenzungskabel 150 m
Steckverbinder 3 Stlick

* WARNUNG: Verwenden Sie zum Aufladen des Akkus nur das abnehmbare Netzteil, das mit

diesem Gerat geliefert wird.
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Wartung und Lagerung

Wartungsarbeiten, die nicht in dieser Anleitung beschrieben sind, missen von einem autorisierten
Kundendienst durchgefihrt werden. Verwenden Sie nur Originalteile.

Wartung

Uberpriifen und reinigen Sie lhren Mahroboter regelmaBig und tauschen Sie verschlissene Teile
aus. Verwenden Sie vorzugsweise eine trockene Blrste, ein feuchtes Tuch oder ein angespitztes
Stilick Holz.

Wenn Sie diese Wartungsanleitung befolgen, kénnen Sie die Lebensdauer lhres Méhroboters
verlangern.

Lebensdauer des Akkus

Der Mahroboter verfligt Uber einen wartungsfreien Li-lonen-Akku mit einer geschéatzten
Lebensdauer von mehr als 2 Jahren (je nach Behandlung und Nutzung).

Aufbewahrung im Winter

Bewahren Sie Mahroboter, Ladestation und Netzteil im Winter an einem trockenen Ort auf.

Wir empfehlen einen Schuppen, eine Garage oder vorzugsweise einen Innenraum. Bereiten

Sie Ihr Gerét wie folgt auf die Uberwinterung vor:

Laden Sie den Akku vollstéandig auf.

Stellen Sie den Hauptschalter auf ,,OFF*.

Reinigen Sie lhren Mahroboter griindlich.

Ziehen Sie den Stecker des Netzteils aus der Steckdose.

Trennen Sie das Netzteil von der Ladestation.

Trennen Sie das Begrenzungskabel von der Ladestation. Reinigen Sie die Ladestation. Das
Begrenzungskabel kann drauBen bleiben. Sie missen das Kabel jedoch unbedingt vor
Korrosion schitzen. Wir empfehlen ein wasserfreies Fett oder ein geeignetes Dichtungsband.
Falls verfligbar, verpacken Sie das Produkt wieder in der Originalverpackung.

Alternativ bietet unser Kundendienst einen Winterservice fur Ihr Geré&t an. Dieser umfasst eine
Uberprifung aller Teile und - falls verfliigbar — ein Software-Upgrade.

oohN~

Friihlingsvorbereitungen

Nach der Uberwinterung reinigen Sie die Ladekontakte des Mahroboters und der Ladestation.
Verwenden Sie dazu feines Schleifpapier oder eine Messingblirste. So erreichen Sie die beste
Ladeeffizienz und vermeiden Stérungen beim Laden.

Gehause reinigen

Warnung - Vergewissern Sie sich, dass der Hauptschalter auf OFF steht.

Da Ihr Mahroboter batteriebetrieben ist, miissen Sie bei der Reinigung vorsichtig vorgehen.
Entfernen Sie groben Schmutz mit einer weichen Biirste. Verwenden Sie fir eine intensive
Reinigung eine Handbrause mit einem milden Haushaltsreiniger. Wischen Sie alle Riickstéande
nach der Reinigung mit einem feuchten Tuch ab.

Entsorgung

Um die Umwelt zu schonen, entsorgen Sie das Produkt bitte ordnungsgemaB, wenn es das Ende
seiner Nutzungsdauer erreicht hat, und nicht im Hausmdill. Informationen tber Sammelstellen und
deren Offnungszeiten erhalten Sie bei Ihrer Gemeindeverwaltung.

Lithium-lonen-Akkus schadigen die Umwelt durch unsachgeméaBe Entsorgung.

Nehmen Sie den Akku vor der Entsorgung aus dem Produkt heraus. Batterien/Akkus durfen nicht
Uber den Hausmull entsorgt werden. Sie kdnnen giftige Schwermetalle enthalten und unterliegen
den Vorschriften zur Behandlung von Sondermdill. Bitte entsorgen Sie Akkus und Batterien
entsprechend den 6rtlichen Vorschriften.
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Akku auswechseln

Die tatsachliche Lebensdauer des Akkus héngt von der Nutzung und den Umgebungsfaktoren ab,
betrégt jedoch in der Regel mehrere Jahre. Um den Akku auszutauschen, befolgen Sie bitte die
nachstehenden Hinweise.

1. Vergewissern Sie sich, dass der Hauptschalter ausgeschaltet ist.

2.

Unterseite reinigen

Vergewissern Sie sich, dass der Hauptschalter auf OFF steht, der Akku herausgenommen wurde
und die Klappe fest verriegelt ist. Wenn Sie den Akku herausnehmen, tragen Sie bitte
Schutzhandschuhe und drehen Sie den Mahroboter auf die Seite, um an die Unterseite zu
gelangen. Reinigen Sie den Messerhalter und den Rahmen mit einer weichen Blrste oder einem
feuchten Tuch. Der Méhroboter kann mit einem Gartenschlauch vom Staub befreit werden.
Verwenden Sie jedoch keinen Hochdruckreiniger, um Wasser auf das Akkufach im hinteren Teil
des Méhroboters zu spritzen.

Drehen Sie den Messerhalter, um zu Uberpriifen, ob er sich frei bewegt. Achten Sie darauf, dass
sich die Messer auf ihren Zapfen drehen kdnnen und dass kein Gras sie behindert.

=

Kontakte und Ladestege reinigen

Reinigen Sie Kontakte und Ladestege Ihres Mahroboters und der Ladestation mit Stahlwolle,
Metallreiniger oder sehr feinem Schmirgelpapier. Entfernen Sie jeglichen Schmutz, Laub oder
Grasschnitt rund um die Kontakte und Ladestege, um effizientes Laden zu gewéhrleisten.
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Messer umdrehen oder auswechseln

WARNUNG!
Vergewissern Sie sich, dass der Mahroboter vollstédndig ausgeschaltet ist, bevor Sie
die Messer reinigen, einstellen oder auswechseln. Tragen Sie stets Schutzhandschuhe.

WARNUNG!

Verwenden Sie beim Auswechseln immer die empfohlenen Ersatzmesser und

Messerbefestigungen, um eine maximale Mahleistung und die Sicherheit zu
gewabhrleisten.

Ihr M&hroboter hat drei Messer, die am Messerhalter befestigt sind.

Sofern diese Messer nicht durch harte Hindernisse beschadigt werden, halten sie bei taglichem
Gebrauch bis zu finf Monate.

Wir empfehlen eine wochentliche Inspektion der Messer und der Befestigungsschrauben.
Beachten Sie, dass die Messer zweischneidig sind. Wenn die erste Seite stumpf wird, I6sen Sie
die Befestigungsschraube und drehen Sie das Messer um, dann befestigen Sie sie erneut.
Uberpriifen Sie, ob sich das Messer frei bewegt.

Zwei Satz Ersatzmesser sind im Lieferumfang des Mahroboters enthalten. Weitere Messer kénnen Sie
Uber den Kundendienst erwerben.

Tauschen Sie stets alle drei Messer gleichzeitig aus, um die bestmdgliche Leistung Ihres Geréts zu
gewahrleisten. Verwenden Sie nur vom Hersteller empfohlene Ersatzteile.

HINWEIS: Wenn Sie die Messer entfernt/ausgetauscht haben, vergewissern Sie sich, dass
die Schraube fest angezogen ist und das Messer sich frei bewegt.

Ersatzteilliste
Falls Sie Ersatzteile oder Unterstltzung flr Ihr Gerat benétigen, wenden Sie sich bitte an unseren
Kundendienst.
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Fehlersuche

Der Méahroboter kann nicht an der Ladestation andocken
. Uberpriifen Sie, ob das Begrenzungskabel vor und unter der Ladestation in einer geraden

Linie verlauft.

e  Vergewissern Sie sich, dass die Ladestation, wie in diesem Handbuch beschrieben,
korrekt aufgestellt ist.

Der Mahroboter fahrt beim Mahen oder beim Verfolgen des
Begrenzungskabels zuriick zur Ladestation im Kreis

e Vergewissern Sie sich, dass kein Stromkabel parallel und in unmittelbarer Nahe des
Begrenzungskabels verlauft. Verlegen Sie ggf. das Begrenzungskabel neu.

o Uberprifen Sie, ob ein Vorderrad blockiert ist.

e Wenn ein Nachbar einen dhnlichen Mahroboter hat, kdnnen sich die Signale gegenseitig
stéren. Versuchen Sie, Ihre Ladestation und den Mahroboter auf das alternative
Begrenzungssignal von S1 auf S2 einzustellen.

o Der Antriebsmotor kénnte beschadigt sein, wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.

Der Mahroboter macht Gerausche

. L:Jberpr[]fen Sie die Befestigungsschrauben der Messer; ziehen Sie sie ggf. nach.

e  Uberpriifen Sie die Messer auf Schaden; tauschen Sie sie ggf. aus.

. Das Gras ist moglicherweise zu hoch. Versuchen Sie, die Schnitthéhe zu erhdhen oder
méahen Sie den Rasen zuerst mit einem normalen Rasenmaher.

e Ausfall des Mahmotors, wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.

Der Mahroboter bleibt in der Ladestation oder kehrt dorthin zuriick,
wenn Sie die START-Taste driicken

. Uberpriifen Sie, ob der Mahroboter die programmierte Arbeitszeit fiir diesen Tag bereits

beendet hat.

. Der Akku ist schwach, der Mahroboter muss aufgeladen werden. Stellen Sie das Gerét in

die Ladestation.

LED-Signalanzeige an der Ladestation
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S1/S2-Anzeige leuchtet.
Das Signal des Begrenzungskabels ist in Ordnung.

S1/82-Anzeige blinkt.
Begrenzungskabel unterbrochen, kein Signal.

S1 und S2-Anzeigen blinken ununterbrochen.
Der Mahroboter wird in der Ladestation geladen.

20

Fehlerbehebung beim Aufladen

Fehler

Mégliche Ursache

Abhilfe

Keine LED an der
Ladestation

Falscher Kabelanschluss

Uberpriifen Sie die
Kabelanschlisse ,,F“ und ,B“

Netzstrom ist nicht eingeschaltet

Schalten Sie den Netzstrom ein

S1- oder S2-LED blinkt
separat

Begrenzungskabel gebrochen,
kein Signal

Reparieren Sie das gebrochene
Kabel mit den mitgelieferten
Steckverbindern

Mahroboter ladt nicht

Gerat nicht ordnungsgemaB in der
Ladestation angedockt

Uberpriifen Sie, ob das Gerét
vollstdndig in der Ladestation
angedockt ist

Uberpriifen Sie, ob die Ladestation
eben steht

Die Kontakte des Ladegeréts sind
korrodiert

Reinigen Sie die Ladekontakte

Akku ist nicht ordnungsgeman
eingesetzt

Setzen Sie den Akku neu ein

Fehlerbehebung beim Mahen

Fehler

Mogliche Ursache

Abhilfe

Keine Stromzufuhr zum
Geréat

Die Hauptschalter wurde nicht
eingeschaltet

Schalten Sie das Geréat ein und
versuchen Sie es erneut

Der Mahroboter hat einen
niedrigen Ladezustand

Setzen Sie das Gerét in die
Ladestation

Das Gerat lasst sich nicht
starten

Zeiteinstellung nicht aktiviert

Wabhlen Sie den Zeitplan und
versuchen Sie es erneut

Grasablagerungen unter dem
Mé&hwerk

Reinigen Sie das Mahwerk mit
einer Burste

Akku ist schwach

Setzen Sie das Gerat in die
Ladestation

Gras zu lang

Maéhen Sie den Rasen auf 60 mm

Schnitthéhe ist zu niedrig

Mahen Sie den Rasen auf 60 mm
und erhohen Sie die Schnitthdhe

Akkutemperatur zu kalt/heiB

Die Betriebstemperatur liegt
zwischen 5 und 45 °C

Begrenzungskabel gebrochen

Reparieren Sie das defekte
Begrenzungskabel

Méahroboter auBerhalb
des Begrenzungskabels

Begrenzungskabel liegt an einem
Hang

Andern Sie das Begrenzungskabel
und lassen Sie einen gréBeren
Abstand zum Hang

Teile des Rasens sind

nicht gemaht

Der M&hroboter bendtigt mehr
Zeit zum Méhen

Erhdhen Sie die geplante Mahzeit

Gras zu lang

Mahen Sie den Rasen auf 60 mm
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Fehler

Mdogliche Ursache

Abhilfe

Mahroboter bleibt im
Rasenbereich stecken

Hindernisse im Rasen

Entfernen Sie Hindernisse im
Rasen

Begrenzungskabel nicht korrekt
verlegt

Andern Sie das Begrenzungskabel,
um Hindernisse auszugrenzen

Kabel vor der Ladestation nicht
ordnungsgeman verlegt

1,5 m gerades Kabel an der
Vorderseite der Ladestation
erforderlich

UbermaBige Vibrationen/
Gerausche

Messer locker

Ziehen Sie die Schrauben fest

Messer beschadigt, eingeklemmt

Wechseln Sie die beschadigten
Messer aus

Das Gras ist moglicherweise zu
hoch

Erhohen Sie die Schnitthohe,
reduzieren Sie sie spater
schrittweise oder méhen Sie den
Rasen zuerst mit einem normalen
Rasenmaher

Ausfall des Schneidmotors

Wenden Sie sich an den
Kundendienst

Mahroboter fahrt im Kreis

Stromkabel verlauft parallel/nah
am Kabel

Verlegen Sie das
Begrenzungskabel neu

Das Vorderrad ist blockiert

Reinigen Sie den Bereich des
Vorderrads

Signal stort den Roboter in der
Nachbarschaft

Wechseln Sie zu dem anderen
Begrenzungssignal (S1/S2)

Ausfall des Antriebsmotors

Wenden Sie sich an den
Kundendienst

Verbindungsproblem oder
gebrochenes/geschnittenes
Begrenzungskabel

Reparieren/Uberprifen Sie die
Anschllsse an der Ladestation und
das unterbrochene/geschnittene
Begrenzungskabel.
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Beschrijving van het product

1. Stopknop

2. Maaihoogte-instelknop
3. Laadaansluiting

4. Achterwiel

5. Bedieningspaneel

6. Messenschijf

7. Draaggreep

8.  Aan/uit-knop

9. Batterijvak

Verlengsnoer Haringen Reservemessen Connectoren

Liniaal Accu



Installatie

Installatiegids

In dit hoofdstuk wordt uitgelegd hoe u de robotmaaier installeert. Lees het hoofdstuk volledig door
voordat u met de installatie begint.

Inleiding

We raden aan een tekening te maken van uw gazon, met daarop alle obstakels en hoe deze
beschermd moeten worden. Dit maakt het gemakkelijker om een goede plaats voor het
dockingstation te vinden en hoe u de grensdraad correct rond uw tuin kunt aanleggen om struiken,
bloemperken, enz. te beschermen. U heeft hiervoor ook wat gereedschap nodig, zoals een hamer en
draadknipper, tang of schaar.

Uw gazon maaien ter voorbereiding

Uw gazon moet correct voorbereid zijn, voordat u de robotmaaier installeert.
Maai uw gazon ter voorbereiding tot een hoogte van 60 mm.

> 60 mm I

Maaibeperkingen

De robotmaaier is uitgerust met botsingsensoren. Deze detecteren alle starre en vaste obstakels die
hoger zijn dan 100 mm, zoals muren, hekken en tuinmeubilair.

Wanneer de botsingsensoren een obstakel detecteren, stopt de robotmaaier, rijdt achteruit en
maait vervolgens verder in een andere richting. Als langetermijnoplossing wordt aanbevolen de
grensdraad dienovereenkomstig aan te leggen met behulp van de liniaal om obstakels en de
robotmaaier te beschermen. Leg de grensdraad zo aan dat de robotmaaier op geen enkel punt in het
maaigebied meer dan 20 m van de grensdraad verwijderd is.

Bomen

De robotmaaier behandelt bomen als gewone obstakels, maar als de wortels van de boom
blootliggen en lager zijn dan 100 mm, moet dit gebied worden uitgesloten met de grensdraad om de
boomwortel, messen of achterwielen te beschermen tegen beschadiging.

Stenen

We raden aan het gazon te ontdoen van kleine stenen (stenen met een hoogte minder dan 100
mm) en ronde of afgeschuinde stenen. De robotmaaier kan proberen dergelijke stenen te
beklimmen in plaats van ze te herkennen als een obstakel. Als de robotmaaier vast komt te zitten op
een dergelijke steen, moet u ingrijpen om het maaien te hervatten. Contact met stenen kan leiden tot
beschadiging van de messen.

Hellingen

De robotmaaier kan hellingen met een maximum van 40 graden beklimmen of afdalen.

De grensdraad mag nooit loodrecht staan op een helling van meer dan 10 graden. Laat ook een
strook van ten minste 2 m vrij tussen een helling van 10 graden of steiler en de grensdraad. Anders
kan de robotmaaier door de hogere snelheid tijdens het afdalen van de helling voorbij de grensdraad
gaan, vooral op een natte en gladde ondergrond.




Paden, opritten en wegen

Als een hoger gelegen oprit uw gazon doorkruist, kunt u die beter buiten de grensdraad houden.
Houd een veiligheidsafstand van 30 cm aan tussen de oprit en de grensdraad.

i

Als de oprit en het gazon op hetzelfde niveau liggen, kunt u de grensdraad gerust gebruiken om een
doorgang te creéren. Hierdoor kan de robotmaaier de oprit oversteken en het
tegenoverliggende gazon bereiken.

| mlim

Oneffen gazon

Oneffen gazons kunnen ertoe leiden dat de messen de grond raken. We raden aan het gazon te
egaliseren voordat u de robotmaaier gebruikt of oneffenheden uit te sluiten met de grensdraad.

Het dockingstation plaatsen
Pak de kartonnen doos uit, verwijder de onderdelen uit het dockingstation en monteer het
dockingstation volgens onderstaande volgorde.

Basis voor het
uitklappen
Bepaal vervolgens de beste positie voor het dockingstation. Houd er rekening mee dat de
robotmaaier een permanente aansluiting op de netstroom nodig heeft, dus houd rekening met de plaats
van het benodigde stopcontact.

Volledig gemonteerd

Basis na het uitklappen  De opbouw plaatsen
(let op de plaatsingshoek)

Om ervoor te zorgen dat de robotmaaier gemakkelijk kan terugkeren naar het dockingstation, moet
1,5 m grensdraad in een rechte lijn aan de voorkant van het dockingstation aanhouden en 30 cm aan
de kant die naar het maaigebied is gericht. Gebruik een schaduwrijke plaats voor het dockingstation,
daar een lagere temperatuur tijdens het laden is gunstig voor de accu.

Belangrijk: plaats het dockingstation op een vlakke ondergrond uit de buurt van vijvers,
zwembaden of trappen. We raden een geschikte bescherming tegen de elementen aan,
bijvoorbeeld een robotpoort of garage.

Plaats het dockingstation niet te dicht bij een helling, zoals boven op een heuvel of in een geul. Vermijd
aan de linker- en rechterkant van het dockingstation hellingen van meer dan 5 graden.

Het driehoeksymbool moet naarde
_—binnenkant van het gazon gericht zijn.

( )

>0.5m U J
Als uw gazon een zacht of oneffen is, raden we aan het gebied rond het dockingstation te
ondersteunen met een grasbeschermingsnet. Anders kan de herhaalde belasting van de
achterwielen het gazon beschadigen.
Zodra de positie van het dockingstation is bepaald en de elektrische aansluiting is gemaakt, mag
u het nog niet op de netstroom aansluiten. Voltooi alle grenswerkzaamheden voordat u het
dockingstation aansluit op de voeding.

De grensdraad aanleggen

We raden ten sterkste aan het gazon tot een hoogte van 60 mm of minder te maaien alvorens de
grensdraad aan te leggen. Het begraven van de grensdraad is geheel optioneel. Maar hoe dichter bij
de grond u de grensdraad aanlegt, hoe kleiner de kans dat u erover struikelt of hem beschadigt bij het
maaien van het gazon.

Gebruik de bijgeleverde liniaal om de vereiste afstand van 30 cm tussen draad en obstakels te
waarborgen.
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30 cm
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De aanbevolen afstand tussen twee haringen is ongeveer 80 cm in rechte lijnen en minder in krappe
bochten. Houd er rekening meet dat de haak en de gleuf van de haringen altijd naar de buitenzijde van
de grens gericht moeten worden. Binnen een afzienbare tijd is de grensdraad bedekt door gras.
Aangezien de spanning slechts 24 V bedraagt, is er geen risico op elektrische schokken.

Wanneer u de haringen voor het eerst plaatst, moet u ze niet volledig in de grond slaan. Gebruik een
lichte hamer om ze een klein stukje in de grond te slaan. Zoek ook de bevestigingsharingen op en leg
ze op ongeveer de juiste afstand van de gazonranden (30 cm) en obstakels.

Bloemperken

Gebruik de grensdraad om bloemperken van het maaigebied uit te sluiten. Er zijn twee
mogelijkheden voor de twee lengtes grensdraad die tussen het bloemperk en de buitengrens lopen:
1) Houd de afstand tussen de parallelle draden groter dan 5 cm. Op deze manier herkent de
robotmaaier de grensdraad als een gewoon obstakel. Tijdens het maaien "botst" de robotmaaier tegen
de grensdraad zoals gewoonlijk. Wanneer de robotmaaier de grensdraad terug volgt naar het
dockingstation, neemt het de omweg rond het bloemperk.

2) Of houd de afstand tussen de twee parallelle draden kleiner dan 5 cm. Kruis de draden niet,
zoals aangegeven op de onderstaande afbeelding. Op deze manier herkent de robotmaaier de
draden niet en er ongehinderd overheen rijden. Bij deze optie moet een obstakel worden geplaatst
op de grensdraad rond het bloemperk. Plaats het obstakel, bijvoorbeeld een grote steen of paal, in
de buurt van positie A zoals aangegeven op de onderstaande afbeelding. Het obstakel moet
worden omgeven door een vlak terrein van ongeveer 1x1 m, zonder hellingen. Door dit obstakel kan
de robotmaaier de cirkel verlaten.

uwu%mwwm?mmmmm
80 cm 80 cm

Wanneer u de haringen voor het eerst plaatst, moet u ze niet volledig in de grond slaan. Gebruik
een lichte hamer om ze een klein stukje in de grond te slaan. Zoek ook de bevestigingsharingen
op en leg ze op ongeveer de juiste afstand van de gazonranden (30 cm) en obstakels.

Vijvers en zwembaden

Hoewel de robotmaaier beschermd is tegen regen en spatwater, kan onderdompeling in water
ernstige schade toebrengen aan de elektrische onderdelen.

Daarom is het absoluut noodzakelijk om eventuele vijvers en zwembaden van het maaigebied uit te
sluiten. Voor extra veiligheid raden we aan een hek rond het zwembad te plaatsen.

Hal

Als u binnen het maaigebied een doorgang heeft gecreéerd, moet de doorgang ten minste 2 m
breed en maximaal 8 m lang zijn.

Als een doorgang te smal of te lang is, is het mogelijk dat de robotmaaier niet van het ene uiteinde
naar het andere kan navigeren.




Het dockingstation aansluiten op de grensdraad

Leid de grensdraad onder de voorkant van het dockingstation en sluit het uiteinde van de
grensdraad aan op de linkerconnector (zwart) met de markering "F" (voorkant). Nadat u de
grensdraad om het gazon heeft aangelegd, steekt u het andere uiteinde in de rechterconnector (rood)
met de markering “B" (achterkant).

Plaats de accu in de robotmaaier en zorg ervoor dat deze goed vastzit. Steek vervolgens de
stekker van het dockingstation in een stopcontact. Zodra de blauwe led bevestigt dat alles in orde is,
kunt u de werking van de robotmaaier testen.

Controleer de led regelmatig om er zeker van te zijn dat de bevestiging van de grensdraad nog
intact is en de indicator S1 op het dockingstation brandt. Plaats vervolgens de robotmaaier in het
maaigebied, een paar meter naast het dockingstation. Zet de aan/uit-schakelaar op "ON", en

controleer of de indicator S1 op het dockingstation brandt. Druk op de knop en om de
pincode te selecteren en druk vervolgens op de knop om te bevestigen. De standaard pincode is
"0000" .

Druk op de knop en de knop . Na enkele seconden keert de robotmaaier automatisch

terug naar het dockingstation door de grensdraad op te zoeken en linksom te volgen. Als de
robotmaaier niet correct dockt, verplaats het dockingstation dan naar een meer geschikte plaats.

p
Zodra de robotmaaier gedockt is, wordt er op het display "Laden" weergegeven en knipperen de
indicatoren S1 en S2 op het dockingstation afwisselend. Dit geeft aan dat de accu correct wordt
geladen.

Na de oorspronkelijke installatie blijft de robotmaaier in het dockingstation totdat de accu volledig
is geladen.

Als de robotmaaier succesvol dockt en laadt betekend dat u een geschikte plaats voor het
dockingstation heeft gevonden. U kunt nu de bevestigingsharingen volledig in de grond slaan.
Zorg ervoor dat de overtollige grensdraad die onder het dockingstation is opgeborgen, niet wordt
beschadigd of geknikt.

Het signaal selecteren

Opmerking: het standaardsignaal is S1. U hoeft het signaal niet te wijzigen als er geen signaal van
de buren is wat uw signaal beinvloedt.

4 I 4 I
'3 O O *
S$1 S2 S$1 S2
- J - J
9



Als uw buren dezelfde robotmaaier gebruiken, moet u een afstand van 0,5 m aanhouden tussen u
en de grensdraden van uw buren om te voorkomen dat de twee robotmaaiers elkaar storen. Zorg
ervoor dat uw dockingstation ten minste 10 m verwijderd is van de grensdraden van uw buren en
dat beide robotmaaiers verschillende signalen gebruiken. Raadpleeg het hoofdstuk "Het signaal
selecteren" om signaal S1 of S2 te selecteren kiezen voor uw robotmaaier.

1. Druk op de knop "Signal” op het dockingstation, de indicator S2 zal oplichten.

2. Druk op de knop "S2" op het bedieningspaneel. de indicator S2 zal blijven branden.

>10 m

A 4

>10 m

A

Garage installatie

Nadat het dockingstation in het gazon is bevestigd, installeert u de garage met het dockingstation.
volg de onderstaande instructies, zoek de positie van de clip onder de garage en de
overeenkomstige onderdelen op de bovenkant van de kolom van het dockingstation.

Gebruik

Bedieningspaneel

4 N

WELKOM

\_

Het bedieningspaneel ontgrendelen
Wanneer u de robotmaaier inschakelt, wordt na het invoeren van de pincode "0000” de

startinterface op het display weergegeven.

VOER PIN IN
e
VOER PIN IN @ CT) \@
* Kk * *
Robotmaaierstatus

Star:d-by

12—22 15: 24  80% Resterende
capaciteit accu
robotmaaier

Datum en tijd
robotmaaier
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Functie van de knoppen op het bedieningspaneel
Selectieknop grensdraadsignaal S1 en S2

Huidig signaal Huidig signaal
is S1 is S2

DR 0
Spiraalmaaiknop

De robotmaaier schakelt over naar de spiraalmaaifunctie wanneer de spiraalmaaiknop wordt
ingedrukt. Op het display wordt "Spiraalmaaien geactiveerd" weergegeven en de robotmaaier
maait volgens een spiraalvormig patroon.

De robotmaaier schakelt de spriraalmaaifunctie automatisch uit als de botsingssensor wordt
geactiveerd en als de robotmaaier de grensdraad nadert.

Spiraalmaaien is
geactiveerd

O\

~
Bluetooth-knop

De bluetooth-functie van de robotmaaier kan worden ingeschakeld/uitgeschakeld via de
Bluetooth-knop. Wanneer de bluetooth-functie is gedeactiveerd (de led van de Bluetooth-knop
brandt niet) wordt op het display "BLE is UIT" weergegeven. Druk vervolgens op de Bluetooth- knop
om de Bluetooth-functie te activeren (de led van de Bluetooth-knop licht op), op het display wordt
"BLE is AAN, niet verbonden" weergegeven. Nadat de robotmaaier is verbonden met een mobiele
telefoon (raadpleeg de handleiding van de app voor verdere instructies) wordt op het

display "BLE is AAN, verbonden" weergeven en knippert de led van de Bluetooth-knop.

BLE IS UIT
\
BLE IS AAN BLE IS AAN
GEEN VERBINDING _ CONNECTED
AN

Voordat u de robotmaaier inschakelt

Volg de onderstaande stappen om de tijdsinstellingen aan te passen voordat u de robotmaaier
inschakelt.

Druk op de knop 2) om het menu "Instellingen" te openen. Er zijn zes instellingen in het
hoofdmenu van de robotmaaier, waaronder "Werktijd instellen", "Dagelijkse maaitijd instellen",
"Start maaitijd instellen", "Systeemtaal instellen", "Systeemdatum instellen" en "Systeemtijd
instellen".

Werktijd instellen

Er zijn twee opties voor het instellen van de werktijd. Met de modus "Dagelijks maaien" werkt de
robotmaaier elke dag met een gespecificeerde starttijd en gedefinieerde tijdsduur. Met de modus
"App" kan de gebruiker voor elke dag een individuele starttijd en eindtijd instellen. Druk op de

knop en om de werktijdmodus te selecteren. Druk na het instellen op de knopo de
instelling te bevestigen.

WERKTIJD IN = WERKTIDIN
<dagelijks maaien> < APP >

Opmerking: zodra de werktijd is ingesteld via de modus “App", wordt de tijd gesynchroniseerd met de
robotmaaier en schakelt de werkmodus van de robotmaaier automatisch over naar de modus “App"
voor gedetailleerde tijdinstelling. Raadpleeg onze App-handleiding.

Dagelijkse maaitijd instellen (instelbaar wanneer "Dagelijks maaien" is
geactiveerd)

Wanneer de robotmaaier werkt op de modus "Dagelijks maaien" is de instelling Dagelijkse maaitijd
beschikbaar. Druk op de knop en @ om de tijdsduur te verhogen/verlagen. Druk na het
instellen op de knop om de instelling te bevestigen.

=— IK MAAI DAGELIJKS
23.5UUR

Start maaitijd instellen (instelbaar wanneer "Dagelijks maaien" is geactiveerd)
Wanneer de robotmaaier werkt op de modus "Dagelijks maaien" is de instelling Start maaitijd
beschikbaar. Druk op de knop en om de startttijd te wijzigen. Druk na het instellen op de
knop om de instelling te bevestigen.

IK BEGIN OM XXXX
TE MAAIEN 01:00

Systeemtaal instellen
Voor de instelling Systeemtaal, druk op de knop en om de startijd te wijzigen. Druk na het
instellen op de knop om de instelling te bevestigen.

IK SPREEK
NEDERLANDS

Systeemdatum instellen
Voor de instelling Systeemdatum, druk op de knop en om de systeemdatum te wijzigen.
Druk na het instellen op de knop om de instelling te bevestigen.

DE DATUM IS
2021—12—22

13



Systeemtijd instellen
Voor de instelling Systeemtijd, druk op de knop en om de systeemtijd te wijzigen. Druk na
het instellen op de knop om de instelling te bevestigen.

DETID IS
16: 19

Pincode instellen

Er zijn twee methoden om de pincode van de robotmaaier te wijzigen, dit kan via de app of
via het bedieningspaneel op de robotmaaier. Indien u de pincode via het bedieningspaneel op
robotmaaier wilt wijzigen, ontgrendel dan eerst de robotmaaier houdt de knop é ingedrukt
totdat u een piep hoort van de robotmaaier. Druk vervolgens op de knop om de invoerpagina
voor de pincode te openen. Druk op de knop en @ om de pincode te selecteren. Druk na het
instellen op de knop om de instelling te bevestigen.

VOER OUDE PIN IN
* * * *

VOER NIEUWE PIN IN
* * * *

VOER NIEUWE PIN
OPNIEUW IN
* * * *

NIEUWE PIN IS
OPGESLAGEN

De maaihoogte instellen
De maaihoogte kan worden ingesteld door de maaihoogte-instelknop te draaien, die zich op de

bovenkant van de robotmaaier bevindt. De maaihoogte kan tussen 20 mm en 60 mm worden
ingesteld.

OPMERKING!

We raden aan een gewone grasmaaier of trimmer te gebruiken om het gazon te
maaien tot maximaal 60 mm voordat u de robotmaaier gebruikt. Zo bent u
verzekerd van optimale prestaties.
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Beginnen met maaien
Na het voltooien van de tijdsinstellingen, kunt u nu de robotmaaier inschakelen.

1. Druk op de knop om de invoerpagina voor de pincode te openen en druk op de knop
en @ om de pincode te selecteren. Druk op de knop om de pincode te bevestigen.
2. Druk op de knop en (ox) om de robotmaaier in te schakelen.

Terugkeren naar het dockingstation
1. Druk op de knop om de invoerpagina voor de pincode te openen en druk op de knop

en om de pin(‘e te cteren. Druk op de knop om de pincode te bevestigen.

Qd
2. Druk op de knop @ en om de robotmaaier te laten terugkeren naar het dockingstation.

PR

&....»

Noodstop
Druk op de stopknop om de robotmaaier op elk gewenst moment te stoppen.

15



Technische gegevens

Model MB 800
Max. maaigebied 800 m*
Accu 20V/2500 mAh
Ingang: 100-240 V~,
Voeding 50/60 Hz, 36 W
Uitgang: 24V ===CC 1,5 A
FY2401500S1/
Model voeding* FY2401500S2/
FY2401500S3
Maaitijd op één lading 80 minuten
Nominale spanning 20V
Nominaal vermogen 42 W
Onbelaste snelheid 3500 min™
Maaibreedte 18 cm
Maaihoogte Ongeveer 20-60 mm
Laadtijd 90 minuten
Model mes 846210
Gewicht 8,4 kg
Frequentieband 0-148,5 kHz
Uitgestraald vermogen 58,93 dBpA/m

Bluetooth-frequentie
Band/vermogen

2402-2480 MHz/0,3 dbm

Max. geluidsdrukniveau

L,»=53 dB, K=3 dB

Max.
geluidsvermogensniveau

L,.=64 dB, K=3 dB

Beschermingsklasse:

Robotmaaier IPX5
Voeding IP67, stekker IP44
Reserveonderdelen

Reservemessen 6 stuks
Haringen 200 stuks
Grensdraad 150 m
Connectoren 3 stuks

* WAARSCHUWING: Gebruik voor het laden van de accu uitsluitend de bij de robotmaaier
geleverde verwijderbare voeding.
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Onderhoud en opslag

Onderhoudswerkzaamheden die niet in deze handleiding zijn beschreven, moeten worden
uitgevoerd door een door de fabrikant erkend onderhoudspartij. Gebruik alleen originele
onderdelen.

Onderhoud

Controleer en reinig de robotmaaier regelmatig en vervang indien nodig versleten onderdelen.
Gebruik bij voorkeur een droge borstel, een vochtige doek of een geslepen stuk hout.
Het opvolgen van deze onderhoudsinstructies kan de levensduur van de robotmaaier verlengen.

Levensduur accu

De robotmaaier heeft een onderhoudsvrije Li-ion-accu, met een geschatte levensduur van meer
dan 2 jaar (afhankelijk van behandeling en gebruik).

Opslag in de winter

Sla de robotmaaier, dockingstation en voeding in de winter op een droge plaats op.

We raden opslag in een schuur, garage of bij voorkeur binnenshuis aan.

Bereid de robotmaaier als volgt voor opslag in de winter:

Laad de accu volledig op.

Zet de aan-/uit-schakelaar op "OFF”.

Reinig de robotmaaier grondig.

Trek de stekker van de voeding uit het stopcontact.

Koppel de voeding los van het dockingstation.

Koppel de grensdraad los van het dockingstation. Til het dockingstation op en reinig het. De
grensdraad kan buiten blijven. Het is echter van het grootste belang de grensdraad tegen
corrosie te beschermen. We raden een watervrij vet of geschikte afdichtingstape aan.
Indien beschikbaar, sla dan de robotmaaier in de oorspronkelijke verpakking.

Als alternatief biedt ons onderhoudsdienst een winterdienst voor uw robotmaaier. Dit omvat een
controle van alle onderdelen en een software-upgrade, indien deze beschikbaar is.

ourON

Voorbereiding op de lente

Reinig na de winteropslag de laadcontacten op zowel de robotmaaier als het dockingstation.
Gebruik een fijn schuurpapiertje of een messing borstel, dit helpt om de beste laadefficiéntie te
bereiken en eventuele laadstoringen te vermijden.

De behuizing van de robotmaaier reinigen

Waarschuwing: zorg ervoor dat de aan/uit-schakelaar op "OFF" staat.

Aangezien uw robotmaaier op een accu werkt, moet u voorzichtig zijn met het reinigen. Verwijder
grof vuil met een zachte borstel. Gebruik een handmatige waterstraal met een mild huishoudelijk
reinigingsmiddel voor intensieve reiniging. Veeg na het reinigen alle resten af met een vochtige
doek.

Verwijdering

Om het milieu te helpen, verzoeken we u het product op de juiste wijze te verwijderen wanneer
het het einde van zijn nuttige levensduur heeft bereikt en niet met het huishoudelijk afval te
verwijderen. Informatie over inzamelpunten en hun openingstijden kunt u opvragen bij uw
gemeente.

Er kan schade aan het milieu door li-lon ontstaan als gevolg van onjuiste verwijdering van de accu.
Verwijder voor verwijdering de accu uit de robotmaaier. De accu mag met het huishoudelijk afval
worden verwijderd. De accu kan giftige, zware metalen bevatten en is onderworpen aan de regels
en voorschriften inzake de verwerking van gevaarlijk afval. Verwijder de accu volgens de geldende
plaatselijke voorschriften.

De accu vervangen
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Hoewel de werkelijke levensduur van de accu afhangt van het gebruik en de omgevingsfactoren,
bedraagt de normale levensduur enkele jaren. Een reserveaccu is verkrijgbaar via de
klantenservice. Volg de onderstaande instructies om de accu te vervangen.

1. Zorg ervoor dat de aan/uit-schakelaar op "OFF" staat.

2. Trek de accu uit de robotmaaier en koppel deze los.

De onderkant reinigen

Zorg ervoor dat de aan/uit-schakelaar op "OFF” staat, de accu verwijderd is en dat de deur goed
vergrendeld is. Om de accu te verwijderen, draag beschermende handschoenen en draai de
robotmaaier op zijn kant om de onderzijde bloot te stellen. Reinig de messenschijf en het frame
met een zachte borstel of een vochtige doek. De robotmaaier kan gereinigd worden met een
tuinslang om het stof te verwijderen, gebruik echter geen water onder hoge druk om te voorkomen
dat er water in de accuruimte aan de achterkant van de robotmaaier wordt gespoten.

Draai de messenschijf om te controleren of deze vrij kan bewegen, controleer of de messen op
hun draaipunten kunnen draaien en of er geen gras in de weg zit.

=

De contactpennen en de laadstrips reinigen

Gebruik staalwol, metaalreiniger of schuurpapier van zeer fijne kwaliteit om de contactpennen
en de laadstrips op de robotmaaier en het dockingstation te reinigen. Verwijder vuil, bladeren of
grasresten rond de contactpennen en laadstrips om efficiént laden te garanderen.

De messen omdraaien of vervangen
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WAARSCHUWING!
Zorg ervoor dat de robotmaaier volledig is uitgeschakeld voordat u de messen reinigt,
afstelt of vervangt. Draag altijd beschermende handschoenen.

WAARSCHUWING!

Gebruik bij vervanging altijd de aanbevolen reservemessen en

mesbevestigingsonderdelen om een maximale maaiefficiéntie en veiligheid te
garanderen.

De robotmaaier heeft drie messen, bevestigd aan de messenschijf.

Tenzij beschadigd door harde obstakels, kunnen deze messen tot vijf maanden meegaan bij
dagelijks gebruik.

Wekelijkse controle van de messen en de bevestigingsschroeven is aanbevolen. Houd er rekening
mee de messen aan twee kanten snijden. Wanneer de eerste kant bot wordt, draai dan de
bevestigingsschroef los, draai het mes om en draai de bevestigingsschroef opnieuw vast.
Controleer of het mes vrij kan bewegen.

Bij de robotmaaier worden twee sets reservemessen geleverd. Extra messen zijn verkrijgbaar via
de klantenservice.

Om de beste prestaties uit uw robotmaaier te halen, moet u altijd alle drie de messen tegelijk
vervangen. Gebruik alleen reserveonderdelen die door de fabrikant worden aanbevolen.

OPMERKING: als de messen verwijderd/vervangen zijn, zorg er dan voor dat de
bevestigingsschroeven stevig op hun plaats zitten en dat de messen vrij kan bewegen.

Lijst met reserveonderdelen
Neem contact op met de klantenservice als u reserveonderdelen nodig bent of hulp nodig heeft
met uw robotmaaier.

iy % &
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Probleemoplossing

De robotmaaier dockt niet op het dockingstation
Controleer of de grensdraad voor en onder het dockingstation in een rechte lijn ligt.

Controleer of de plaats van het dockingstation geschikt is zoals uitgelegd in deze
handleiding.

De robotmaaier draait rondjes tijdens het maaien of terwijl hij de

grensdraad volgt terug naar het dockingstation

Controleer of er geen stroomkabel parallel en in de nabijheid van de grensdraad
loopt. Verplaats de grensdraad indien nodig.

Controleer of een voorwiel vastzit.
Als een buur een soortgelijke robotmaaier heeft, kunnen de signalen elkaar storen.
Probeer uw dockingstation en robotmaaier in te stellen op het alternatieve signaal S1 en

S2.

De aandrijfmotor kan beschadigd zijn, neem contact op met de klantenservice.

De robotmaaier maakt veel lawaai

Controleer de bevestigingsschroeven van de messen, draai ze indien nodig vast.
Controleer de messen op beschadiging, vervang ze indien nodig.

Het gras kan te hoog zijn. Probeer de maaihoogte te verhogen of maai het gazon eerst
met een gewone grasmaaier.
Storing in de maaimotor, neem contact op met de klantenservice.

De robotmaaier blijft op of keert terug naar het dockingstation
wanneer de START knop wordt ingedrukt

Controleer of de robotmaaier de ingestelde werktijd voor die dag al heeft bereikt.
Accu is bijna leeg, de robotmaaier moet worden geladen Plaats de robotmaaier op
het dockingstation.

Signaalindicator op het dockingstation

R

@ ©)
s1 S2

r

®

R
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Indicator S1/S2 licht op.
Het signaal van de grensdraad is goed.

Indicator S1/S2 knippert.
De grensdraad is gebroken, geen signaal.

Indicator S1 en S2 knipperen continu.

De robotmaaier wordt geladen op het dockingstation.
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Probleemoplossing

met laden

Probleem

Mogelijke oorzaak

Corrigerende maatregel

De indicatoren op
dockingstation lichten niet
op

Verkeerde draadverbinding

Controleer de aansluitingen "F en
B” van de grensdraad

De voeding is niet ingeschakeld

Schakel de voeding in

Indicator S1 of S2
knippert afwisselend

De grensdraad is gebroken, geen
signaal

Repareer de gebroken grensdraad
met de bijgeleverde connectoren

De robotmaaier laadt niet

De robotmaaier is niet
correct gedokt op het
dockingstation

Controleer of de robotmaaier
volledig gedockt is op het
dockingstation

Controleer of het dockingstation op
een vlakke ondergrond is geplaatst

Laadpennen gecorrodeerd

Reinig de laadpennen

De accu is verkeerd geplaatst

Plaats de accu opnieuw

Probleemoplossing

met maaien

Probleem

Mogelijke oorzaak

Corrigerende maatregel

De robotmaaier krijgt
geen stroom

De aan/uit-schakelaar is niet op
"ON” gezet

Zet de aan/uit-schakelaar op "ON”
en probeer het opnieuw

De accu van de robotmaaier is
bijna leeg

Plaats de robotmaaier op het
dockingstation

De robotmaaier wil niet
inschakelen

Tijdinstelling niet ingeschakeld

Selecteer tijdschema en probeer
opnieuw

Grasophoping aan onderzijde

Reinig de onderzijde met een
borstel

De accu is bijna leeg

Plaats de robotmaaier op het
dockingstation

Het gras is te lang

Maai het gazon tot 60 mm

De maaihoogte is te laag

Maai het gazon tot 60 mm en
verhoog de maaihoogte

De accutemperatuur is te laag/
hoog

De werkconditie is tussen 5 en 45
0
C

De grensdraad is gebroken

Repareer de gebroken grensdraad

Robotmaaier bevindt zich
buiten de grensdraad

De grensdraad ligt op een helling

Wijzig de grensdraad en houd een
grotere afstand aan tot de helling

Delen van het gazon zijn
niet gemaaid

De maaitijd moet verhoogd
worden

Verhoog de ingestelde maaitijd

Het gras is te lang

Maai het gazon tot 60 mm

De robotmaaier komt vast
te zitten in gazon

Er bevinden zich obstakels op het
gazon

Verwijder de obstakels van het
gazon

De grensdraad niet correct
aangelegd

Wijzig de grensdraad om obstakels
uit te sluiten

Grensdraad aan de voorkant
van het dockingstation verkeerd
aangelegd

Eris 1,5 m grensdraad in een
rechte lijn aan de voorkant van het
dockingstation vereist
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Probleem

Mogelijke oorzaak

Corrigerende maatregel

Overmatige trillingen/
lawaai

Er zit een mes los

Draai de bevestigingsschroeven
van de messen vast

Messen beschadigd en
vastgelopen

Vervang beschadigde messen

Het gras is te hoog

Verhoog de maaihoogte en
verminder deze nadien later stap
voor stap of maai het gazon eerst
met een gewone grasmaaier

Storing snijmotor

Neem contact op met de
klantenservice

De robotmaaier blijft
rondjes draaien

Er loopt een stroomkabel parallel/
dicht bij de grensdraad

Verplaats de grensdraad

Een voorwiel zit vast

Reinig het voorwiel

Het signaal stoort met een andere
robotmaaier in de buurt

Schakel over naar het alternatieve
signaal voor de draadgrens (S1/S2)

Storing aandrijfmotor

Neem contact op met de
klantenservice

Verbindingsprobleem of
gebroken/doorgesneden
grensdraad

Repareer/controleer de
aansluitingen op het dockingstation
en de grensdraad die gebroken/
doorgesneden zijn
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Popis produktu

© NGO RWDN =

Tlacitko Stop
Kole¢ko pro nastaveni vysky
Nabijeci vstup

Zadni kolo

Ovladaci panel

NGz

Rukojet pro pfenaseni
Tlacgitko vypinace
Slot pro baterii

Dokovaci stanice

il

Upevnovaci koliky

Nahradni noze

Konektory Garaz

Prodluzovaci kabel

Akumulator

Méfidlo vzdalenosti Ohranicujici drat



Instalace

Navod k instalaci

V této kapitole je vysvétleno, jak nainstalovat robotickou sekacku. Pfed zahajenim instalace si ji
kompletné prectéte.

Uvod

Doporucujeme vytvofit ndkres vaseho travniku véetné v8ech prekazek a zplsobu jejich ochrany.
Usnadni to nalezeni vhodné pozice pro dokovaci stanici a spravného umisténi ohranicujiciho dratu
po obvodu vasi zahrady chraniciho kefe, kvétinové zahony atd. Budete také potfebovat néjaké
naradi, naptiklad kladivo a $tipacky na drat, kle§té nebo nuiizky.

Predem posekany travnik
Pred instalaci robotické sekacky musi byt vas travnik spravné pfipraven.
Pfedem posekejte travnik na vySku 60 mm.

> 60 mm I

Omezeni sekani

Roboticka sekacka je vybavena senzory kolize. Ty detekuji vSechny tvrdé a pevné prekazky vyssi nez
100 mm, jako jsou zdi, ploty a zahradni nabytek.

Kdyz senzory ohlasi pfekazku, roboticka sekacka se zastavi, couvne a poté sece jinym smérem. Jako
dlouhodobé feseni se doporucuije polozit ohrani¢ujici drat odpovidajicim zplsobem pomoci méfidla,
aby byly chranény prekazky a zafizeni. Ohranicujici drat poloZte tak, aby roboticka sekacka
nebyla v Zzadném misté secené oblasti vzdalena od ohranic¢ujiciho dratu vice nez 20 m.

Stromy

Roboticka sekacka povazuje stromy za bézné prekazky, ale pokud jsou kofeny stromu obnazené
a niz8i nez 100 mm, méla by byt tato oblast vylou¢ena pomoci ohrani€ujiciho dratu, aby byly
kofeny stromu, Zaci noze nebo zadni kola chranény pred poskozenim.

Kameny

Doporucéujeme vygistit travnik od malych (méné nez 100 mm vysokych) kamenl a kaminkd
a vS8ech kamenud s oblymi nebo Sikmymi hranami. Roboticka sekatka by se mohla pokusit na
takové kameny vyjet, misto aby je rozpoznala jako prekazku. Uviznuti robotické sekacky na
takovém kameni vyZaduje zasah uzivatele, aby mohlo sekani pokracovat. Kontakt s kameny muze
vést k poskozeni noz(.

Svahy

Roboticka sekacka se dokaze pohybovat po svazich se sklonem nebo klesanim az 40 %.
Ohranicujici drat by nikdy nemél byt kolmy na sklon vétsi nez 10 %. Rovnéz mezi svahem o sklonu
10 % nebo strméjSim a ohranicujicim dratem ponechte pas o Sifce nejméné 2 m. Vopacném
ptipadé mlze roboticka sekacka pfi jizdé ze svahu vys$si rychlosti piejet pfes ohraniéuijici drat,
zejména na mokrém a kluzkém terénu.

Cesty, prijezdové cesty a silnice
Pokud travnik protina vyvySena pfijezdova cesta, rad€ji ji ponechejte mimo ohrani€uijici drat.

Mezi pfijezdovou cestou a ohrani€ujicim dratem ponechte bezpecnou vzdalenost 30 cm.
Il |

Pokud jsou pfijezdova cesta a travnik na stejné Urovni, klidné pouzijte ohrani¢ujici drat k vytvoreni
koridoru. Roboticka sekacka tak mdze prejet pres pfijezdovou cestu a dostat se na protéjsi travnik.
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Nerovny povrch travniku
Nerovna plocha travniku miZe zpUsobit, Zze se noze dotknou zemé. Pred pouzitim robotické
sekacky doporucujeme travnik vyrovnat nebo nerovnosti vyloucit pomoci ohranicujiciho dratu.

Umisténi dokovaci stanice
Rozbalte kartonovou krabici, poté vyjméte dily dokovaci stanice a sestavte dokovaci stanici
v nasledujicim poradi.

Kompletni sestava

——
Zakladna pred Zakladna po rozlozeni Vlozte sloupek
rozlozenim (davejte pozor na Uhel zasunuti)

Poté vyhledejte nejlepSi polohu pro dokovaci stanici. Myslete na to, Ze potfebuje trvalé pfipojeni
k elektricke siti, proto berte v Uvahu umisténi nejblizsi elektrické zasuvky.

Aby se roboticka sekacka mohla hladce vratit do dokovaci stanice, ponechte pred dokovaci
stanici 1,5 m pfimého dratu a 30 cm ke strané lemuijici oblast sekani. Pro dokovaci stanici pouzijte
stinné misto, protoze nizsi teplota béhem nabijeni prospiva baterii.

Dulezité: Dokovaci stanici umistéte na stabilni, rovny povrch daleko od rybnikd, bazénl nebo
schodu. Doporuc¢ujeme vhodnou ochranu pred pfirodnimi Zivly, napfiklad port robota nebo garaz.
Neumistujte dokovaci stanici pfili$ blizko svahu, jako napfiklad na vrchol kopce nebo na dno
brazdy. Vyvarujte se néklonu vlevo a vpravo pfesahujicimu 5 stuprid.

Symbol trojuhelniku by mél

— ~ ~ byt smérem dovnitF travniku.

>0.5m N J
Pokud ma vas travnik mékky nebo nerovny povrch, doporuc¢ujeme podlozit oblast kolem dokovaci
stanice zatravriovaci rohozi. V opaném pfipadé mize opakované namahani zadnimi koly travnik
poskodit.
Po potvrzeni polohy dokovaci stanice a rozvrzeni pfipojeni do elektrické sité ji zatim nepfipojujte
k sitovému napdjeni. Pred pfipojenim dokovaci stanice k elektrické siti dokonéete vSechny prace na
rozvrzeni hranic.

PFipojeni ohranicujiciho dratu

Pred vyty&enim ohrani¢ujiciho dratu ddrazné doporu¢ujeme posekat travnik na 60 mm nebo méné.
Zakopani ohranic¢ujiciho dratu je zcela volitelné. Presto ¢im blize k zemi ohranic¢ujici drat polozite,
tim mensi je pravdépodobnost, Ze o néj pii sekani travniku zakopnete nebo jej poskodite.

Pomoci prilozeného méridla zajistéte pozadovanou vzdalenost 30 cm mezi dratem a prekazkami.

30 cm

C .,
Doporuc¢ena vzdalenost mezi dvéma koliky je pfiblizné 80 cm v rovnych liniich a mensi v prudkych
zatackach. VSimnéte si, ze hacek koliku a vyfez dratu vzdy sméfuji k vnéjsi strané ohraniceni.
Béhem kratké doby bude drat zakryt travou. Vzhledem k tomu, Ze napéti je pouze 24 V, nehrozi
nebezpedi Urazu elektrickym proudem.

- H

P¥i prvnim zapichnuti kolikd je nezapichujte zcela do zemé. Lehkym kladivkem je trochu zatluéte.
Umistéte také upeviiovaci koliky a poloZte je na travnik pfiblizné ve spravné vzdalenosti od okrajl
travniku (30 cm) a prekazek.



Kvétinové zahony

Pomoci ohrani€ujiciho dratu vyluéte z oblasti sekani vSechny kvétinové zahony. Pro dvé délky
ohranicujiciho dratu mezi zahonem a vnéjsi hranici existuji dvé moznosti:

1) Udrzujte vzddlenost mezi rovnobé&znymi draty nad 5 cm. Timto zplsobem roboticka sekacka
rozpozna ohrani€ujici drat jako béznou prekazku. Pfi sekani se od néj ,odrazi“ jako obvykle. PFi
navratu po ohranicujicim dratu zpét do dokovaci stanice pojede oklikou kolem zahonu.

2) Pripadné udrzujte vzdalenost mezi dvéma rovnobéznymi draty pod 5 cm. Neprekfizujte draty —
viz nize. Timto zpUsobem roboticka sekaCka draty nerozpoznd a bude pfes né bez prekazek
prejizdét. Tato moznost vyzaduje umisténi prekazky na ohrani€ujici drat kolem zahonu. Umistéte
prekazku, napf. velky kamen nebo sloup, do blizkosti pozice A uvedené na obrazku nize.
Prekazka musi byt obklopena rovnou plochou o rozmérech pfiblizné 1 x 1 m bez jakychkoli svahu.
Tato prekazka umozni stroji vyjet z kruhu.

um%mumm?mmmmm
80 cm 80 cm

P¥i prvnim zapichnuti kolikd je nezapichuijte zcela do zemé. Lehkym kladivkem je trochu zatlucte.
Umistéte také upeviovaci koliky a polozte je na travnik pfiblizné ve spravné vzdalenosti od okrajl
travniku (30 cm) a prekazek.

Jezirka a bazény

Roboticka sekacka je sice chranéna proti desti a  stfikajici vodé, ale ponofeni do vody mUze
zpUsobit vazné poskozeni elektronickych ¢asti.

Proto je nutné vyloucit z oblasti sekani jakékoli bazény. Pro zvySeni bezpeénosti doporucujeme
umistit kolem bazénu plot.

Koridor

Pokud jste uvnitf pracovniho prostoru vytvofili ohrani¢eny koridor, mél by byt Siroky nejméné 2 m
a dlouhy maximalné 8 m.

Pokud je koridor pfili§ uzky nebo pfilis dlouhy, roboticka sekacka by nemusela byt schopna projet
jim z jednoho konce na druhy.

PFipojte dokovaci stanici k ohrani¢ujicimu dratu

Vedte ohrani¢ujici drat pod predni ¢asti dokovaci stanice a pfipojte konec dratu k levému (Cernému)
konektoru oznac¢enému ,,F* (pfedni). Po umisténi dratu kolem zahrady pak umistéte druhy konec do
pravého (Cerveného) konektoru oznaceného ,B“ (zadni).




Vlozte akumulator do pfistroje a ujistéte se, ze je bezpecné umistén, apoté zasunte sitovou
zastréku do spravné nainstalované zasuvky. Jakmile modra kontrolka potvrdi, Ze je vSe v poradku,
vyzkousejte funkci robotické sekacky.

Pravidelné kontrolujte LED, abyste zajistili, Ze upevnéni ohrani¢ujiciho dratu neovlivnilo pfipojeni,
a na nabijeci stanici se zobrazuje signal S1. Poté umistéte robotickou sekacku do pracovniho

prostoru nékolik metrl vedle dokovaci stanice. Nastavte hlavni vypina¢ do polohy ,ON“ a poté
zkontrolujte, zda na panelu sviti signal S1, stisknéte klavesu a @ pro vybér &isla kodu PIN

Stisknéte tlacitko a tla¢itko , o nékolik sekund pozdéji by se roboticka sekacka méla

automaticky vratit do dokovaci stanice vyhledanim a sledovanim ohranicujiciho dratu ve sméru
proti hodinovym ruc¢i¢kam. Pokud se roboticka sekacka nedokaze spravné pfipojit, presurite
dokovaci stanici na vhodnéjsi misto.

=
Po pfipojeni zafizeni k dokovaci stanici se na displeji zobrazi napis ,,Nabijeni“ a indikatory S1 a S2
na dokovaci stanici budou stfidavé blikat. To znamena, ze se baterie spravné nabiji.

Po prvni instalaci zdstane roboticka sekac¢ka v dokovaci stanici, dokud se baterie pIné nenabije.
Uspésné dokovani a nabijeni znamena, Ze jste nasli vhodnou polohu pro dokovaci stanici. Nyni
byste méli upeviiovaci koliky plné zatlouct do zemé.

Dbejte na to, abyste neposkodili nebo neprekroutili prebytecny drat uloZzeny pod dokovaci stanici.

Volba signalu
Poznamka: vychozim signalem je S1, neni tfeba signal ménit, pokud neexistuje rusici signal od
sousedd.

4 ) 4 N
K3 O O *
S1 S2 S1 S2

N y N y

Pokud soused pouziva stejnou sekacku, je tfeba dodrzet vzdalenost 0,5 m mezi vami
a ohranicujicimi draty souseda, aby se obé zafizeni navzajem nerusila. Zajistéte, abyste dokovaci stanici
umistili alespofi 10 m od ohranicujicich dratd souseda a aby oba vyrobky pouzivaly rizné signaly. Pro
vybér signalu S1 nebo S2 pro vasi instalaci si prec¢téte ¢ast ,,Nastaveni signalu®.

1.  Stisknéte tlacitko ,signal“ na nabijeci stanici, indikator se pfepne na S2.

2.  Stisknéte tladitko ,,.S2“ na ovladacim panelu, indikator se prepne na S2

>10 m

>10 m

Nstalace garaze

Po upevnéni dokovaci stanice na travniku nainstalujte garaz s dokovaci stanici postupujte prosim
podle nize uvedenych pokynd, najdéte prosim svorky umisténé pod garazi a odpovidajici dily na
horni strané sloupku dokovaci stanice.




Obsluha

Ovladaci panel

VITEJTE

Rozhrani pro odemknuti
Po zapnuti robotické sekacky se po zadani vychoziho kédu PIN ,0000“ na displeji zobrazi
uvodni rozhrani.

ZADEJTE PIN

* 0 — —

ZADEJTE PIN

* K Kk k

Stav sekacky

Pohotovbstni rezim

12—=22 15: 24 80% Stav baterie sekacky

SystémO\.Ié datum a ¢as
sekacky
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Funkce tlac¢itek na panelu konzoly

Tlacitko pro vybér signalu ohranicujiciho dratu S1 a S2

Aktualni signal Aktualni signal
je S1 je S2

@,

RN ~
Tlacitko spiralového sekani
Sekacka prejde do funkce spiralového sekani, kdyz je aktivovana klavesa spirdlového sekani, na
displeji se zobrazi ,Spiralové sekani je aktivovano“ a sekacka bude sekat ve spirdle.
Sekacka automaticky opusti spiralovy rezim, pokud se spusti bezpe€nostni senzor (senzor zdvihu
nebo kolize), a pokud se sekacka priblizi k ohrani¢ujicimu dratu, automaticky opusti i spirdlovy
pohyb.

Spiralové seceni je
aktivovano

N

\
Tlaéitko pro zapnuti/vypnuti Bluetooth
Funkci Bluetooth sekacky Ize aktivovat/deaktivovat pomoci tlacitka Bluetooth, kdyz je funkce
Bluetooth deaktivovana (LED dioda tlacitka Bluetooth nesviti), na obrazovce se zobrazi ,,BLE je
VYPNUTO", poté stisknéte tlacitko Bluetooth, funkce se aktivuje (LED dioda tlacitka Bluetooth
sviti), na obrazovce se zobrazi ,BLE je ZAPNUTO, nepfipojeno®, po pfipojeni sekacky k mobilnimu
telefonu (dals$i pouziti aplikace naleznete v navodu k aplikaci) se na obrazovce zobrazi ,,BLE je
ZAPNUTO, pfipojeno”“ a LED dioda tlacitka Bluetooth bude blikat.

BLE JE VYPNUTO

\
BLE JE ZAPNUTY BLE JE ZAPNUTY
BEZ PRIPOJENI ’E PRIPOJENO
%’\\

Pred spusténim robotické sekacky
Pred spusténim robaotické sekacky provedte nize uvedené kroky pro Upravu ¢asovych nastaveni.

Stisknutim tlacitka ‘ vstupte do ,menu nastaveni“. V hlavni nabidce sekacky je Sest nastaveni,

mezi néz patfi ,Nastaveni pracovni doby*, ,Nastaveni denni doby sekani“, ,Nastaveni doby
zahdjeni sekani“, ,Nastaveni jazyka systému“, ,Nastaveni data systému“ a ,Nastaveni ¢asu
systému®.



Nastaveni pracovni doby

Existuji dvé moznosti nastaveni pracovni doby, s rezimem ,Denni sekani“ bude sekacka kazdy
den pracovat s uréenym ¢asem zahdjeni a definovanou dobou trvani, s rezZimem ,Aplikace* mlize
uzivatel nastavit individudlni ¢as zahdjeni a ukon&eni pro kazdy den. Pomoci a @ vyberte
rezim pracovni doby, po dokon&eni nastaveni stisknéte pro potvrzeni.

= PROVOZNi DOBAV
< Auto oblast/APP/
Denni sekani >

= PROVOZNi DOBAV
<APP >

Poznamka: jakmile je pracovni doba nastavena prostfednictvim aplikace, ¢as se synchronizuje se
sekackou a pracovni rezim sekacky se automaticky pfepne do rezimu ,Aplikace. Podrobné
nastaveni ¢asu prostfednictvim aplikace naleznete v naSem ndvodu k aplikaci.

Nastaveni ¢asu denniho sekani (funkéni, kdyz je aktivovan rezim ,,Denni sekani)
Kdyz sekacka pracuje s rezimem ,Denni sekani“, pak je k dispozici nastaveni doby trvani denniho

sekani, pomoci a @ zvySuijte/snizujte dobu trvani. Po dokon&eni nastaveni stisknéte pro
potvrzeni.

SEKAM DENNE
23.5 HODIN

Nastaveni doby zahajeni sekani (funkéni, kdyz je aktivovan rezim ,,Denni sekani“)
Kdyz sekacka pracuje s rezimem "Denni sekani", pak je k dispozici nastaveni ¢asu zahajeni

denniho sekani, pouZijte () a pro zménu Casu zahajeni, po dokonceni nastaveni stisknét
pro potvrzeni.

ZACNU SEKAT V
01:00

Nastaveni jazyka systému
Pro nastaveni jazyka systému pouZzijte a pro zménu jazyka, po dokonéeni nastaveni
stisknéte pro potvrzeni.

MLUViM CESKY

Nastaveni systémového data
Pro nastaveni systémového data pouzijte a @ pro zménu systémového data, po dokonceni
nastaveni stisknéte pro potvrzeni.

DATUM JE

2021—12—122
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Nastaveni systémového ¢asu
Pro nastaveni systémového ¢asu pouzijte a pro zménu systémového ¢asu, po dokonceni
nastaveni stisknéte pro potvrzeni.

CAS JE

16: 19

Nastaveni resetovani kodu PIN
PIN kod sekacky Ize upravit dvéma zplsoby, bud z aplikace, nebo na panelu sekacky. Pokud jej

upravujete na panelu sekacky, nejprve zafizeni odemknéte a poté stisknéte a podrzte tlacitko,

dokud neuslysite zvukovy signal ze sekacky, a poté stisknutim tlacitka (L&) vstupte na stranku

nastaveni kddu PIN sekacky. Pomoci tlacitek a vyberte Cislo kodu PIN, po dokonéeni

nastaveni stisknéte tlacitko pro potvrzeni.

ZADAT STARY PIN
¥ ok k%

ZADAT NOVY PIN
* * * *

ZNOVU ZADAT NOVY PIN
* * * *

NOVY PIN JE ULOZEN

Nastaveni vysky sekani
Vysku sekani Ize nastavit ota¢enim kolecka pro nastaveni vysky, které se nachazi na horni strané

stroje. Rozsah vysky sekani je 20 mm - 60 mm.

POZNAMKA!

Pred pouzitim robotické sekacky doporucujeme pouzit béznou sekacku nebo
strunovou sekacku pro vyseceni travniku pod 60 mm. Tim zajistite optimalni
vykon.

13



Zahajeni sekani

Po dokonéeni nastaveni ¢asu muZete nyni spustit robotickou sekacku.

1. Stisknutim vstupte na stranku pro zadani kédu PIN, pomoci tladitek a provedte
volbu a stisknéte pro potvrzeni.

2.  Stisknéte tlacitko @ a , roboticka sekacka zaéne pracovat.

Navrat do dokovaci stanice
1. Stisknutim vstupte na stranku pro zadani kodu PIN, pomoci tlagitek @ a @ provedte

volbu a stisknéte pro potvrzeni.
&

2.  Stisknéte tlacitko @ a , roboticka sekacka se zacne vracet domu.

S

&....»

Nouzové zastaveni
Stisknutim tlacitka STOP sekacku kdykoli zastavite.
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Technické udaje

Model

MB 800

Maximalni plocha sekani

800 m*

Akumulator

20V/ 2500 mAh

Napajeci zdroj

Vstup: 100-240 V~,
50/60 Hz, 36 W
Vystup: 24V ===CC 1,5 A

FY2401500S1/
Model napajeciho zdroje* FY2401500S2/

FY2401500S3
Doba sekani na jedno nabiti 80 min.
Jmenovité napéti 20V
Jmenovity vykon 42 W
Rychlost bez zatizeni 3500 min™'
Sitka fezu 18 cm
Vyska fezu Cca 20-60 mm
Doba nabijeni 90 min
Model noze 846210
Hmotnost 8,4 kg
Frekvenéni pasmo 0-148,5 kHz
Vyzareny vykon 58,93 dBUA/m

Frekvenéni pasmo/
vykon Bluetooth

2402-2480MHz/0,3dbm

Maximalnihladin
akustického tlaku

L,,=53 dB, K=3 dB

Maximalnihladin
akustickéhovykonu

L,.=64 dB, K=3 dB

Stupen kryti:

Robotickou Sekacku

IPX5

Napajeci zdroj

IP67, zastréka IP44

Nahradni dily

Nahradni noze 6 ks
Ohrani€ujici koliky 200 ks
Ohranicuijici drat 150 m
Konektory 3 ks

* VAROVANI: Pro tgely dobijeni baterie pouzivejte pouze odnimatelnou napéjeci jednotku

dodanou s timto zafizenim.
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Udrzba a skladovani

Udrzbu, ktera neni popséana v tomto névodu, musi provadét servisni firma autorizovana vyrobcem.
Pouzivejte pouze origindlni dily.

Udrzba

Robotickou sekacku pravidelné kontrolujte a Cistéte a v pfipadé potfeby vyménte opotfebované
dily. Pouzivejte nejlépe suchy kartac¢, vihky hadfik nebo naostieny drevény nastroj. Dodrzovani
téchto pokynd pro udrzbu mize prodlouzit Zivotnost robotické sekacky.

Zivotnost baterie

Roboticka sekacka je vybavena bezudrzbovou Li-ion baterii s odhadovanou Zivotnosti vice nez
2 roky (v zavislosti na zpUsobu osetfovani a pouzivani).

Skladovani v zimé

Béhem zimy uchovavejte sekacku, dokovaci stanici a napajeci zdroj na suchém misté.
Doporuéujeme kuInu, garaz nebo ji nejlépe ulozte doma.

Zarizeni pfipravte na skladovani v zimé nasledujicim zplsobem:

1. PIné nabijte baterii.

Nastavte sitovy vypina¢ do polohy ,,OFF*.

Robotickou sekacku dikladné vydistéte.

Odpojte napajeci zdroj ze zasuvky.

Odpojte napdjeci zdroj od dokovaci stanice.

Odpoijte ohranicujici drat od dokovaci stanice. Zvednéte dokovaci stanici a vycistéte ji.
Ohranicujici drat mdlze zUstat venku. Je vSak nutné drat chranit pred korozi. Doporucujeme
pouzit mazivo bez obsahu vody nebo vhodnou tésnici pasku.

Pokud je to mozné, zabalte vyrobek znovu do plvodniho obalu.

Pfipadné vam naSe servisni stfedisko nabizi zimni servis vaseho zafizeni. Ten zahrnuje kontrolu
véech dilt a — pokud je k dispozici — aktualizaci softwaru.

oorLN

Priprava na jaro

Po zimnim uskladnéni vycistéte nabijeci kontakty robotické sekacky i dokovaci stanice.
Pouzijte jemny brusny papir nebo mosazny kartac; tim dosahnete nejlepsi u€innosti nabijeni
a zabranite jakémukoli naruseni nabijeni.

Cisténi téla sekacky

Varovani --Ujistéte se, Ze je sitovy vypina¢ ve vypnuté poloze OFF.

Protoze je roboticka sekacka napajena z baterie, musite pfi CiSténi dbat zvySené opatrnosti. Hrubé
necistoty odstrarite mékkym karta¢em. Pro intenzivni ¢i$téni pouzijte ruéni postfik vodou s jemnym
Cisticim prostfedkem pro domacnost. Po CiSténi otfete veSkeré zbytky vihkym hadrem.

Likvidace

Abyste pomohli Zivotnimu prostredi, zlikvidujte vyrobek po skon&eni jeho Zivotnosti spravnym
zplsobem, nikoliv do domaciho odpadu. Informace o sbérnych mistech a jejich oteviraci dobé
ziskate na mistnim uradé.

Li-lon poskozuje zivotni prostfedi nespravnou likvidaci baterii / dobijecich baterii.

Pred likvidaci vyjméte akumulator z vyrobku. Baterie / dobijeci baterie se nesmi likvidovat spole¢né
s béZnym domovnim odpadem. Mohou obsahovat toxické tézké kovy a podléhaji pravidlim

a predpistim pro nakladani s nebezpeénym odpadem. Baterie likvidujte v souladu s pfislusnymi
mistnimi pozadavky.
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Vyména baterie

Zatimco skute¢na Zivotnost baterii zavisi na zplsobu pouZivani a okolnich faktorech, typicka
zivotnost je nékolik let. Nahradni baterie jsou k dispozici u zakaznické podpory. Chcete-li baterii
vymeénit, postupujte podle nize uvedenych pokynd.

1. Ujistéte se, Ze je sitovy vypina¢ vypnuty.

2. Vytahnéte baterii a odpojte ji od robotické sekacky.

Cisténi spodni strany

Ujistéte se, Ze je sitovy vypinac v poloze vypnuto, akumulator vyjmuty a dvitka pevné zajis§téna na
svém misté. Po vyjmuti akumulatoru si nasadte ochranné rukavice a otocte robotickou sekacku na
bok, abyste odkryli jeji spodni stranu. Vycistéte kotou¢ s nozi a ram pomoci mékkého kartace
nebo vihkého hadfiku. U této sekacky mizete pouzit zahradni hadici k ¢i§téni prachu, nepouzivejte
v8ak vysoky tlak vody, kdyz stfikate smérem k bateriové komore v zadni ¢asti sekacky. Ota¢enim
kotouce s nozi se ujistéte, Ze se mize volné pohybovat, zkontrolujte, zda se noZze mohou otacet
na ¢epu a zda jim neprekazi trava.

=

Cisténi kontaktnich kolik( a nabijecich pasku

Pomoci draténky, &isti¢e kovl nebo velmi jemného smirkového papiru ogistéte kontaktni koliky
a nabijeci pasky na sekacce a dokovaci stanici. Odstrante veskeré necistoty, listi nebo zbytky
posecené travy v okoli kontaktnich kolikd a nabijecich pasku, abyste zajistili Géinné nabijeni.

17



Obraceni nebo vyména nozu

VAROVANI!
Pfed &iténim, sefizovanim nebo vyménou nozl se ujistéte, Ze je roboticka sekaéka
zcela vypnuta. Vzdy pouzivejte ochranné rukavice.

VAROVANI!
Abyste zajistili maximalni Gc¢innost a bezpec¢nost sekani, pouzivejte pfi vyméné vzdy
doporuéené nahradni noze a montazni dily nozd.

Roboticka sekacka ma tfi noze, které jsou pfipevnény ke kotouci.

Pokud nedojde k poskozeni tvrdymi pfekazkami, mohou tyto noZe vydrzet az pét mésicl
kazdodenniho pouzivani.

Doporucujeme provadét tydenni kontrolu noz{ a upeviovacich $roubl. VSimnéte si, Ze noZe jsou
dvoub¥ité. Kdyz se prvni strana otupi, uvolnéte upeviovaci $roub a oto¢te niz obracené a znovu
jej upevnéte. Zkontrolujte, zda se niz mize volné pohybovat.

Soucasti robotické sekacky jsou dvé sady nahradnich noZzd. Dal$i noze Ize zakoupit prostfednictvim
zékaznické podpory.

Abyste zajistili nejlepsi vykonnost stroje, vymérite vzdy vSechny tfi noZze najednou. Pouzivejte
pouze nahradni dily doporucené vyrobcem.

POZNAMKA: pokud byly noze sejmuty/vyménény, ujistéte se, Ze je Sroub pevné zajistén na
misté a Ze se n(iZ mlZe volné pohybovat.

Seznam nahradnich dilu
V pfipadé, Ze budete pro zafizeni potfebovat nahradni dily nebo jakoukoli podporu, zavolejte na
nase poprodejni centrum.

My % &
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Reseni problémii

Roboticka sekacka se nemuze pripojit k dokovaci stanici
e Zkontrolujte, zda je ohranicujici drat pred a pod nabijec¢kou v pfimé linii.
e  Zkontrolujte, zda je poloha dokovaci stanice vhodna, jak je vysvétleno v tomto navodu.

Roboticka sekacka se pFi sekani nebo pfi sledovani ohranicujiciho

dratu zpét k dokovaci stanici pohybuje v kruzich

e  Zkontrolujte, ze zadny napajeci kabel nevede soubézné a v tésné blizkosti ohranicujiciho
dratu. V pfipadé potreby zmérite polohu ohrani¢ujiciho dratu.

e  Zkontrolujte, zda neni zaseknuté pfedni kolo.

e Pokud ma néktery soused podobnou robotickou sekacku, mdze dochazet k ruseni signall.
Zkuste nastavit dokovaci stanici a robotickou sekacku na alternativni ohranicujici signal z S1
na S2.

o Pohonny motor mlize byt poskozen, obratte se na zakaznickou podporu.

Roboticka sekacka je hluéna

e Zkontrolujte upevriovaci $rouby nozU; v pfipadé potfeby je utahnéte.

e  Zkontrolujte, zda nejsou noze poskozené; v pfipadé potfeby je vymérite.

e Trava mdze byt prili§ vysoka. Zkuste zvysit vy$ku sekani nebo travnik nejprve posekejte
béznou sekackou.

e  Porucha motoru sekacky, zavolejte poprodejni servis.

Sekacka zistane na dokovaci stanici nebo se do ni vrati po stisknuti
tlacitka START

e Zkontrolujte, zda sekacka jiz dokoncila naprogramovanou pracovni dobu pro dany den.
° Baterie je vybita, robotickou sekacku je tfeba nabit, umistéte stroj do nabijeci stanice.

Indikator LED na dokovaci stanici
)
©) O " ® /1 Indikétor S1/S2 sviti.

s1 S2 | ﬁlfg,,, ’ Signal ohranicujiciho dratu je dobry.
s T —=>

-
)
& O " T
s1 52 | @1 jndiktor S1/52 blika,
E‘(”% Ohranicujici drat je prerusen, neni signal.

1 2 _ Indikétor S1 a S2 nepretrzité blikaji
Sekacka se nabiji v dokovaci stanici.

19



Reseni problém s nabijenim

Problém

Mozna pri¢ina

Opatreni k napravé

Problém

Mozna pric¢ina

Opatreni k napraveé

Na nabijeci zakladné
nesviti zadna kontrolka

Nespravné pripojeni dratu

Zkontrolujte zapojeni dratu ,,F a B“

Napajeni nebylo zapnuto

Zapnéte napajeni

Indikator S1 nebo S2 blika
samostatné

Preruseny ohraniCujici drat, zadny
signal

Opravte preruseny drat pomoci
dodanych konektort

Robot se nenabiji

Stroj neni spravné pfipojen
k nabijeci zakladné

Zkontrolujte, zda je stroj zcela
zakotven v nabijeci zakladné

Nadmeérné vibrace/hluk

Uvolnény ndz

Utahnéte Sroub

Poskozené noZe se zasekly

Vymeénite poskozené noZe

Trava je mozna prili§ vysoka

Zvyste vysku sekani, pozdsji ji
postupné snizujte nebo travnik
nejprve posekejte béznou
sekackou

Porucha motoru sekacky

Zavolejte poprodejni servis

Zkontrolujte, zda je nabijeci
zékladna na rovném povrchu

Koliky nabijecky jsou zkorodované

Vycistéte koliky nabijeCky

Je nespravné nainstalovan
akumulator

Znovu vlozte akumulator

Reseni problému se sekanim

Sekacka jezdi v kruzich

Napajeci kabel lezi soubé&zné/
blizko dratu

Zména polohy ohrani€ujiciho dratu

Predni kolo se zaseklo

Vycistéte prostor predniho kola

Signal je rusen robotem
v sousedstvi

Zmeérite na alternativni ohranicujici
signal (S1/S2)

Porucha hnaciho motoru

Zavolejte poprodejni servis

Problém s pfipojenim nebo
preruseny/prestfizeny ohranicujici
drat

Opravte/zkontrolujte pfipojeni na
nabijeci zakladné a preruseny/
prestfizeny ohranicujici drat

Problém

Mozna pri¢ina

Opatieni k napravé

Zadné napajeni stroje

Nebylo stisknuto tlacitko ON/OFF

Zapnéte stroj a zkuste to znovu

Roboticka sekacka je malo nabita

Umistéte stroj do dokovaci stanice

Stroj se nepodarilo
nastartovat

Neni aktivovano nastaveni ¢asu

Zvolte ¢asovy plan a zkuste to
znovu

Pod krytem se nahromadila trava

Vydistéte prostor pod krytem
kartacem

Nizky stav nabiti baterie

Umistéte stroj do dokovaci stanice

PFili§ vysoka trava

Posekejte travnik na 60 mm

Vyska sekani je pfilis nizka

Posekejte travnik na 60 mm
a zvyste vySku sekani

PiliS nizka/vysoka teplota baterie

Pracovni teplota je mezi 5 a 45 °C

PreruSeny ohraniCujici drat

Opravte preruSeny ohranicujici drat

Sekacka mimo
ohranicujici drat

Ohranicujici drat je na svahu

Upravte ohrani€ujici drat
a ponechte vétsi vzdalenost na
svahu

Casti travniku jsou
neposekané

Sekacka potrebuje vice ¢asu na
sekani

Prodluzte planovanou dobu sekani

PFili§ vysoka trava

Posekejte travnik na 60 mm

Sekacka se zasekne
v travniku

Prekazky na travniku

Odstrante prekazky z travniku

Nespravné polozeny ohranicujici
drat

Upravte ohranicuijici drat tak,
abyste vymezili prekazky

Drat pfed dokovaci stanici je

nespravné nainstalovan

Je tfeba 1,5 m pfimého dratu pred
dokovaci stanici
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Montaz

Instrukcja montazu
W tym rozdziale opisano montaz robota koszacego. Przed montazem nalezy przeczytaé cata
instrukcje.

Wstep

Zalecamy wykonanie rysunku trawnika z zaznaczeniem wszystkich przeszkéd i sposobu ich
zabezpieczenia. Dzieki temu tatwiej bedzie znalez¢ odpowiednie miejsce na stacje dokujaca oraz
prawidtowo rozmiesci¢ przewdd ograniczajacy na obwodzie ogrodu, zabezpieczajac w ten sposéb
krzewy, rabaty kwiatowe itp. Potrzebne beda réwniez narzedzia, takie jak mtotek i szczypce do
ciecia drutu, kleszcze lub nozyce.

Wstepne koszenie trawnika

Przed montazem robota koszacego nalezy odpowiednio przygotowac trawnik.
Trawe nalezy przycia¢ do wysokosci 60 mm.

> 60 mm I

Ograniczenia koszenia

Robot koszacy wyposazony jest w czujniki kolizji. Wykrywaja one wszystkie twarde i state
przeszkody wyzsze niz 100 mm, takie jak sciany, ptoty i meble ogrodowe.

Gdy czujniki wykryja przeszkode, robot koszacy zatrzymuije sig, cofa, a nastgpnie zaczyna kosi¢ w
innym kierunku. Jako rozwigzanie dfugoterminowe zaleca si¢ odpowiednie utozenie przewodu
ograniczajacego za pomoca linijki, aby ostoni¢ przeszkody i zabezpieczy¢ urzadzenie. Przewod
ograniczajacy nalezy utozy¢ w taki sposob, aby robot koszacy znajdowat sie w odlegtosci nie
wiekszej niz 20 m od przewodu ograniczajacego w dowolnym miejscu w obszarze koszenia.

Fos
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Drzewa

Robot koszacy traktuje drzewa jak przeszkody. Jesli jednak korzenie drzew wystaja nad ziemia na
wysokos¢ maksymalnie 100 mm, obszar ten nalezy odgrodzi¢ przewodem ograniczajacym w celu
ochrony korzeni drzew, ostrzy tnacych lub két tylnych przed uszkodzeniem.

Kamienie

Zalecamy oczyszczenie trawnika z matych (mniejszych niz 100 mm wysokosci) skat i kamieni oraz
wszelkich kamieni o okragtych lub ptaskich krawedziach. Robot koszacy moze nie rozpoznac takich
kamieni jako przeszkody i prébowac na nie wjechac. Jesli robot koszacy utknie na takim kamieniu, do
wznowienia koszenia konieczna jest interwencja uzytkownika. Kontakt z kamieniami moze uszkodzi¢
ostrza.

Spadki

Robot koszacy moze poruszac sig¢ po pochytych terenach do maksymalnie 40% nachylenia lub
spadku.

Przewdd ograniczajacy nigdy nie powinien by¢ ustawiony prostopadle do nachylenia
przekraczajgcego 10%. Ponadto miedzy nachyleniem 10% lub wiekszym a przewodem
ograniczajgcym nalezy pozostawi¢ co najmniej 2-metrowy pas. W przeciwnym razie na skutek
wiekszej predkosci jazdy w dét robot koszacy moze przejecha¢ nad przewodem ograniczajacym,
zwtaszcza na mokrym i liskim podtozu.




Sciezki, podjazdy i chodniki

Jesli przez trawnik przebiega wyzszy podjazd, powinien on znajdowac sie poza przewodem
ograniczajgcym.

Nalezy zachowac bezpieczna odlegtos¢ 30 cm miedzy podjazdem a przewodem ograniczajacym.

|

Jesli podjazd i trawnik znajduja sie na tym samym poziomie, przewodu ograniczajacego mozna
uzy¢ do wyznaczenia korytarza. Dzieki temu robot koszacy bedzie mégt przejecha¢ przez podjazd i
dotrze¢ do trawnika po przeciwnej stronie.

Nieréwne powierzchnie trawnika

Na nieréwnych powierzchniach trawnika ostrza moga dotykac ziemi. Zalecamy wyréwnanie terenu
trawnika przed uzyciem robota koszacego lub wytaczenie nieréwnych powierzchni za pomoca
przewodu ograniczajacego.

Umieszczenie stacji dokujacej
Po rozpakowaniu kartonu i wyjeciu czesci stacji dokujacej nalezy zmontowac stacje dokujaca
wedtug ponizszej kolejnosci.

Y

Wsung¢ kolumne
(Zwréci¢ uwage na kat wktadania)

Peten montaz

Stacja przed
roztozeniem

Stacja po roztozeniu

Nastepnie nalezy wybraé najlepsze miejsce na stacje dokujaca. Nalezy pamieta¢, ze wymaga ona
statego podtaczenia do sieci elektrycznej, dlatego nalezy wzia¢ pod uwage lokalizacje najblizszego
gniazdka elektrycznego.

Aby zapewni¢ bezproblemowy powrdt robota koszacego do stacji dokujacej, nalezy zostawic
odcinek 1,5 m prostego przewodu z przodu stacji dokujacej i 30 cm z boku w kierunku obszaru
koszenia. Stacje dokujgca nalezy umiesci¢c w miejscu zacienionym, poniewaz podczas tadowania
nizsza temperatura jest korzystna dla akumulatora.

Wazne: stacje dokujaca nalezy umiesci¢ na réwnej, ptaskiej powierzchni, z dala od oczek
wodnych, basenéw i schodéw. Zalecamy zastosowanie odpowiedniej ochrony przed czynnikami
atmosferycznymi, np. port robota lub garaz.

Nie nalezy umieszcza¢ stacji dokujacej zbyt blisko spadku terenu, np. na szczycie wzgorza lub w
dolnej czesci rowu. Nalezy unika¢ nachylenia w lewo i w prawo przekraczajacego 5 stopni.

Symbol trojkata powinien byé
—skierowany do $rodka trawnika.

~

Jesli trawnik ma miekka lub nieréwna powierzchnig, zalecamy wzmocni¢ obszar wokét stacji
dokujacej siatka chronigca trawe. W przeciwnym razie wielokrotne naciski tylnych két moga
uszkodzi¢ trawnik.

Mimo potwierdzenia ustawienia stacji dokujacej i przygotowania gniazdka elektrycznego nie
nalezy jeszcze podtaczaé urzadzenia do pradu. Przed podtaczeniem stacji dokujacej do pradu
nalezy zakoniczy¢ wszystkie prace zwigzane z wytyczaniem granic.

Wytyczanie przebiegu przewodu ograniczajacego

Przed utozeniem przewodu ograniczajacego zdecydowanie zalecamy skoszenie trawnika do
wysokosci maksymalnie 60 mm. Potozenie przewodu ograniczajacego w ziemi nie jest
obowiagzkowe. Jednak im blizej ziemi potozony zostanie przewdd ograniczajacy, tym mniejsze jest
prawdopodobienstwo potkniecia sie o niego lub uszkodzenia go podczas koszenia trawnika.

Za pomoca dotaczonej linijki nalezy zachowa¢ wymaganag odlegtos¢ 30 cm miedzy przewodem a
przeszkodami.



30 cm
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Zalecana odlegtos¢ miedzy dwoma kotkami wynosi okoto 80 cm w linii prostej i odpowiednio mniej w
przypadku ciasnych tukéw. Nalezy pamietaé, ze haki i otwory w kotkach sa zawsze skierowane do
zewnetrznej strony granicy. Trawa szybko zakryje kabel. Ze wzgledu na niskie napiecie 24 V nie ma
ryzyka porazenia pradem.

Podczas pierwszego osadzania kotkdéw nie wolno catkowicie wbija¢ ich w ziemie. Nalezy je
delikatnie wbi¢ za pomoca lekkiego mtotka. Nalezy réwniez wybra¢ lokalizacje kotkéw mocujacych i
utozy¢ kazdy z nich na trawniku z zachowaniem odpowiedniej odlegtosci od krawedzi trawnika (30 cm)
i przeszkdd.

Rabaty kwiatowe

Za pomoca przewodu ograniczajacego nalezy ogrodzi¢ rabaty kwiatowe od powierzchni koszenia.
Istnieja dwie metody utozenia dwéch odcinkéw przewodu ograniczajacego miedzy rabatami
kwiatowymi a zewnetrzng granica ogrodu:

1) Miedzy réwnolegtymi przewodami nalezy zachowac¢ odlegto$é powyzej 5 cm. W ten sposoéb
robot koszgcy rozpozna przewdd ograniczajacy jak zwykta przeszkode. Podczas koszenia
odbije sie od niego. Podczas powrotu do stacji dokujacej robot bedzie podaza¢ za przewodem
ograniczajgcym, objezdzajac rabate kwiatowa.

2) Mozna tez zachowac odlegtos¢ ponizej 5 cm pomiedzy dwoma réwnolegtymi przewodami. Nie
nalezy krzyzowa¢ przewodéw — zob. ponizej. Dzigki temu robot koszacy nie rozpozna
przewodow i bedzie mogt bez przeszkdd po nich przejechaé. Ta opcja wymaga umieszczenia
przeszkody na przewodzie ograniczajgcym wokot rabaty. Umiescic¢ przeszkode, np. duzy kamien lub
palik, w poblizu pozycji A wskazanej na ponizszej ilustracji. Wokét przeszkody musi znajdowac sie
ptaski odcinek o wymiarach okoto 1 m x 1 m, bez zadnych spadkéw. Dzieki takiej przeszkodzie
urzadzenie bedzie mogto wyjechac z okregu.

ww%uwuwww?wwwwwwm
80 cm 80 cm

Podczas pierwszego osadzania kotkéw nie wolno catkowicie wbija¢ ich w ziemie. Nalezy je
delikatnie wbi¢ za pomoca lekkiego mtotka. Nalezy réwniez wybrac lokalizacje kotkéw mocujacych i
utozy¢ kazdy z nich na trawniku z zachowaniem odpowiedniej odlegtosci od krawedzi trawnika (30
cm) i przeszkdd.

Oczka wodne i baseny

Robot koszacy jest zabezpieczony przed deszczem i strumieniem wody, jednak zanurzenie
urzadzenia w wodzie moze spowodowac powazne uszkodzenie czesci elektronicznych. Dlatego tez
nalezy koniecznie wylaczy¢ wszelkie baseny z obszaru koszenia. W celu zwigkszenia
bezpieczenstwa zalecamy ogrodzenie basenu.

Korytarz

Jesli w obszarze roboczym znajduje sie korytarz graniczny, jego szerokos¢ powinna wynosi¢ co
najmniej 2 m, a dtugos¢ maksymalnie 8 m.
Jesli korytarz jest zbyt waski lub zbyt dtugi, robot koszacy moze nie by¢ w stanie przemieszczacé sie

nim z jednego konca na drugi.




Laczenie stacji dokujacej z przewodem ograniczajacym
Przewdd ograniczajacy nalezy utozy¢ pod przednia czescia stacji dokujacej i podtaczy¢ jego
koniec do lewego (czarnego) ztacza oznaczonego litera ,,F” (przéd). Po rozprowadzeniu przewodu po

ogrodzie drugi koniec przewodu nalezy umiesci¢ w prawym (czerwonym) ztgczu oznaczonym literga
+B” (tyt).

Nastepnie nalezy wtozy¢ akumulator do urzadzenia i sprawdzi¢, czy jest bezpiecznie osadzony, a
nastgpnie wtozy¢ wtyczke do prawidtowo zainstalowanego gniazdka. Gdy niebieska dioda LED
potwierdzi, ze wszystko jest w porzadku, nalezy przetestowac dziatanie robota koszacego.

Nalezy regularnie sprawdzac¢ diode LED, aby zobaczy¢, czy nie doszto do naruszenia potaczenia
przez przewod ograniczajacy i czy na stacji tadujacej pojawia sie sygnat S1. Nastepnie robot
koszacy nalezy umiesci¢ w obszarze roboczym, kilka metréw od stacji dokujacej. Ustawié
przycisk zasilania w pozycji ,ON” (,Wt.”), a nastepnie sprawdzi¢, czy sygnat S1 na panelu swieci

sie, nacisnaé przycisk i , aby wpisac¢ kod PIN, a nastepnie nacisnaé, aby  zweryfikowac.
Domysliny kod PIN to ,,0000”.

Nacisna¢ przyciski i przycisk , kilka sekund pdzniej robot koszacy powinien automatycznie

powrdcic¢ do stacji dokujacej, wykrywajac przewdd ograniczajacy i podazajac za nim w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara. Jezeli robot koszacy nie powrdci prawidtowo do stacji
dokujacej, nalezy ja ustawi¢ w bardziej odpowiedniej pozyciji.
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Gdy urzadzenie powréci do stacji dokujacej, na wyswietlaczu pojawi sie napis ,,Charging”
(,tadowanie”), a wskazniki S1 i S2 na stacji dokujacej bedga miga¢ naprzemiennie. Oznacza to, ze
akumulator taduje sie prawidtowo.

Po wstepnej instalacji robot koszacy pozostanie w stacji dokujacej do momentu petnego
natadowania akumulatora.

Pomysine zadokowanie i tadowanie oznacza, ze znaleziono odpowiednie miejsce dla stacji
dokujacej. Teraz nalezy maksymalnie wbi¢ kotki mocujace w ziemie.

Nalezy uwazaé, aby nie uszkodzi¢ ani nie pozaginaé¢ przewodu, ktéry znajduje sie pod stacja
dokujaca.

Wybér sygnatu
Uwaga: sygnat domysiny to S1, nie ma potrzeby zmiany sygnatu, jezeli nie wystepuje zaden inny
sygnat od sasiadéw.

4 ) e )
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Jesli sasiad uzywa tego samego urzadzenia, nalezy zachowac¢ odlegto$¢ 0,5 m od przewodoéw
ograniczajacych sasiada, aby unikna¢ wzajemnego zakidcania sie obu urzadzen. Nalezy
zadbac o to, aby stacja dokujaca znajdowata sie w odlegtosci co najmniej 10 m od przewoddéw
ograniczajacych sasiada i aby oba urzadzenia uzywaty réznych sygnatéw. Aby wybraé sygnat S1 lub
S2 dla swojej stacji, nalezy zapoznac sie z rozdziatem ,,Ustawienie sygnatu”.

1. Po nacisnigciu przycisku ,signal” (,sygnat”) na stacji tadujacej wskaznik przetaczy sie na S2.

2. Po nacisnieciu przycisku ,,S2” na panelu sterowania wskaznik przetaczy sie na S2.

>10 m

A 4

>10 m

A

Instalacja garazowa

Po zamocowaniu stacji dokujacej na trawniku nalezy zainstalowac garaz ze stacja dokujaca
postepuj zgodnie z ponizszymi instrukcjami, znajdz pozycije klipsa pod garazem i odpowiednie
czesci na gorze kolumny stacji dokujace;j.

Obstuga

Panel sterowania

4 N

WITAJ

\_

Odblokowywanie interfejsu
Po wtaczeniu robota koszacego i po wprowadzeniu domysinego kodu PIN ,,0000” na
wyswietlaczu pojawi sie interfejs startowy.

PROSZE WPROWADZIC PIN

* 0 — —

PROSZE WPROWADZIC PIN

* K Xk

Stan robota koszacego

Gotowosé

12—22 15: 24 80% Poziom natadowania lewego

akumulatora robota koszacego

Data i go!dzina systemu robota
koszacego
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Funkcje przyciskow na panelu konsoli
Przycisk wyboru sygnatu przewodu ograniczajgcego S1i S2

Aktualny sygnat Aktualny sygnat
to S1 to S2

@, @,

~ ~
Przycisk koszenia spiralnego
Po nacisnieciu przycisku koszenia spiralnego robot wiaczy funkcje koszenia spiralnego, a na
wyswietlaczu pojawi sie komunikat ,Spiral mowing is activated” (,Wtaczono koszenie spiralne”).
Robot zacznie kosi¢ trawe, poruszajac sie spiralnie.
Robot koszacy automatycznie wyjdzie z trybu koszenia spiralnego, jesli wlaczy sie czujnik
bezpieczenstwa (czujnik podniesienia lub kolizji). Jesli robot koszacy zblizy si¢ do przewodu
ograniczajgcego, réwniez automatycznie wyjdzie z trybu koszenia spiralnego.

DY

~

Koszenie spiralne jest
aktywne

Przycisk wiaczania/wytaczania Bluetooth

Funkcje Bluetooth robota koszacego mozna wtaczyé/wytaczy¢ za pomoca przycisku Bluetooth.
Gdy funkcja Bluetooth jest wytaczona (dioda LED przycisku Bluetooth nie $wieci sig), na ekranie pojawi
sie napis ,BLE is OFF” (,Bluetooth jest wytaczony”). Nastepnie nalezy nacisnac przycisk Bluetooth,
funkcja zostanie aktywowana (dioda LED przycisku Bluetooth swieci sig), na ekranie pojawi sie napis
+BLE is ON, Not connected” (,,Bluetooth jest wiaczony, brak potaczenia”). Po nawigzaniu potaczenia
pomiedzy robotem koszacym a telefonem komodrkowym (nalezy zapoznaé sie z instrukcja obstugi
aplikaciji), na ekranie pojawi sie napis ,BLE is ON, Connected” (,Bluetooth

jest wiaczony, nawigzano potaczenie”), a dioda LED przycisku Bluetooth bedzie migacd.

BLE JEST WYLACZONE

\
BLE JEST WLACZONE BLE JEST WLACZONE
BRAK POLACZENIA ) PODLACZONY
\‘:\

Przed uruchomieniem robota koszacego

Przed uruchomieniem robota koszacego nalezy wykonaé¢ ponizsze kroki, aby dokona¢ ustawien
czasu. _

Nalezy nacisnag¢ przycisk , aby wejs¢ do ,ustawien menu”. W menu gtébwnym robota
koszacego dostepnych jest szes¢ ustawien, w tym ,Ustawienie czasu pracy”, ,Ustawienie czasu
codziennego koszenia”, ,Ustawienie czasu rozpoczecia koszenia”, ,Ustawienie jezyka systemu”,
+Ustawienie daty systemu” i ,Ustawienie godziny systemu”.

12

Ustawienie czasu pracy

Dostepne sa dwie opcje ustawienia czasu pracy: w trybie ,Daily Mowing” (,,Codzienne koszenie”)
robot bedzie pracowac codziennie o okreslonej godzinie rozpoczecia i przez okreslony czas, w
trybie ,,App” (,Aplikacja”) uzytkownik moze ustawi¢ indywidualny czas rozpoczecia i zakoriczenia
pracy na kazdy dzien. Nalezy uzy¢ i , aby wybraé¢ tryb czasu pracy. Po dokonaniu
ustawienia nalezy nacisna¢ , aby zweryfikowac.

CZAS PRACY W = CzASPRACYW
< Codzienne koszenie > <APP >

Uwaga: po ustawieniu czasu pracy za pomocg aplikacji czas zsynchronizuje sie z robotem, a tryb
pracy robota koszacego automatycznie przetaczy sie na tryb ,App”. Szczegdtowe informacje na
temat ustawiania czasu za pomoca aplikacji znajduja sie w instrukcji obstugi aplikacji.

Ustawienie czasu codziennego koszenia (opcja dostepna, gdy funkcja ,,Codzienne
koszenie” jest wtaczona)

Gdy robot koszacy pracuje w trybie ,Codzienne koszenie”, mozna ustawi¢ dzienny czas koszenia.
Nalezy uzy¢ przycisku i @ aby wydtuzyé/skréci¢ czas. Po dokonaniu ustawienia nacisngé
OK), aby zweryfikowac.

DZIENNIE KOSZE
23.5 GODZ.

Ustawienie godziny rozpoczecia koszenia (opcja dostepna, gdy funkcja
»Codzienne koszenie” jest wigczona)

Gdy robot koszacy pracuje w trybie ,Codzienne koszenie”, mozna ustawi¢ godzine koszenia.
Nalezy uzy¢ przycisku i , aby zmieni¢ godzine rozpoczecia. Po dokonaniu ustawienia
nacisna¢ (9K), aby zweryfikowac.

ZACZNE KOSIC O

= 01:00

Ustawienie jezyka systemu
W przypadku ustawienia jezyka systemu nalezy uzy¢ przycisku i , aby zmieni¢ godzine
rozpoczecia. Po dokonaniu ustawienia nacisna¢ , aby zweryfikowacd.

=_. MOWEPO
= POLSKU

Ustawienie daty systemu
W przypadku ustawienia daty systemu nalezy uzy¢ przycisku i , aby zmieni¢ date systemu.
Po dokonaniu ustawienia nacisnaé , aby zweryfikowac.

= DZISIEJSZA DATA TO

2021—12—122
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Ustawienie godziny systemu
W przypadku ustawienia godziny systemu nacisnac @ i @, aby zmieni¢ godzing systemu. Po

dokonaniu ustawienia nacisna¢ , aby zweryfikowac.

JEST TERAZ
GODZINA
16: 19

Rozpoczynanie koszenia
Dostepne sa dwie metody zmiany kodu PIN robota koszgcego: z poziomu aplikacji lub na panelu Po wprowadzeniu ustawier czasowych mozna uruchomié robota koszacego.
robota koszacego. W przypadku zmiany kodu PIN na panelu robota koszacego nalezy najpierw 1. Nacisnaé przycisk ‘ aby przej$é do strony kodu PIN. Nalezy wybra i @ aby
odblokowac urzadzenie, a nastepnie nacisngc przycisk i przytrzymac, az stychac bedzie dokonaé wyboru. Nacisnaé 7 aby zweryfikowag.

sygnat dzwiekowy z brzeczyka robota, a nastepnie nacisna¢ @ aby przejs¢ do strony ustawienia 2. Nacisnaé przycisk i ' Robot koszacy rozpocznie prace.

Resetowanie kodu PIN

kodu PIN robota koszacego. Nalezy uzy¢ przycisku @ i , aby wybrac¢ kod PIN. Po dokonaniu
ustawienia nacisna¢ , aby zweryfikowad. ¢ ",
WPROWADZ STARY PIN ™ «
* k  k %
WPROWADZ NOWY PIN %, '
¥oxok % Powrot do stacji dokujacej
, 1. Nacisna¢ przycisk , aby przejs¢ do strony kodu PIN. Nalezy wybra i , aby
WPROWADZ NOWY PIN . N . . .
PONOWNIE dokonac¢ wyboru. Nagisng , aby zweryfikowac.
* 0k % % 2. Nacisna¢ przycisk @ i . Robot koszacy zacznie wraca¢ na swoje miejsce.
A=
ERE= mmn |
ZAPISANO NOWY PIN A

...

Regulacja wysokosci ciecia
Wysokos$¢ ciecia mozna regulowac, obracajac pokretto regulacji wysokosci, umieszczone na

gornej czesci urzadzenia. Zakres wysokosci ciecia wynosi od 20 mm do 60 mm.
Zatrzymanie awaryjne

Nalezy nacisnag¢ przycisk STOP, aby w dowolnym momencie zatrzymac robota koszacego.

UWAGA!
Przed uzyciem robota koszacego zalecamy przyciecie trawnika do wysokosci
mniejszej niz 60 mm za pomoca zwykltej kosiarki lub podkaszarki. Dzigki temu
robot bedzie dziata¢ optymalnie. 5
o)
15
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Dane techniczne

Model XPower 800
N.Iak.symalna powierzchnia 800 m?
ciecia
Akumulator 20V/ 2500 mAh
Wejscie: 100-240 V~,
Zasilacz 50/60 Hz, 36 W
Wyjscie: 24V ,=== CC1.5A
FY2401500S1/
Model zasilania* FY2401500S2/
FY2401500S3
Czas kosze_nla po 80 min
natadowaniu
Napiecie znamionowe 20V
Moc znamionowa 42 W
Predkos¢ bez fadunku 3500 min™
Szerokos¢ ciecia 18 cm
Wysokos$¢ ciecia Okoto 20-60 mm
Czas tadowania 90 min
Model ostrza 846210
Masa 8,4 kg
Pasmo czestotliwosci 0-148,5 kHz
Emitancja 58,93 dBUA/m

Czestotliwos$¢ Bluetooth
Pasmo/Moc

2402-2480 MHZ/0,3 dbm

Maksymalny poziom
cisnienia akustycznego

L,x=53 dB, K=3 dB

Maksymalny poziom mocy
akustycznej

L,.=64 dB, K=3 dB

Poziom ochrony:

Robot koszacy

IPX5

Zasilacz

IP67, wtyczka IP44

Czesci zapasowe

Ostrza zapasowe 6 szt.
Koftki ograniczajace 200 szt.
Przewdd ograniczajacy 150 m
taczniki 3 szt.

* OSTRZEZENIE: Do tadowania akumulatora nalezy uzywaé wytgcznie odtaczanego zasilacza
znajdujagcego sie w zestawie z urzadzeniem.
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Konserwacja i przechowywanie

Prace konserwacyjne, ktérych nie opisano w niniejszej instrukcji, musi wykonywaé autoryzowana
przez producenta firma serwisowa. Nalezy uzywac wytacznie oryginalnych czesci.

Konserwacja

Nalezy regularnie sprawdzac i czyscic¢ robota koszacego, a w razie potrzeby wymienic¢ zuzyte
czesci. Najlepiej uzywac suchej szczotki, wilgotnej Sciereczki lub zaostrzonego kawatka drewna.
Przestrzeganie tych instrukcji konserwacji moze wydtuzy¢ zywotnosc¢ robota koszacego.

Czas pracy akumulatora
Robot koszacy wyposazony jest w bezobstugowy akumulator litowo-jonowy, ktérego zywotnosc
szacuje sie na ponad 2 lata (w zaleznosci od pielegnaciji i uzytkowania).

Przechowywanie zima

Zima robota koszacego, stacje dokujaca i zasilacz nalezy przechowywaé w suchym miejscu.
Zalecamy przechowywanie w szopie, garazu lub najlepiej w pomieszczeniu zamknigtym.
Urzadzenie nalezy przygotowaé do przechowywania przez zime w nastepujacy sposob:

1. Natadowac catkowicie akumulator.

Przetacznik zasilania sieciowego ustawi¢ w pozycji ,OFF” (,Wyt.”).

Doktadnie wyczyscic robota koszacego.

Odfaczyc¢ zasilacz od gniazdka sieciowego.

Odfaczyc¢ zasilacz od stacji dokujace;.

Odfaczy¢ przewdd ograniczajacy od stacji dokujacej. Podnies¢ stacje dokujaca i wyczyscié
ja. Przewdd odgraniczajgcy mozna pozostawic¢ na zewnatrz. Nalezy jednak bezwzglednie
zabezpieczy¢ go przed korozjg. Zalecamy uzycie bezwodnego smaru lub odpowiedniej tasmy
uszczelniajace;.

Jesli to mozliwe, nalezy zapakowac produkt z powrotem do oryginalnego pudetka.

Nasze centrum serwisowe oferuje rowniez serwis zimowy urzadzenia. Zawiera on sprawdzenie
wszystkich czesci oraz, o ile to mozliwe, aktualizacje oprogramowania.
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Przygotowanie na wiosne

Po przechowywaniu urzadzenia przez okres zimowy nalezy oczysci¢ ztacza tadowania zaréwno
robota koszacego, jak i stacji dokujace;j.

Do tego celu nalezy uzy¢ drobnoziarnistego papieru sciernego lub szczotki mosieznej. Dzigki temu
tadowanie bedzie przebiegac sprawnie i bez zaktdcen.

Czyszczenie korpusu robota koszacego

Ostrzezenie -- przycisk zasilania musi znajdowac sie w pozycji OFF (Wyt.).

Robot koszacy jest zasilany akumulatorem, dlatego nalezy zachowac¢ ostrozno$¢ podczas jego
czyszczenia. Usungc€ brud za pomoca migkkiej szczotki. Do intensywnego czyszczenia uzywac
spryskiwacza recznego z fagodnym detergentem do uzytku domowego. Po wyczyszczeniu
wytrze¢ wszelkie pozostatosci wilgotng Sciereczka.

Utylizacja

Aby chroni¢ srodowisko, po uptynieciu okresu uzytkowania produktu nalezy go zutylizowaé
zgodnie z przepisami. Nie wolno go wyrzucac¢ do odpadéw domowych. Informacje o punktach
zbidrki i godzinach ich otwarcia mozna otrzymac od witadz lokalnych.

Szkody dla srodowiska spowodowane nieprawidtowa utylizacja baterii/akumulatoréow litowo-
jonowych.

Przed utylizacja nalezy wyja¢ akumulator z produktu. Baterii/akumulatoréw nie wolno wyrzucacé
razem ze zwyktymi odpadami domowymi. Moga one zawiera¢ toksyczne metale ciezkie i
podlegaja zasadom i przepisom dotyczacym utylizacji odpadéw niebezpiecznych. Baterie i
akumulatory nalezy utylizowac zgodnie z lokalnymi przepisami.
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Wymiana akumulatora

Rzeczywista zywotnos$¢ akumulatora zalezy od sposobu uzytkowania i czynnikéw
Srodowiskowych, jednak zwykle wynosi ona kilka lat. Akumulatory zapasowe mozna zamoéwi¢ w
dziale obstugi klienta. Aby wymieni¢ akumulator, nalezy postepowac zgodnie z ponizszymi
instrukcjami.

1. Sprawdzi¢, czy przycisk zasilania znajduje si¢ w pozycji wytaczonej (OFF).

2. Wyja¢ akumulator i odtaczy¢ go od robota koszacego.

Czyszczenie spodu

Sprawdzi¢, czy przycisk zasilania znajduje sie w pozycji wytaczonej (OFF), czy akumulator jest
wyijety, a drzwiczki prawidtowo zamkniete. Sugerujemy, aby przy wyjmowaniu akumulatora zatozy¢
rekawice ochronne. Obrdcic robot koszacy na bok, aby odstoni¢ jego spodnia czes¢. Wyczyscié
tarcze ostrza i rame za pomoca miekkiej szczotki lub wilgotnej $ciereczki. Do oczyszczenia kurzu z
robota koszacego mozna uzy¢ weza ogrodowego. Nie wolno uzywaé wody pod wysokim
cisnieniem do zraszania komory akumulatora w tylnej czesci kosiarki.

Obrdc¢ tarcze ostrzy, aby sprawdzi¢, czy moze sie ona swobodnie poruszaé. Nalezy upewnic¢ sie,
ze ostrza moga sie obracac na swoich trzpieniach i ze nie ma na nich trawy.

=
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Czyszczenie stykow i listew fadujacych

Za pomoca wetny drucianej, $rodka do czyszczenia metalu lub bardzo drobnoziarnistego papieru
Sciernego oczyscic styki i listwy fadujgce robota koszacego i stacji dokujacej. Usungc wszelkie
zanieczyszczenia, liscie i $cinki trawy znajdujace sie wokét stykdw i listew tadujacych, aby zapewnié
wydajne tadowanie.

Odwracanie lub wymiana ostrzy

OSTRZEZENIE!
Przed czyszczeniem, regulowaniem lub wymiana ostrzy nalezy sprawdzi¢, czy robot
koszacy jest wylaczony. Nalezy zawsze nosi¢ rekawice ochronne.

OSTRZEZENIE!
Aby zapewni¢ maksymalna wydajnos¢ ciecia i bezpieczenstwo, podczas wymiany nalezy
zawsze uzywac zalecanych ostrzy zamiennych i czesci mocujacych ostrza.

Robot koszacy posiada trzy ostrza, przymocowane do tarczy.

O ile ostrza nie ulegna uszkodzeniu przez twarde przeszkody, moga one stuzy¢ przez okres do pigciu
miesigecy codziennego uzytkowania.

Zaleca sie cotygodniowa kontrole ostrzy i Srub mocujgcych. Nalezy pamietac, ze ostrza sa ostre po
obu stronach. Gdy pierwsza strona ostrza sie stepi, nalezy poluzowac¢ srube mocujaca, odwrdécic
ostrze do géry nogami i ponownie je zamocowac. Sprawdzi¢, czy ostrze moze si¢ swobodnie
poruszac.

Kosiarka automatyczna jest dostarczana z dwoma zestawami zapasowych ostrzy. Wiecej ostrzy mozna
zamowic w dziale obstugi klienta.

Aby zapewni¢ najlepsza wydajnos¢ urzadzenia, nalezy zawsze wymienia¢ wszystkie trzy ostrza w tym
samym czasie. Nalezy uzywac wytgcznie czesci zamiennych zalecanych przez producenta.

UWAGA: jesli ostrza zdjeto/wymieniono, nalezy sprawdzié¢, czy sruba jest mocno zamocowana
na miejscu i czy ostrze moze sie swobodnie poruszaé.

Lista czesci zapasowych
W przypadku koniecznosci zamowienia jakichkolwiek czesci zapasowych lub pomocy z urzadzeniem,
nalezy zadzwoni¢ do naszego centrum posprzedazowego.
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Rozwigzywanie problemoéw

Robot koszacy nie moze zadokowa¢ sie w stacji dokujacej
Sprawdzi¢, czy przewdd ograniczajgcy znajdujacy sie przed i pod tadowarka biegnie w linii

prostej.

Sprawdzi¢, czy potozenie stacji dokujacej jest odpowiednie, zgodnie z opisem w niniejszej

instrukciji.

Robot koszacy kreci sie w kétko podczas koszenia lub podczas

podazania za przewodem ograniczajacym z powrotem do stacji dokujacej

Robot koszacy gtosno pracuje

nacisnieciu przycisku START

Sprawdzi¢, czy zaden przewdd zasilajacy nie biegnie réwnolegle i w bliskiej odlegtosci od
przewodu ograniczajacego. W razie potrzeby zmieni¢ potozenie przewodu ograniczajacego.
Sprawdzi¢, czy przednie koto nie jest zablokowane.

Jesli sasiad ma podobnego robota koszacego, sygnaty moga sie zaktécac. Ustawi¢ stacje

dokujaca i robota koszacego na alternatywny sygnat graniczny S1 do S2.
Silnik napedowy moze by¢ uszkodzony — nalezy skontaktowac sie z dziatem obstugi

klienta.

Sprawdzi¢ sruby mocujace ostrza; w razie potrzeby dokrecic.
Sprawdzi¢, czy ostrza nie sg uszkodzone; w razie potrzeby wymienic.
Trawa moze by¢ zbyt wysoka. Zwiekszy¢ wysokos¢ koszenia lub najpierw skosi¢ trawnik

zwyklg kosiarka.

Awaria silnika thgcego — nalezy skontaktowac sie z serwisem posprzedazowym.
Robot koszacy pozostaje w stacji dokujacej lub powraca do niej po

Sprawdzi¢, czy kosiarka zakoriczyta juz zaprogramowany czas pracy na dany dzien.
Poziom natadowania akumulatora jest niski, robot koszacy wymaga natadowania. Umiescic¢

urzadzenie w staciji tadujace;.
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Dioda wskaznika S1/S2 $wieci sie.

Sygnat przewodu ograniczajacego w dobrym stanie.

Wskaznik S1/S2 miga.
Przewdéd ograniczajacy uszkodzony, brak sygnatu.

Wskaznik S1 i S2 miga¢ w sposéb ciagly.
Robot taduje sie w stacji dokujace;.
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Rozwigzywanie probleméw zwigzanych z tadowaniem

Problem

Mozliwa przyczyna

Dziatanie naprawcze

Brak $wiatta na bazie
tadujacej

Nieprawidtowe podtaczenie

przewodu

Sprawdzi¢ potgczenia przewodu ,,F
i B”

Zasilanie pradem przemiennym

nie zostato wiaczone

Wiaczy¢ zasilanie pradem
przemiennym

Wskaznik S1 lub S2 miga
oddzielnie

Przewdd ograniczajacy jest
uszkodzony, brak sygnatu

Naprawi¢ uszkodzony przewdd za
pomocg dostarczonych ztaczy

Robot nie taduje sie

Urzadzenie nie jest prawidtowo
zadokowane w bazie tadujacej

Sprawdzi¢, czy urzadzenie dobrze
zadokowato sie w bazie tadujacej

Sprawdzi¢, czy baza tadujaca
znajduje sie na ptaskiej powierzchni

Styki fadowarki sa skorodowane

Wyczyscic styki tadujace

Bateria nie jest zainstalowana

prawidtowo

Witozy¢ akumulator jeszcze raz

Rozwiazywanie probleméw zwigzanych z koszeniem

Problem

Mozliwa przyczyna

Dziatanie naprawcze

Brak zasilania maszyny

Przycisk ON/OFF (Wt/Wyt.) nie

jest wiaczony

Witaczyé urzadzenie i sprobowaé
ponownie

Robot koszacy ma niski poziom

natadowania

Umiesci¢ urzadzenie w staciji
dokujacej

Urzadzenie nie uruchamia
sie

Nie wigczono ustawienia czasu

Wybra¢ harmonogram czasowy, a
nastepnie sprobowac ponownie

Pod pokrywa nagromadzita sie

trawa

Wyczysci¢ wnetrze pod pokrywa
za pomocg szczotki

Niski poziom natadowania

akumulatora

Umiesci¢ urzadzenie w stacji
dokujacej

Trawa jest za diuga

Skosi¢ trawe do wysokosci 60 mm

Wysokos¢ ciecia jest zbyt niska

Skosi¢ trawe do wysokosci 60 mm
i podnies¢ wysokos¢ ciecia

Temperatura akumulatora jest

zbyt niska/wysoka

Temperatura pracy wynosi od 5 do
45°C

Przewdd ograniczajacy jest

uszkodzony

Naprawi¢ uszkodzony przewoéd
ograniczajacy

Robot koszacy
wyjezdza poza przewod
ograniczajacy

Przewdd ograniczajacy znajduje

sie na zboczu

Poprawi¢ przewdd ograniczajacy
i pozostawi¢ wiekszy odstep na
zboczu

Fragmenty trawnika sa
nieskoszone

Robot koszacy potrzebuje wiecej

czasu na koszenie

Wydtuzy¢ zaplanowany czas
koszenia

Trawa jest za diuga

Skosi¢ trawe do wysokosci 60 mm
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Problem

Mozliwa przyczyna

Dziatanie naprawcze

Robot koszacy ugrzazt na
trawniku

Przeszkody na trawniku

Usunac¢ przeszkody z trawnika

Nieprawidtowo utozony przewo6d
ograniczajacy

Poprawi¢ przewdd ograniczajgcy w
celu odseparowania przeszkod

Nieprawidtowo potozony przewod
przed stacjg dokujaca

Konieczne jest zapewnienie 1,5 m
prostego przewodu z przodu stacji
dokujacej

Nadmierne drgania/hatas

Poluzowane ostrze

Dokreci¢ srube

Uszkodzone ostrza, zakleszczone

Wymieni¢ uszkodzone ostrza

Trawa moze by¢ zbyt wysoka

Zwiekszy¢ wysokos$¢ koszenia, a
nastepnie stopniowo ja zmniejszac
lub skosic¢ trawe najpierw zwykta
kosiarka

Awaria silnika tngcego

Skontaktowac sig z serwisem
posprzedazowym
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